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Vorwort

Haftungsausschluss

> Hinweis: Lesen Sie vor der Verwendung dieses Produkts
die Benutzer-App-Anleitungen, die
Produktdokumentation sowie alle Warnhinweise,
Einschrankungen und Haftungsausschlisse.

Dieses Produkt ist kein Ersatz fUr erforderliche nautische Kenntnisse
und umsichtige Seemannschaft. Der Eigentiimer ist allein daftr
verantwortlich, die Gerédte so zu installieren und zu verwenden, dass
es nicht zu Unfallen, Verletzungen oder Sachschaden kommt. Der
Nutzer dieses Produktes ist allein fur die Einhaltung der
Sicherheitsvorschriften im Seeverkehr verantwortlich.

Die in diesem Handbuch erlauterten Navigationsfunktionen sind
kein Ersatz fur erforderliche nautische Kenntnisse und umsichtige
Seemannschaft Sie ersetzen keinen menschlichen Navigator und
dirfen NICHT als einzige oder primare Navigationsquelle
herangezogen werden. Es liegt in der alleinigen Verantwortung des
Bedieners, mehr als eine Navigationsmethode zu nutzen, um sich zu
vergewissern, dass die vom System vorgeschlagene Route sicher ist.

DIE BRUNSWICK CORPORATION UND IHRE
TOCHTERGESELLSCHAFTEN, NIEDERLASSUNGEN UND
PARTNERGESELLSCHAFTEN UBERNEHMEN KEINERLEI HAFTUNG FUR
JEGLICHE VERWENDUNG DES PRODUKTES IN EINER WEISE, DIE ZU
UNFALLEN, SCHADEN ODER VERSTOSSEN GEGEN DAS GESETZ
FUHREN KONNTE.

Diese Anleitung beschreibt das Produkt zum Zeitpunkt der
Veroffentlichung. Die Brunswick Corporation und ihre
Tochtergesellschaften, Niederlassungen und Partnergesellschaften
behalten sich das Recht vor, jederzeit ohne Ankiindigung
Anderungen am Produkt und/oder den technischen Daten
vorzunehmen. Wenden Sie sich an lhren Vertriebspartner vor Ort,
wenn Sie Unterstltzung bendtigen.

Geltende Sprache

Diese Angaben, jegliche Anleitungen, Benutzerhandblcher und
andere Informationen zum Produkt (Dokumentation) werden oder
wurden ggf. aus einer anderen Sprache Ubersetzt (Ubersetzung). Im
Fall von Konflikten mit jeglicher Ubersetzung der Dokumentation
gilt die englischsprachige Version als offizielle Fassung.
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Warenzeichen

Active Imaging™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
ActiveTarget® ist ein Warenzeichen der Navico Group.
Apple® ist ein Warenzeichen von Apple Inc.

App Store® und die App Store-Logos sind Warenzeichen von Apple
Inc.

BEP® ist ein Warenzeichen von Power Prodcuts, LLC.
Bluetooth® ist ein Warenzeichen der Bluetooth SIG, Inc.

BRP? ist ein Warenzeichen von Bombardier Recreational
Products Inc.

Broadband 3G™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
Broadband 4G™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
Broadband Radar™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
Broadband Sounder™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
C-MAP® ist ein Warenzeichen der Navico Group.

C-Monster™ ist ein Warenzeichen von JL Marine Systems, Inc.
CZone® ist ein Warenzeichen der Navico Group.

DownScan Imaging™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
DownScan Overlay® ist ein Warenzeichen der Navico Group.
FishReveal™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.

FLIR® ist ein Warenzeichen von FLIR Systems, Inc.
FUSION-Link™ ist ein Warenzeichen von Garmin Ltd.

Genesis® ist ein Warenzeichen der Navico Group.

Ghost® ist ein Warenzeichen der Navico Group.

Google® ist ein Warenzeichen von GOOGLE LLC.

Google Play® und die Google Play-Logos sind Warenzeichen von
Google LLC.

Halo® ist ein Warenzeichen der Navico Group.

HDS® ist ein Warenzeichen der Navico Group.

iPhone® ist ein Warenzeichen von Apple, Inc.

Link™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.

Lowrance® ist ein Warenzeichen der Navico Group.
Mercury® ist ein Warenzeichen der Brunswick Corporation.
NAC™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
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Navico® ist ein Warenzeichen der Navico Group.
Navionics® ist ein Warenzeichen von Navionics S.r.l.

NMEAQ183® ist ein Warenzeichen der National Marine Electronics
Association.

NMEA2000° ist ein Warenzeichen der National Marine Electronics
Association.

NMEAZ® ist ein Warenzeichen der National Marine Electronics
Association.

Power-Pole® ist ein Warenzeichen von JL Marine Systems, Inc.
Scout™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.

SD® und microSD® sind Warenzeichen von SD-3C, LLC.
SiriusXM® ist ein Warenzeichen von Sirius XM Radio Inc.
SmartCraft® ist ein Warenzeichen der Brunswick Corporation.
SteadySteer™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
StructureMap™ ist ein Warenzeichen der Navico Group.
Suzuki® ist ein Warenzeichen der Suzuki Motor Corporation.
VesselView?® ist ein Warenzeichen der Brunswick Corporation.

Copyright
© 2023 Navico Group. Alle Rechte vorbehalten. Navico Group ist ein
Geschéftsbereich der Brunswick Corporation.

Garantie

Eine Garantiekarte wird als separates Dokument mitgeliefert. Bei
Fragen rufen Sie die Herstellerwebsite fur Ihr Gerdt bzw. System auf:

www.lowrance.com

Konformitatserklarung

Vereinigte Staaten von Amerika

Dieses Gerat entspricht Teil 15 der FCC-Vorschriften. Der Betrieb
unterliegt den folgenden beiden Bedingungen: (1) dieses Geréat darf
keine schadlichen Stérungen verursachen, und (2) dieses Gerat
muss jede empfangene Stérung akzeptieren, einschliellich
Storungen, die unerwlinschte Betriebsfolgen haben kénnten.
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A Warnung: Der Benutzer wird explizit darauf
hingewiesen, dass durch jegliche Anderungen oder
Modifikationen, die nicht ausdricklich durch die fur die
Konformitat verantwortliche Partei genehmigt wurden,
die Berechtigung des Benutzers zur Nutzung erléschen
kann.

-» Hinweis: Dieses Gerédt erzeugt, verwendet und sendet gdf.
Radiofrequenzenergie und kann, wenn es nicht geméls den
Anweisungen installiert und verwendet wird, schadliche
Stérungen der Funkkommunikation verursachen. Es gibt jedoch
keine Garantie, die das Auftreten von Stérungen bei einer
bestimmten Installation ausschliel3t. Wenn dieses Gerat
schadliche Stérungen des Funk- oder Fernsehempfangs
verursacht, was durch Aus- und Einschaltung der Ausriistung
ermittelt werden kann, empfehlen wir dem Benutzer, zu
versuchen, die Stérung durch eine der folgenden Malinahmen
zu beseitigen:

Neuausrichten oder -positionieren der Sende-/Empfangsantenne
Erhohen des Abstands zwischen Ausristung und Empfanger
Verbinden der Ausriistung mit einem Auslass an einem anderen
Stromkreis als dem, mit dem der Empfanger verbunden ist.
Kontaktieren des Handlers oder eines erfahrenen Technikers

Internetnutzung

Einige Funktionen dieses Gerdtes bendtigen eine
Internetverbindung, um Downloads und Uploads durchzufthren.

Bei Internetnutzung Uber die Internetverbindung eines
verbundenen Mobiltelefons oder Uber eine Pay-per-MB-
Internetverbindung kénnen betrdchtliche Datenmengen anfallen.
Maoglicherweise erhebt Ihr Dienstanbieter Gebuhren fir die von
lhnen Ubermittelten Datenmengen. Wenden Sie sich im Zweifelsfall
an Ihren Dienstanbieter, um sich Gber Kosten und Einschrankungen
zu informieren.
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Informationen zu diesem Handbuch

Dieses Handbuch ist ein Referenzhandbuch fir die Bedienung des
Gerates. Es wird vorausgesetzt, dass jegliche Ausristung installiert
und konfiguriert und das System betriebsbereit ist.

Die in diesem Handbuch verwendeten Abbildungen stimmen
maoglicherweise nicht exakt mit dem Bildschirm auf Ihrem Gerat
Uberein.

Benutzerhandbuchversion

Dieses Handbuch wurde fur Softwareversion geschrieben. Das
Handbuch wird laufend aktualisiert und an neuere
Softwareversionen angepasst. Die jeweils neueste verfligbare
Handbuchversion steht auf der folgenden Website zum Download
bereit:

www.lowrance.com

Anzeigen des Handbuchs auf dem Bildschirm

Das im Lieferumfang enthaltene PDF-Anzeigeprogramm ermoglicht
es Ihnen, die Handbicher und andere PDF-Dateien auf dem Gerét
anzuzeigen.

Die Handbucher kdnnen Uber ein Speichergerdt, das am Gerat
angeschlossen ist, gelesen werden oder in den internen
Gerédtespeicher kopiert werden.

Im Folgenden sehen Sie als Beispiel den Dateinamen eines
Handbuchs. Die Handbucher kénnen je nach Gerdt unterschiedliche
Dateinamen haben.
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Einleitung

Die Tasten des vorderen Bedienfeldes
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A Seitentaste
Dricken Sie die Taste zum Aktivieren der Startseite.
Mehrmals kurz driicken, um die Favoritentasten
durchzugehen.
GedrUckt halten ist konfigurierbar. Siehe auch "Konfigurieren
der Schnellzugriffstasten” auf Seite 51

B Wegpunkttaste
- Drlcken, um das neue Wegpunkt-Dialogfeld zu &ffnen.
Zweimal dricken, um einen Wegpunkt zu speichern.
Gedrickt halten, um auf das Dialogfeld Find (Suchen)
zuzugreifen.

C Pfeiltasten
Driicken Sie die Pfeiltasten, um sich durch die
MenUoptionen zu bewegen, um einen Wert einzustellen
und um den Cursor in einem Bedienfeld zu bewegen.
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Beenden-Taste (X)
Driicken, um ein Dialogfeld zu schlielSen, um zur
vorherigen Menulebene zurlickzukehren, um den Cursor
aus dem Bedienfeld zu entfernen oder um den Cursor auf
dem Bedienfeld wiederherzustellen.

Eingabe-Taste
Dricken, um lhre Einstellungen auszuwahlen oder zu
speichern.

Zoom-Tasten und MOB-Taste
Zoom-Tasten fUr Bedienfelder und Bilder.
Beide Tasten gleichzeitig dricken, um an der aktuellen
Schiffsposition einen Man-Overboard-Wegpunkt (Mann
(iber Bord, MOB) zu speichern.

Menii-Taste
Driicken, um das MenU fir das aktive Bedienfeld/Overlay
anzuzeigen.
Zweimal Dricken, um das Dialogfeld Settings
(Einstellungen) anzuzeigen.
Gedruckt halten, um das MenU auszublenden oder
anzuzeigen.

Einschalttaste
Dricken, um das Gerat einzuschalten.
Gedruckt halten, um das Gerat auszuschalten.
Bei eingeschaltetem Gerdt einmal driicken, um das
Dialogfeld System Control (Systemkontrolle) anzuzeigen.
Mehrmals kurz driicken, um die Helligkeit der
Hintergrundbeleuchtung einzustellen.

Schnellzugriffstasten
Das 10-Zoll-Display verfugt Uber zwei
Schnellzugriffstasten.
Die 12- und 16-Zoll-Displays verflgen tber vier
Schnellzugriffstasten.

Konfigurierbare Tasten. Weitere Informationen finden Sie
unter "Konfigurieren der Schnellzugriffstasten” auf Seite 51.

Einleitung | HDS Pro Bedienungsanleitung



Settings

Q System

ﬁ Eigenschaften

Kartenleser

Eine Speicherkarte kann verwendet werden fir:

Kartendaten

Software-Updates

Ubertragung von Benutzerdaten
Nutzerdaten aufzeichnen
Systemsicherung

=> Hinweis: Keine Dateien auf eine Navigationskarte
herunterladen, Ubertragen oder kopieren. Andernfalls konnen
die Kartendaten der Navigationskarte beschadigt werden.

-» Hinweis: Es sollten Speicherkarten mit maximal 32 GB
verwendet werden. Es kdnnen auch bestimmte Karten mit
hoherer Kapazitdt verwendet werden. Diese Karten missen
jedoch auf das NTFS-System formatiert werden.

Die Abdeckung sollte nach dem Entnehmen oder Einlegen einer
Karte immer fest geschlossen werden, um das mogliche Eindringen
von Wasser zu verhindern.

Eigenschaften freischalten

Einige zusatzliche Funktionen k&nnen separat erhaltlich sein. Diese
Funktionen werden durch Eingabe eines Freigabecodes
freigeschaltet.

Wahlen Sie die Funktion aus, die sie freischalten méchten. Befolgen
Sie die Anweisungen fur den Erwerb, und geben Sie den Code fir
das Freischalten ein.

Nachdem ein Code zum Freischalten von Eigenschaften in das
Gerét eingegeben wurde, ist die Eigenschaft bereit.

= Hinweis: Die Option Feature unlock (Funktionen freischalten)
ist nur verfigbar, wenn |hr Gerat gesperrte Funktionen
unterstutzt.
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Gerateregistrierung

Wahrend des Systemstarts werden Sie aufgefordert, Ihr Gerat zu
registrieren. Sie kdnnen das Gerat auch anhand der folgenden
Anleitung registrieren, indem Sie die Option Verbinden und
registrieren im Dialogfeld Systemeinstellungenoder im Dialogfeld
Systemkontrolle auswahlen.

System Kontrolle ®

NG 4 o

QRN » ¢ 4
Nacht Touch

Standby  Einstellung.. Power aus Helligkeit — Modus lock

=

Daten
Overlay

Drahtlos

Mobile Lowrance-App

Sie kdnnen die App Lowrance: Fishing & Navigation aus dem
Apple® App Store® und bei Google Play® herunterladen.

-> Hinweis: Die mobile App ist ein optionales Angebot und
beeintrdchtigt nicht den normalen Betrieb |hrer Displayeinheit.
Uberprifen Sie die Kompatibilitdt der App mit Ihrem Mobilgerat
in der Beschreibung des App-Stores.

Sobald die Verbindung hergestellt ist, kdnnen Sie mit der App
Folgendes tun:
Registrieren Sie die Displayeinheit.
Zeigen Sie die Produktdokumentation an, und laden Sie sie
herunter.
Erstellen und synchronisieren Sie Wegpunkte, Routen und Tracks.
Finden Sie Sonderziele (POI).
Uberwachen Sie Schiffsverkehr und Wetter.
Spiegeln und steuern Sie die Displayeinheit mit dem Mobilgerat.
Abonnieren Sie Premium-Karten.
Laden Sie Software-Updates fir die Displayeinheit herunter, und
installieren Sie sie.

> Hinweis: FUr die Synchronisierung Ihrer Daten mit Cloud-
Diensten Uber die Displayeinheit oder das Mobilgerat ist eine
Internetverbindung erforderlich.
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= Hinweis: Nutzen Sie die Hotspot-Funktion auf der
Anzeigeeinheit, um sich Gber Wi-Fi® direkt mit Ihrem Mobilgeréat
zu verbinden und so den Bildschirm zu spiegeln und zu steuern.
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Installation

Installationsrichtlinien

Wahlen Sie den Einbauort sorgfaltig aus, stellen Sie vor dem Bohren
oder Schneiden sicher, dass sich keine versteckten elektrischen
Leitungen oder andere Teile hinter dem Paneel befinden. Stellen Sie
sicher, dass jegliche baulichen Anderungen, welche Sie fir den
Einbau des HDS Gerdtes vornehmen, die Sicherheit und Stabilitat
des Schiffs nicht beeintréchtigen! Wenn Sie sich unsicher sind,
fragen Sie einen qualifizierten Schiffoauer oder einen Monteur fir
Marineelektronik.

Was Sie unbedingt vermeiden sollten:

Ein Teil so zu montieren, das es zum Festhalten verwendet
werden kénnte

Ein Teil so zu montieren, das es unter Wasser getaucht werden
kdonnte

Ein Teil so zu montieren, das es den Betrieb, den Start oder das
Einholen des Bootes behindern kdnnte

Was Sie tun sollten:

Testen Sie das Gerdt am gewUnschten Montageort, um eine
zufriedenstellenden WLAN- und GPS-Funktion sicherzustellen. Es
ist bekannt, dass Metall und Karbon die Leistung beeintrachtigen.
Eine gut aufgestellte externe GPS-Quelle und/oder ein
zusatzliches WLAN-Modul kann hinzugefigt werden, um
schlechte Leistung zu verbessern

Bericksichtigen Sie die Anforderungen fur Gesamtbreite und -
hohe

Berlcksichtigen Sie den Zugriff auf das Kartenlesegerat

Lassen Sie ausreichend Freiraum zum AnschlieRen aller
erforderlichen Kabel.

Stellen Sie sicher, dass es moglich ist, Kabel zum gewiinschten
Montageort zu verlegen.

- Hinweis: Wenn das Gerat bundig eingebaut wird, muss das

Gehause trocken und gut bellftet sein. In kleinen Gehausen
muss moglicherweise eine Fremdkihlung eingebaut werden.
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A Warnung: Eine unzureichende BelUftung und die
daraus resultierende Uberhitzung des Gerates kann zu
einem unzuverlassigen Betrieb und einer reduzierten
Lebensdauer des Gerates fihren. Wird das Gerat
Bedingungen ausgesetzt, die den technischen
Bestimmungen nicht entsprechen, werden lhre
Garantieanspriiche moglicherweise auBler Kraft gesetzt.
Weitere Informationen zu den technischen Angaben
finden Sie in der "Technische Daten" auf Seite 308.

Montage der Biigelhalterung

1  Platzieren Sie die Halterung am gewUnschten Montageort.
Stellen Sie sicher, dass am gewUnschten Montageort
geniigend Hohe fur das Display in der Halterung verfiigbar
ist und dass das Display gekippt werden kann. Au3erdem
muss auf beiden Seiten ausreichend Platz vorhanden sein,
um die Knopfe zu 16sen und festzuziehen.

2 Markieren Sie die Bohrlécher, indem Sie die Halterung als
Schablone verwenden, und bringen Sie die Vorbohrungen
an.

3 Schrauben Sie die Halterung mit Befestigungselementen
fest, die fUr das Material geeignet sind, auf dem Sie die
Halterung montieren.

4  Befestigen Sie das Display mithilfe der Kndpfe am Biigel.
Ziehen Sie die Schrauben nur handfest an.

Die unten abgebildeten Schrauben dienen lediglich der

Veranschaulichung. Verwenden Sie Befestigungselemente, die fir
das Material geeignet sind, auf das Sie die Halterung montieren.
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Paneelmontage
Nutzen Sie die separate Montageschablone fir Anweisungen zur
Paneelmontage.

Installation | HDS Pro Bedienungsanleitung



Verkabelung

Richtlinien fiir die Verkabelung
Was Sie unbedingt beachten sollten:

Vermeiden Sie starke Knicke in Kabeln.
Verlegen Sie Kabel so, dass kein Wasser in die Steckverbinder
eindringen kann.

- Verlegen Sie keine Datenkabel in der Nahe von Radar, Sendern
oder Kabeln, die viel Strom oder hohe Frequenzen Ubertragen.
Verlegen Sie Kabel so, dass sie nicht in mechanische Systeme
geraten kdnnen.

Verlegen Sie Kabel nicht Uber scharfe Kanten oder Grate.

Was Sie tun sollten:

Denken Sie beim Verlegen von Kabeln an Zugentlastungen und
Abtropfschlaufen.

Sichern Sie alle Kabel mithilfe von Kabelbindern.

Loten, krimpen und isolieren Sie alle Kabelverbindungen, wenn
Sie Kabel verlangern oder kiirzen. Nehmen Sie
Verldngerungsarbeiten an Kabeln nur mit geeigneten
Crimpsteckverbindern oder Lot- und Schrumpfsteckern vor.
Positionieren Sie Verbindungsstellen so hoch wie méglich, um
das Risiko eines moglichen Eindringens von Wasser zu
minimieren.

Lassen Sie ausreichend Platz um Steckverbinder herum, um das
AnschlieSen und Abziehen der Kabel zu erleichtern.

A Warnung: Unterbrechen Sie vor Beginn der
Installation die Stromversorgung. Wenn die
Stromversorgung nicht unterbrochen oder wahrend
der Installation hergestellt wird, kann es zu Feuer,
einem elektrischen Schock oder schweren
Verletzungen kommen. Vergewissern Sie sich, dass die
Spannung der Stromversorgung mit dem System
kompatibel ist.
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A Warnung: Das Pluskabel (rot) sollte immer mit einer
Sicherung oder einem Trennschalter (moglichst nahe
am Sicherungswert) an (+) DC angeschlossen werden.

Strom- und NMEA 0183°®-Kabel

A B P
—=
4]
+ p—
E
¢ =y
=
|
Symbol Beschreibung Farbe
A +12VDC Rot
B DC negativ Schwarz
C Sicherung -
D Zubehdr-Aktivierung Gelb
E Sender A (Tx_A) Gelb
F Sender B (Tx_B) Blau
G Empfanger A (Rx_A) Orange
H Empfanger B (Rx_B) Grin
| Masse (Schirmung) -

Zubehor-Aktivierung

Das Zubehor-Aktivierungskabel kann verwendet werden, um den
Zustand externer Gerédte zu steuern. Fihren Sie alle Zubehor-
Aktivierungskabel in einem gemeinsamen Bus oder einem
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einzelnen Abschlusspunkt zusammen. So angeschlossen sind die
verbundenen Gerdte aktiviert, sobald das Gerét eingeschaltet wird.

14
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R fé‘-ﬂ

|
+ -

Taste Aufgabe Farbe
A Zubehor-Aktivierungskabel Gelb

B Zubehor-Aktivierungskabel

Ping-Synchronisierung

Die Ping-Synchronisierung ermdglicht die gleichzeitige
Verwendung von Schwingern mit dhnlichen Frequenzen ohne
Stérungen.

Die Ping-Synchronisation kann zwischen Schwingern hergestellt
werden, die an folgende Gerate angeschlossen sind:
Sonar-Modul(e) ActiveTarget 2
Sonar-Modul(e) S3100
HDS Pro

Um die Ping-Synchronisierung auf Ihrem HDS Pro-Display zu
aktivieren, verbinden Sie die gelbe Zubehoraktivierungsleitung mit
dem Ping-Synchronisationskabel eines kompatiblen Geréts.

Hier eine beispielhafte Verkabelungskonfiguration:
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$310

SONARMODULE

A \Warnung: Schliel3en Sie die
Zubehdraktivierungsleitung und das Ping-
Synchronisationskabel erst an, nachdem Sie die
Schwinger an die Sonarmodule oder HDS Pro
angeschlossen haben.

Sym Zweck
bol

A Zubehoraktivierungsleitung am HDS Pro (gelb)

B Ping-Synchronisierungskabel am Sonar-Modul S3100
(blau)
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C 12V DC plus (rot)
D DC minus (schwarz)
E Sicherung 5 A

Um die Ping-Synchronisierung zu aktivieren, navigieren Sie zu
Einstellungen > System > Power Kontrolle. Setzen Sie die
Option Ping Sync auf EIN, und wahlen Sie Speichern.

Power Control

Master

Ping sync ON

Save

Hinweis: Sie konnen die Power Kontrolle-Optionen Master und
Ping Sync nicht gleichzeitig aktivieren. Wenn Sie eine dieser
Optionen einschalten, wird die andere automatisch deaktiviert.

Videoadapterkabel (separat erhaltlich)

Symbol Beschreibung

A Videoadapterkabel (Anschluss an die Gerdtebuchse)
B BNC-Stecker (Buchse)
C Strom- und NMEA 0183°®-Kabel
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NMEA 2000°

Uber den NMEA 2000°-Datenanschluss kénnen verschiedene Daten
aus unterschiedlichen Quellen empfangen und weitergegeben
werden.

Anschlussdetails
1
5
G
2 g3 al) 4
7
3
Gerditestecker
Anschluss Aufgabe
1 Abschirmung
2 NET-S (+12V DQ)
3 NET-C (DC negativ)
4 NET-H
5 NET-L

Planen und Einrichten eines NMEA 2000°-Netzwerks
Ein NMEA 2000°-Netzwerk besteht aus einem Backbone mit
Stromversorgung, von dem mehrere Verbindungskabel abgehen,
die an NMEA 2000°-Gerate angeschlossen werden. Das Backbone
muss innerhalb eines Abstands von maximal 6 m (20 ft) der
Positionen aller Gerate verlaufen, die angeschlossen werden,
normalerweise vom Bug zum Heck.

Es gelten folgende Richtlinien:

Die Gesamtldnge des Backbones darf 100 Meter (328 ft) nicht
Uberschreiten.
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Die Verbindungskabel diirfen jeweils nicht langer als 6 Meter
(20 ft) sein. Die Gesamtldnge aller Verbindungskabel darf
78 Meter (256 ft) nicht Gberschreiten.
An jedem Ende des Backbones muss ein Abschlusswiderstand
installiert werden. Als Abschlusswiderstand kann ein
Terminierungsstecker oder ein Gerdt mit integriertem
Abschlusswiderstand verwendet werden.

[A]

i
~—B

[ ———

.
1
(A] |
1
}

A NMEA 2000°-Gerat

B Verbindungskabel

C  Abschlusswiderstand
D Stromversorgung

E Backbone

Stromversorgung des NMEA 2000°-Netzwerks

Das Netzwerk bendtigt eine eigene 12-V-DC-Stromversorgung mit
einer 3-A-Sicherung.

Fir kleinere Systeme: Verbinden Sie den Stromanschluss an einer
beliebigen Stelle im Backbone.

Bei grof3eren Systemen muss der Stromanschluss an zentraler Stelle
im Backbone angeschlossen werden, um zu gewahrleisten, dass der
Spannungsabfall im gesamten Netzwerk gleichmalig erfolgt.
Nehmen Sie die Installation so vor, dass die Belastung/
Stromaufnahme an beiden Seiten des Power-Node gleich ist.

- Hinweis: 1 LEN (Load Equivalency Number, Stromverbrauch)
entspricht 50 mA Stromaufnahme.
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1 1
N|| LEN || LEN|| LEN
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(T) (8 LEN) (BLEN) @

= Hinweis: Das NMEA 2000°-Netzkabel darf nicht mit denselben
Anschllssen wie die Starterbatterien, der Autopilot-Computer,
die Ruderdruckvorrichtung oder anderen Geraten mit hohem
Strombedarf verbunden werden.

Gerateanschluss liber Ethernet

Netzwerkgerate kdnnen direkt oder tber ein
Netzwerkerweiterungsgerat an den Ethernet-Port angeschlossen
werden.

Informationen zum Ethernet-Anschluss

)
A\

1
Gerdtebuchse

Anschluss Aufgabe

Senden TX+ positiv

Senden TX- negativ

Empfangen RX+ positiv

Empfangen RX- negativ

ui A WN =

Abschirmung
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Ethernet-Gerite

Die Ethernet-Anschlsse kdnnen zur Ubertragung von Daten und
zur Synchronisierung von vom Benutzer erstellten Daten verwendet
werden. Es wird empfohlen, dass jedes im System enthaltenes MFD
mit dem Ethernet-Netzwerk verbunden wird.

Fir die Einrichtung eines Ethernet-Netzwerks sind keine
besonderen Einstellungen erforderlich, es handelt sich um Plug-
and-Play-Gerate.

Ethernet-Erweiterungsgerat

Netzwerkgerate kdnnen Uber ein Ethernet-Erweiterungsgerat
angeschlossen werden. Es kdnnen zusatzliche Erweiterungsgerate
hinzugeflgt werden, um die erforderliche Anzahl der Ports
bereitzustellen.

HDMI-Eingang
Das Gerdt kann eine Verbindung zu einer externen Videoquelle
herstellen und Videobilder auf dem Display anzeigen.

Informationen zum HDMI®-Anschluss

(—/

Gerateanschluss (weiblich)

Das Gerat ist mit (einem) Standard-HDMI®-Steckverbinder(n) (Typ A)
ausgestattet.
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Die Bedienoberflache

Die Startseite

A
\:w

w
M
O

WEGPUNKTE

SIDESCAN

SCHIFFE >
DOWNSCAN

INFO
O
ABLAGE

|
E

Auf die Startseite kann aus jedem Betriebsmodus durch ein kurzes
Driicken der Home-Taste zugegriffen werden.

A Schaltfliche Einstellungen
Offnet das Bedienfeld Settings (Einstellungen). Verwenden
Sie es, um das System zu konfigurieren.

B Anwendungen
Wahlen Sie eine Schaltflache aus, um die Anwendung als
Vollbild anzuzeigen.
Halten Sie eine Schaltflache gedriickt, um fur die
Anwendung voreingestellte Schnell-Split-Seiten
anzuzeigen.

C Schaltflache SchlieBen
Klicken Sie hier, um die Startseite zu verlassen und zur
letzten aktiven Seite zurlckzukehren.

D Favoriten
Wahlen Sie eine Schaltflache aus, um die Feldkombination
anzuzeigen.
Klicken Sie auf eine Favoriten-Schaltflache und halten Sie
sie gedrickt, um in den Bearbeitungsmodus fir den
Favoritenbereich zu wechseln.
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E Symbolleiste
Wahlen Sie eine Schaltflache aus, um Dialogfelder zum
Ausfihren von Aufgaben oder zum Durchsuchen
gespeicherter Daten aufzurufen.

Verschiedene Bedienfeld-Seiten

Die Groe der Anwendungsfelder auf einer Mehrfachseite konnen
Sie im Dialogfeld System-Kontrolle einstellen. Weitere
Informationen finden Sie unter "Anpassen der Teilung auf verschiedene
Bedienfeld-Seiten" auf Seite 48.

Auf einer Seite mit mehreren Bedienfeldern kann nur ein Bedienfeld
auf einmal aktiv sein. Das aktive Feld ist durch eine Umrandung
hervorgehoben.

Sie kdnnen immer nur das Men( des aktiven Feldes aufrufen.

Seite mit 2 Anwendungsfeldern Seite mit 3 Anwendungsfeldern
Anwendungsseiten
A B C
| nH : I :

I
ol
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A Kontrollleiste
B Anwendungsfeld
C Menuschaltflache

Vordefinierte geteilte Seiten

Eine vordefinierte geteilte Seite zeigt mehr als eine
Anwendungsseite in einem Bedienfeld an.

Sie kdnnen die Aufteilung auf einer vordefinierten geteilten Seite
anpassen. Weitere Informationen finden Sie unter "Anpassen der Teilung
auf verschiedene Bedienfeld-Seiten" auf Seite 48.

Schnell-Split karte

A

+ SIDESCAN

] P

+ DOWNSCAN + SPOTLIGHT + STEUERN

Favoritenleiste

In der Favoritenleiste werden vorkonfigurierte Seiten und
Favoritenseiten aufgelistet, die Sie erstellt haben. Wahlen Sie eine
Favoritenseite aus, um die Seite zu 6ffnen.

Favoritenseiten kdnnen einzelne Seiten oder verschiedene
Bedienfeld-Seiten sein. Die Bildschirmgroe des Gerates bestimmt
die Anzahl der Anwendungsfelder, die auf einer Favoritenseite
angezeigt werden kénnen.

Die Favoritenleiste bietet auch Tools zur Bearbeitung von
Favoritenseiten. Alle Favoritenseiten kdnnen gedndert werden.
Informationen zum Hinzufiigen und Andern von Favoritenseiten
finden Sie unter "Anpassen von Favoritenseiten" auf Seite 49.

Dialogfeld Systemkontrolle

Das Dialogfeld Systemkontrolle bietet einen Schnellzugriff auf
grundlegende Systemeinstellungen.
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Die im Dialogfeld angezeigten Schaltflaichen variieren je nach
Betriebsmodus und angeschlossenen Gerédten.

Fir Funktionen, bei denen Sie zwischen Ein- und Ausschalten
wechseln kdnnen, wird bei aktivierter Funktion eine orangefarbene
Leiste Uber der Schaltflaiche angezeigt.

Um das Dialogfeld anzuzeigen:
« Dricken Sie die Einschalttaste.

System Kontrolle

O
Nacht

Standby  Einstellung.. Power aus Helligkeit — Modus

Daten Editieren | og Sonar Synchronisi nect and
- mel

Drahtlos Overlay Daten  Register
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Grundlagen zur Bedienung

Ein-/Ausschalten des Systems

Das System wird durch die Betdtigung der Einschalttaste (Power)
eingeschaltet.

Halten Sie die Einschalttaste (Power) gedriickt, um das Geréat
auszuschalten.

Wenn Sie die Taste loslassen, bevor das Gerat ausgeschaltet ist, wird
der Ausschaltvorgang abgebrochen.

Sie konnen das System aulSerdem Uber das Dialogfeld System
Kontrolle ausschalten.

Erstmaliges Einschalten

Wenn die Anlage zum ersten Mal eingeschaltet wird oder auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt wurde, zeigt sie eine Reihe von
Dialogfenstern an. Grundlegende Einstellungen nehmen Sie
aufgrund der Eingabeaufforderungen dieser Dialoge vor.

Sie kdnnen weitere Einrichtungen und spatere Anderungen von
Einstellungen mit den Dialogen Systemeinstellungen vornehmen.

Standby-Modus

Im Standby-Modus sind das Sonar und die Hintergrundbeleuchtung
fur den Bildschirm und die Tasten ausgeschaltet, um Energie zu
sparen. Das System lduft im Hintergrund weiter.

Den Standby-Modus wéhlen Sie im Dialogfeld System-Kontrolle aus.

Um vom Standby-Modus in den normalen Betriebsmodus zu
wechseln, dricken Sie kurz die Einschalttaste.

Displaybeleuchtung

Helligkeit

Sie kbnnen zwischen den vorgegebenen Stufen fir die
Beleuchtungshelligkeit wechseln, indem Sie kurz die Ein-/
Ausschalttaste drlcken.

Die Hintergrundbeleuchtung kann zudem im Dialogfeld
Systemkontrolle eingestellt werden.
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Nacht-Modus

Der Nacht-Modus kann ber das Dialogfeld "System Kontrolle"
aktiviert werden.

Uber die Option "Nacht Modus" wird die Farbpalette bei wenig Licht
optimiert.

Seiten und Felder
Die Auswahl der Seiten erfolgt Gber die Startseite.
Ganzseitige Felder:
Wiéhlen Sie die entsprechende Anwendungsschaltflache aus

Favoritenseiten:
Wiéhlen Sie die entsprechende Favoritenschaltflache aus

Voreingestellte Schnell-Split-Seiten:
Halten Sie das entsprechende Anwendungs-Schaltflache
gedrlickt.

Auf einer Seite mit mehreren Bedienfeldern kann nur ein Bedienfeld
auf einmal aktiv sein. Das aktive Feld ist durch eine Umrandung
hervorgehoben. Sie kdnnen immer nur das Seitenmen( des aktiven
Feldes aufrufen.

Um ein Bedienfeld auf einer Seite mit mehreren Bedienfeldern zu
aktivieren:

Tippen Sie auf das Bedienfeld.
Driicken Sie die Bedienfeldtaste.

Menlis

Um ein Bedienfeldmen( anzuzeigen:
Wahlen Sie die Schaltflache Menu (MenU) aus.
Drlcken Sie die Taste Menu/Enter (MenU/Eingabe).

So kehren Sie zur vorherigen Meniebene zurdck:
Wahlen Sie die MenUoption Back (Zurtck) aus.
Driicken Sie die Taste Beenden.

Um ein Bedienfeldmeni auszublenden:
Streichen Sie das Men( nach rechts
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Navigation Abbrechen
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Dricken Sie auf der ersten Meniebene die Taste Exit (Beenden).

Mann tliber Bord

In einer Notfallsituation kdnnen Sie einen Mann-tber-Bord-
Wegpunkt (MOB) an der aktuellen Schiffsposition speichern.

Erstellen eines MOBs
So erstellen Sie einen Mann-tber-Bord-Wegpunkt (Man Overboard,
MOB):

Driicken Sie gleichzeitig die Tasten zum VergroBern (+) und
Verkleinern (-)

Wenn Sie die MOB-Funktion aktivieren, werden folgende Aktionen
automatisch ausgefihrt:
Es wird ein MOB-Wegpunkt an der Schiffsposition gesetzt
Das Display schaltet auf ein vergro3ertes Kartenfeld um, bei dem
sich das Schiff in der Mitte befindet
Das System zeigt Informationen fir die Navigation zurtick zum
MOB-Wegpunkt an

Mehrere MOB-Wegpunkte konnen erstellt werden. Das Schiff zeigt
die Navigationsdaten zum urspringlichen MOB-Wegpunkt. Die
Navigation zu nachfolgenden MOB-Wegpunkten muss manuell
erfolgen.

MOB Loschen

Ein MOB-Wegpunkt kann aus dem Men( geldscht werden, wenn er
aktiviert ist.

Navigation zu MOB beenden

Das System zeigt weiterhin Navigationsdaten zum MOB-Wegpunkt,
bis Sie die Navigation im Men( beenden.

Sperren des Touchscreens

Sie kdnnen den Touchscreen vorlibergehend sperren, um eine
versehentliche Bedienung des Systems zu verhindern.

Sie sperren den Touchscreen im Dialogfeld System Kontrolle.

Zum Aufheben der Sperrfunktion driicken und halten Sie kurz die
Einschalttaste.
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Bildschirminhalt speichern
So erstellen Sie einen Screenshot:
Driicken Sie gleichzeitig die Seitentaste und die Einschalttaste.

Screenshots werden im internen Speicher gespeichert.

Single Sign-On

Nutzen Sie die Single Sign-On-Authentifizierungsmethode (SSO),
um sich bei Ihrem App-Konto anzumelden und automatisch
sicheren Zugriff zu erhalten, ohne Ihre Anmeldedaten tber das
Multifunktionsdisplay (MFD) eingeben zu mussen. Diese
Authentifizierungsmethode vereinfacht den Zugriff auf Ihr Konto
Uber die MFD-Tastatur, ohne dass Anmeldedaten aufgezeichnet
werden mussen.

Single Sign-On-Login

Hinweis: FUr die Anmeldung bei lhrem App-Konto ist eine
Internetverbindung erforderlich.

Sie konnen sich mit SSO Gber einen QR-Code® auf Ihrem MFD oder
Uber einen Webbrowser anmelden.

So melden Sie sich mit SSO an:

1. Gehen Sie auf lnrem MFD zu Einstellungen > Services, und
wahlen Sie Meine Daten synchronisieren.

Settings )

Q System &

Synchronize my data Not logged in &
ﬁ Features

®

& services Log in or Sign up to your Lowrance account from

your mobile device

1. Scan the QR code from a mobile
device to continue

2. Enter this code when prompted

Alternatively visit https://account.lowrance.com/device from the web

browser on your mobile device.
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2. Scannen Sie mit Inrem Mobilgerat den QR-Code®, der auf der
Anmeldeseite angezeigt wird, oder 6ffnen Sie einen
Webbrowser auf lhrem Mobilgerdt, und geben Sie die auf dem
MFD-Gerdt angegebene Internetadresse manuell ein.

3. Geben Sie lhre E-Mail-Adresse ein, wenn Sie dazu aufgefordert
werden.

Hinweis: Wenn Sie noch kein Konto haben, werden Sie zur
Anmeldeseite weitergeleitet. Geben Sie Ihre Daten ein, um ein
Konto zu erstellen.

4. Code Uberprifen:

Geben Sie bei der Anmeldung Gber den Webbrowser den Code
ein, der auf dem MFD angezeigt wird.

Uberpriifen Sie bei der Anmeldung Gber QR-Code®, ob der Code
auf Inrem Mobilgerdt mit dem Code auf dem MFD
Ubereinstimmt, und wéahlen Sie Yes, Allow connection (Ja,
Verbindung zulassen) aus. Wenn die Codes nicht
Ubereinstimmen, kdnnen Sie den Code manuell eingeben oder
die Verbindungsanfrage ablehnen.

Wenn eine Verbindung hergestellt wurde, wird sowohl auf Ihrem
Mobilgerdt als auch auf dem MFD eine Erfolgsmeldung angezeigt,
und Ihre Benutzer-ID wird auf der Seite Mein Lowrance-Konto
angezeigt.

Um sich abzumelden, gehen Sie zu Einstellungen > Services >
Mein Lowrance-Konto, und wahlen Sie Abmelden.

Sie kénnen auch Uber das Dialogfeld System Kontrolle auf Meine
Daten synchronisieren zugreifen.
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Treibstoff Einstellungen

Die Treibstoff-Funktion Gberwacht den Treibstoffverbrauch eines
Schiffes. Diese Daten werden zur Anzeige des Gesamtverbrauchs
pro Fahrt oder Saison aufaddiert und verwendet, um den Verbrauch
auf den Instrumentenseiten und im Daten-Fenster anzuzeigen.

Zur Nutzung des Programms muss ein Navico Treibstofffluss-Sensor
oder ein NMEA 2000°-Motoradapterkabel/-gateway mit Navico
Treibstoffdatenspeicher im Boot installiert sein. Der Navico Sensor
fur den Treibstoffverbrauch benotigt kein separates Treibstoff-
Speichergerét. Informationen darUber, ob Ihr Motor eine
Datenausgabe bietet und welcher Adapter fUr die Verbindung mit
NMEA 2000° verfugbar ist, erhalten Sie bei lhrem Motorhersteller
oder Handler.

Stellen Sie nach der Herstellung der physischen Verbindung sicher,
dass die Quellenauswahl abgeschlossen ist. Installationen mit
mehreren Motoren, die Treibstofffluss-Sensoren oder
Treibstoffdatenspeicher verwenden, erfordern die Einrichtung einer
entsprechenden Motorposition in der Gerdte-Liste. Allgemeine
Informationen zur Quellenauswahl finden Sie im Abschnitt "Netzwerk
Einstellungen” auf Seite 262.

Settings

lﬂ Treibstoff Benétigter Brennstoff

Auftanken...

Schiffs Parameter...

Bootskonfiguration

Der Dialog "Vessel setup” (Schiffsparameter) muss fur die Auswahl
der Anzahl von Motoren und Tanks sowie der
Gesamttreibstoffkapazitat aller Tanks des Bootes verwendet werden.

Bootskonfiguration

Anzahl der Motoren

Anzahl der Kraftstofftanks

1

Gesamter Treibstoff (L)

Speichern Abbrechen
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Treibstofffluss-Konfiguration

Nachdem die Anzahl der Motoren festgelegt wurde, muss
festgelegt werden, welcher Treibstoffflusssensor mit welchem
Motor verbunden ist. Offnen Sie in der Gerételiste der Netzwerkseite
das Dialogfeld "Geratekonfiguration” fir jeden Sensor, und legen Sie
den Standort auf den Motor fest, mit dem das Gerét verbunden ist.

Uber die Option Uncenfigure (Konfiguration aufheben) kénnen Sie
das Gerdt zurlicksetzen, wodurch alle Benutzereinstellungen
geldscht werden.

Uber Treibstofffluss zuriicksetzen wird nur der "Treibstoff-K-
Wert" wiederhergestellt, wenn dieser unter "Kalibrieren" festgelegt
wurde. Nur Gerdte von Navico kdnnen zurlickgesetzt werden.

EP-10: Fuel Flow - Geréatekonfiguration

Konfiguration

Gerat EP-10: Fuel Flow
Location Mitte

Erweiterte Optionen

Instanz Konfiguration aufheben

Reset Fuel Flow.

Kalibrieren

Eine Kalibrierung ist unter Umstdnden erforderlich, um den
gemessenen Fluss mit dem tatsdchlichen Treibstofffluss
abzustimmen. Greifen Sie Uber den Dialog Auftanken auf die
Kalibrierung zu. Nur ein Navico Treibstofffluss-Sensor kann kalibriert
werden.

1. Beginnen Sie mit vollem Tank, und lassen Sie den Motor wie im
Normalbetrieb laufen.

2. Nachdem mehrere Liter verbraucht wurden, sollte der Tank voll
aufgetankt und die Option Set to full (Als "Voll" markieren)
ausgewahlt werden.

3. Wabhlen Sie die Option Calibrate (Kalibrieren).

4. Legen Sie Actual amount used (Tatsachlich verbrauchte Menge)
abhadngig von der getankten Treibstoffmenge fest.

5. Wahlen Sie OK, um die Einstellungen zu speichern. Unter
Treibstoff-K-Wert (Fuel K-Value) sollte jetzt ein neuer Wert
angezeigt werden.
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-> Hinweis: Wiederholen Sie die obigen Schritte einzeln fir jeden
Motor, wenn Sie mehrere Motoren kalibrieren mochten.
Alternativ kdnnen Sie auch alle Motoren gleichzeitig laufen
lassen und die tatsdchlich verbrauchte Menge durch die Anzahl
an Motoren teilen. Dabei wird natUrlich von einem identischen
Treibstoffverbrauch aller Motoren ausgegangen.

> Hinweis: Die Kalibrierungsoption Calibrate ist nur verfligbar,
wenn Set to full (Als "Voll" markieren) ausgewahlt wird und ein
Treibstofffluss-Sensor als Quelle verbunden und eingerichtet ist.

= Hinweis: Es werden maximal 8 Motoren mit Treibstofffluss-
Sensoren unterstutzt.

Treibstoffmenge

Mit Nutzung eines Navico Fullstand-Gerdts, das mit einem
geeigneten Fillstand-Sensor verbunden ist, kdnnen Sie den Stand
des im Tank verbleibenden Treibstoffs messen. Die Anzahl der Tanks
muss Uber die Seite "Treibstoffeinstellung" im Dialogfeld
"Schiffsparameter” festgelegt werden.

Wahlen Sie auf der Netzwerkseite die Gerateliste aus und 6ffnen Sie
das Dialogfeld "Geratekonfiguration" fir jeden Sensor, und stellen
Sie Tankposition, Treibstoffart und TankgrofSe ein.

Informationen zur Einrichtung der Instrumentenleiste oder eines
Messgerates mithilfe der Fullstand-Geratedaten finden Sie in der
Betriebsanleitung.

= Hinweis: Es werden maximal 5 Tanks mit Fullstand-Geraten
unterstutzt.

= Hinweis: Tankdaten, die von einem kompatiblen Motor-
Gateway ausgegeben werden, kdnnen ebenfalls angezeigt
werden, allerdings ist eine Tankkonfiguration flr eine solche
Datenquelle Uber das System nicht maglich.
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Anpassen des Systems

Anpassen des Hintergrundes der Startseite

Sie kdnnen das Hintergrundbild der Startseite anpassen. Dazu
koénnen Sie ein im System enthaltenes Bild oder ein eigenes Bild im
JPG- oder PNG-Format verwenden.

Die Bilder kbnnen an einem beliebigen Ort gespeichert sein, sofern
dieser Uber den Datei-Browser angezeigt werden kann. Wenn ein
Bild als Hintergrund ausgewahlt wurde, wird es automatisch in den
Ordner mit Hintergrundbildern kopiert.

-
\~ & 3

-

-
Wegpunkte Sonar Logs

4l = Meine Dateien
B Demo
B Gribs

B Logs Details wallpaper01.jpg

JPEG Bild
72.4 kB

4 W Wallpaper 09/17/2019
Verandert 09/09/2019

B Polars

wallpaper01.jpg
wallpaper02.jpg

wallpaper03.ipa

Ansicht Sy
wallpaper

S
Kopieren Umbenen... Loschen SchlieBen:

Anpassen der Teilung auf verschiedene
Bedienfeld-Seiten

1. Offnen Sie die Seite mit verschiedenen Bedienfeldern

2. Offnen Sie das Dialogfeld System Control (Systemkontrolle).

3. Wahlen Sie die Option zum Anpassen der Teilung. Das
Anpassungssymbol wird auf der Seite mit mehreren
Bedienfeldern angezeigt.

4. Verwenden Sie das Anpassungssymbol, um die Unterteilung an
die gewlinschte Position zu verschieben

5. Nutzen Sie die MenUoptionen zum Speichern oder Verwerfen
der Anderungen.
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System Kontrolle

IR ©
Standby  Einstellung... |B
= B

Andern
Splits

Daten-Overlay

Sie kénnen sich Daten auf Karten- und Sonarseiten einblenden
lassen. Das Daten-Overlay wird individuell firr jede Standardseite,
Favoritenseite und fur die vordefinierten geteilten Seiten festgelegt.
Das funktioniert mit allen Daten, die im Netzwerk verfligbar sind.

Im Dialogfeld System Control (Systemkontrolle) kénnen Sie Overlay-
Daten ein- oder ausschalten.

Bearbeiten von Overlay-Daten
Verwenden Sie die Schaltflache Edit Overlay (Overlay bearbeiten) im
Dialogfeld System Controls (Systemkontrolle), um die Overlay-Daten
ZU bearbeiten.
Im Bearbeitungsmodus das zu bearbeitende Daten-Overlay
auswahlen, dann:
Verwenden Sie die MenUoption, um die Daten zu andern oder zu
konfigurieren.
Ziehen Sie das Datenfeld Overlay, um das Overlay neu zu
positionieren.

Anpassen von Favoritenseiten
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Hinzufiligen neuer Favoritenseiten

1. Wahlen Sie das Neu-Symbol auf der Startseite im
Favoritenbereich aus, um das Dialogfeld Seiten bearbeiten zu
offnen.

2. Sie kbnnen eine neue Seite einrichten, indem Sie Seitensymbole
ziehen und an der gewtiinschten Stelle ablegen.

3. (Optional) Andern der Bedienfeld-Anordnung (nur bei zwei oder
mehr Feldern moglich)

4, Speichern Sie das Seitenlayout.

Seiten editieren

Ziehen Sie die Felder von der linken Seite, um
das Seitenlayout zu bestimmen. S

Keine Felder zugefiigt

Clear Speichern Verwerfen

Das System zeigt die neue Favoritenseite, die auch in der
Favoritenseiten-Liste auf der Startseite aufgenommen wird.

Bearbeiten von Favoritenseiten
1. Wahlen Sie das Symbol Edit (Bearbeiten) im Favoritenfeld:
- Klicken Sie auf das X-Symbol an einem Favoriten-Symbol, um
die Seite zu entfernen.
- Wahlen Sie das Werkzeug-Symbol, um das Dialogfeld Seiten
bearbeiten (Page Editor) anzuzeigen.
2. Fugen Sie im Dialogfeld Seiten bearbeiten (Page Editor) Felder
hinzu, oder entfernen Sie Felder.
3. Durch das Speichern oder Verwerfen von Anderungen wird der
Bearbeitungsmodus fir Favoriten verlassen.
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Seiten editieren

Ziehen Sie die Felder von der linken Seite, um
das Seitenlayout zu bestimm

®

EDITIEREN

Clear Speichern Verwerfen

Konfigurieren der Schnellzugriffstasten

Die Tastenbefehle fur die Schnellzugriffstasten und die Home-Taste
kénnen konfiguriert werden.

=> Hinweis: Die Anzahl der zu konfigurierenden Tasten hangt von
der Grof3e Ihres Gerates ab.

Wahlen Sie eine Konfiguration aus der Dropdown-Liste fur die
einzelnen Tasten, die Sie konfigurieren mochten.

Settings
ﬁ' System

(3 Services
Schnellzugriffstasten

SR 4
“ Kurzer Druck % Langer Druck

Offnen der Startseite Umschalten Geteilte Ansicht
Bitte wahlen

Bitte 5 Bitte wahlen

Bitte wahlen

Bitte wahlen Bitte wahlen

Speichern Abbrechen
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Aktivieren oder Deaktivieren der

Funktionen

Ein kompatibles Gerat, das mit der Anlage verbunden ist, sollte
automatisch vom System erkannt werden. Wenn dies nicht der Fall
ist, aktivieren Sie die Funktion im Dialogfeld Advanced Settings
(Erweiterte Einstellungen).

Settings
ﬁ System Standardeinstellungen wiederherstellen...
Fortschrittlich...

& Services

Weitere Einstellungen

unkte

onar-Funkti en fir Simulation.
StructureScan N Kontrolliert, ob Struc

Kontrolliert, ob SonicHub/FUSION-Link Eigenschaften angezeigt

Audio server werden.

Bestimmt ob der Audio-Server ausgeschaltet wird, wenn das MFD
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Karten

Das Kartenfeld

Nord-Anzeige
Schiff
Kartenbereich

Gitter-Linien*

m O Nn @ >

Distanz Ringe*

*Optionale Karten-Objekte. * Optionale Kartenobjekte kbnnen
einzeln im Dialogfeld fur Karteneinstellungen ein- und
ausgeschaltet werden.

Kartendaten

Das System kann mit vorinstallierter Kartografie geliefert werden.
Eine vollstandige Auswahl der unterstitzten Karten finden Sie auf
der Website des Produkts.

- Hinweis: Die Kartenmendoptionen variieren abhdngig von der
verwendeten Karte.

Karten auf Speichermedien kénnen im Ethernet-Netzwerk
gemeinsam genutzt werden, sodass nur ein Speichermedium mit
Karten pro Schiff bendtigt wird.
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Karten Optionen

Karten Quelle
Lowrance

AA

© 50NM
2NM

> Hinweis: Das System schaltet nicht automatisch auf
vorinstallierte Karten um, wenn das Speichermedium mit den
Karten entfernt wird. Es wird eine Karte mit geringer Auflésung
angezeigt, bis Sie die Speicherkarte wieder einlegen oder
manuell auf die vorinstallierte Karte zurlickschalten.

Auswahl der Kartenquelle
Verflgbare Kartenquellen werden im Men( aufgefihrt.

Wenn identische Kartenquellen zur Verfligung stehen, wahlt das
System automatisch die detaillierteste Karte fur Ihre angezeigte
Region aus.

Anzeigen von zwei Kartenquellen

Wenn verschiedene Kartenquellen verfigbar sind, kénnen Sie zwei
verschiedene Kartenquellen gleichzeitig auf einer Seite mit zwei
Karten-Anzeigebereichen anzeigen.

Aktivieren Sie jede Kartenseite, und wahlen Sie im Men( die
gewdlnschte Quelle aus.

Schiffssymbol

Wenn das System Uber eine festgelegte, gultige GPS-Position
verflgt, zeigt das Schiffssymbol Position und Kurs an. Ist kein GPS
verflgbar, enthdlt das Schiffssymbol ein Fragezeichen.

Wenn keine Informationen zur Fahrtrichtung verfligbar sind, richtet
sich das Schiffssymbol mithilfe von COG (Course over Ground) aus.

Karte vergrof8ern

Kartenbereiche und Distanz-Ringintervalle (sofern aktiviert) werden
im Kartenfeld angezeigt. Sie kdnnen die Skala durch Vergréern
oder Verkleinern der Karte andern.

Verschieben der Karte
So bewegen Sie die Karte in jede beliebige Richtung:

Den Bildschirm ziehen
Bewegen Sie den Cursor mithilfe der Pfeiltasten zum Rand des
Kartenfeldes.
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Kartenausrichtung

Zuriick

Mehr Optionen Orientierung
Nord oben

Vorausblick

Sie kdnnen festlegen, wie die Karte im Bedienfeld gedreht wird.

Nord oben

b
Richtet die Karte so aus, dass Norden nach
oben zeigt.

Steuerkurs oben

’|\ Richtet die Karte so aus, dass der Steuerkurs
@ des Schiffes (A) nach oben zeigt. Die
Informationen zur Fahrtrichtung werden von
einem Kompass bezogen. Ist keine

Fahrtrichtung verflgbar, wird der Kurs Gber
Grund (COG) vom GPS verwendet.

Kurs oben

Die Kartenrichtung ist abhangig davon, ob Sie
«i~ Navigieren oder nicht:
- Beim Navigieren: Die gewilnschte Kurslinie
(B) ist nach oben ausgerichtet
- Wenn Sie nicht navigieren: die tatsachliche
Fahrtrichtung des Schiffes (COG) ist nach
oben ausgerichtet
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Overlay
Aus

Mehr Optionen Jl Orientierung

Nord oben

Vorausblick

N 25°24.160'

W 79°55.651"'
21.8 NM, 159 °M
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Vorausblick

Bewegen Sie das Schiffssymbol im Feld, um Ihre Voraussicht des
Schiffes zu maximieren.

Anzeigen von Informationen zu

Kartenobjekten

Wenn Sie ein Kartenobjekt, einen Wegpunkt, eine Route oder ein
Ziel auswaéhlen, werden grundlegende Informationen zum
ausgewahlten Element angezeigt. Aktivieren Sie das Popup-Fenster
des Kartenobjekts, um alle verfigbaren Informationen zu diesem
Element anzuzeigen. Sie kdnnen das Dialogfeld mit ausfihrlichen
Informationen auch Uber das MenU aufrufen.

- Hinweis: Wenn Sie in lhrem System geeignete C-MAP-Karten
ansehen, kdnnen Sie Marineobjekte auswahlen, um
Informationen zu Services sowie auch Multimediaressourcen
(Fotos) zu den Positionen bzw. Objekten anzuzeigen.

= Hinweis: Popup-Informationen mussen in den
Karteneinstellungen aktiviert sein, damit grundlegende
Informationen zum Element angezeigt werden.

Information

B Spezialbake

Bakenform: Pfahlbake
Kategorie von Sonderzeichen: Richtzeichen

Art der Konstruktion: Eisen/Stah

Quellenanzeige: US,US,graph,USCG LL 3-10518

N 25°44.970'
W 80°05.965'

Distanz: 4495.68 NM

Go to

Verwenden des Cursors im Bedienfeld
Der Cursor wird standardmafig im Bedienfeld nicht angezeigt.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird das Fenster mit der Cursor-Position
angezeigt. Bei aktivem Cursor verschiebt oder dreht sich das
Bedienfeld nicht, um dem Schiff zu folgen.
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Zur Cursorposition wechseln

Sie wechseln zu einer ausgewahlten Position im Bild, indem Sie die
Cursor im Feld positionieren und dann die Mentoption GoTo
Cursor (Zu Cursor wechseln) auswahlen.

Die Cursor-Hilfsfunktion

Die Cursor-Hilfsfunktion erméglicht die Feinabstimmung und die
genaue Platzierung des Cursors, ohne dass dabei Details von lhrem
Finger verdeckt werden.

Aktivieren Sie den Cursor im Feld, halten Sie dann den Finger auf
den Bildschirm gedrickt, um vom Cursor-Symbol zu einem
Auswahlkreis zu wechseln, der Uber Ihrem Finger angezeigt wird.
Ziehen Sie den Auswahlkreis — ohne den Finger vom Bildschirm zu
nehmen - auf die gewiinschte Position.

Wenn Sie den Finger vom Bildschirm nehmen, wird zur normalen
Cursor-Bedienung zurlickgekehrt.

Entfernungsmessung

Sie kdnnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen
Ihrem Schiff und einer Position bzw. zwischen zwei Punkten im
im0 € Kartenfeld zu messen.

1. Positionieren Sie den Cursor auf den Punkt, an dem Sie die

e Distanz messen wollen. Starten Sie die Messfunktion im Men(.
B

1.85 NM, 255 °M - Die Mess-Symbole werden auf einer vom Schiffsmittelpunkt
zur Cursor-Position gezogenen Linie angezeigt, und die
Distanz wird im darunter angezeigten Cursor-
Informationsfenster angegeben.
2. Die Messpunkte konnen durch Ziehen eines der Symbole neu
positioniert werden, wahrend die Messfunktion aktiv ist.

> Hinweis: Die Peilung wird immer vom grauen Symbol zum
blauen Symbol gemessen.

Die Funktion zum Starten der Messung kann auch ohne aktiven
Cursor gestartet werden. Beide Messsymbole werden dann
zundchst an der Position des Schiffes angezeigt. Das graue Symbol
folgt der Bewegung des Schiffes, wahrend das blaue Symbol an der
Position verbleibt, die bei Aktivieren der Funktion angegeben
wurde. Die Messpunkte kdnnen anschlieBend durch Ziehen eines
der Symbole neu positioniert werden.
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Beenden Sie die Messfunktion Uber die Mentoption Messung
beenden.

Objekte auf Kartenfeldern suchen

Sie kbnnen in einem Kartenfeld nach anderen Schiffen oder
verschiedenen Kartenobjekten suchen.

Aktivieren Sie den Cursor im Feld, um ausgehend von der Cursor-

Position zu suchen. Ist der Cursor nicht aktiviert, sucht das System
ausgehend von der Schiffsposition nach Objekten.

Finde Vom Schiff ®

Bestimmen Sie eine Kategorie von Objekten, welche Sie
suchen mochten

Wegpunkte Karten Objekte
Routen Koordinaten

Trails Schiffe

Treibstoff

= Hinweis: FUr die Suche nach Tankstellen benétigen Sie ein
Abonnement fUr SiriusXM Marine.

= Hinweis: Fir die Suche nach Schiffen bendtigen Sie einen AlS-
Empfanger.

Farbe von Trails

Ein Trail kann basierend auf den Quelldaten und den hohen/
niedrigen Grenzwerten farbig dargestellt werden. Weitere
Informationen finden Sie unter "Farbe von Trails auf Grundlage der Daten" auf
Seite 85.

3D-Karte
Die 3D-Option bietet eine dreidimensionale grafische Ansicht von
Landes- und Meereskonturen.

= Hinweis: Alle Kartentypen funktionieren im 3D-Modus, aber
ohne 3D-Kartographie wird der entsprechende Bereich der
Grafik flach dargestellt.

Wenn die 3D-Kartenoption ausgewahlt ist, werden die Symbole
zum Drehen (A) und Verschieben (B) im Kartenfeld angezeigt.
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Overlay
Aus

Aus

Struktur

Steuerung des Betrachtungswinkels

Sie kbnnen den Betrachtungswinkel mit dem Symbol zum Drehen
steuern und dann das Kartenfeld schwenken.

Um die angezeigte Richtung zu dndern, schwenken Sie die
Ansicht horizontal.

Um den Neigungswinkel zu andern, schwenken Sie die Ansicht
vertikal.

= Hinweis: Wenn die Schiffsposition in der Kartenmitte ist, kann
nur der Neigungswinkel angepasst werden. Die
Ansichtsrichtung wird mit der Einstellung fur die Karten-
Orientierung gesteuert. Weitere Informationen finden Sie unter
"Kartenausrichtung” auf Seite 55.

Verschieben der 3D-Karte

Sie kdnnen die Karte mit dem Verschieben-Symbol in jede Richtung
bewegen und dann schwenken.

Um die Karte wieder in die Schiffsposition zu bringen, verwenden
Sie die Option Zurick zum Schiff.

Karten-Overlay
Sie kdnnen Overlays auf dem Kartenfeld hinzuftigen.

Wenn ein Overlay ausgewahlt ist, wird das Kontextment der Karte
erweitert und enthalt dann die Grund-Menioptionen fir die
ausgewahlte Einblendung.

Informationen zu den Overlay-MenUoptionen werden weiter unten
oder in den jeweiligen Abschnitten in diesem Handbuch erlautert.

Wetter-Einblendung

Wenn der Navico WM-4-Empfanger mit lhrem System verbunden ist
und ein entsprechender SiriusXM®-Seewetterdienst abonniert
wurde, sind Wetter-Overlays verflgbar.

Wenn Wetter als Karten-Overlay ausgewahlt ist, wird das
Kartenmend um die Wetter-Optionen erweitert. Weitere
Informationen finden Sie im Kapitel SiriusXM® in diesem Dokument.
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Struktur-Overlay

Die StructureMap-Funktion Uberlagert SideScan-Bilder einer
StructureScan-Quelle auf der Karte. So kann die Umgebung unter
Wasser einfacher in Bezug auf lhre Position visualisiert werden. Auch
die Interpretation von SideScan-Bildern wird vereinfacht.

Wenn Struktur als Karten-Overlay ausgewahlt ist, wird das
Kartenmend um die Struktur-Optionen erweitert. Weitere
Informationen finden Sie im Kapitel StructureMap in diesem
Dokument.

Scout-Overlay

Wenn Sie einen ActiveTarget- oder ActiveTarget 2-Schwinger im
Scout-Modus (oder zwei ActiveTarget 2-Schwinger im Scout-
Modus) betreiben, kdnnen Sie Live-Sonardaten auf lhrer Karte
Uberlagern.

Wenn Scout als Karten-Overlay ausgewahlt sind, wird das
Kartenmend um die Sonar-Optionen erweitert. Weitere
Informationen finden Sie im Kapitel ActiveTarget in diesem
Dokument.

Ghost 360-Overlay

Wenn ein Active Imaging 3-in-1-Bugkonus mit dem Ghost
Trollingmotor verbunden ist und die Ghost 360-Funktion aktiviert
wurde, konnen Sie 360-Grad-Unterwasserbilder auf Ihrer Karte
Uberlagern.

Wenn Ghost 360 als Karten-Overlay ausgewahlt ist, wird das

Kartenmenu um die Optionen fur Fischkarten erweitert. Weitere
Informationen finden Sie im Kapitel Ghost 360 in diesem Dokument.

Temp. Karten-Overlay

Die Temp. Karten-Overlay-Funktion zeigt den Verlauf der
Wassertemperatur-Farbung auf der Karte. FUr die Bereitstellung der
Temperaturdaten fir das Overlay wird eine Wassertemperaturquelle
bendtigt.

Der Farbbereich wird automatisch angepasst, basierend auf der
minimalen und maximalen aufgezeichneten Temperatur.
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‘Temp Karte

Temp.-Karte
Optionen

Zuriick

Transparenz
Min
Farb-Palette
1l

Lésche Historie

Transparenz

Passt die Transparenz des Overlays an. Mit minimalen
Transparenzeinstellungen werden die Details des Bedienfeldes fast
komplett vom Overlay verdeckt.

Palette

Gibt die Farben an, die zur Anzeige von Wassertemperaturen
verwendet werden. Eine Legende wird im Feld angezeigt, die die
Farben fUr die aufgezeichneten Temperaturen identifiziert.

Verlaufléschen

Loscht alle temp. Kartendaten, die bis zu dem Zeitpunkt gesammelt
wurden. Temp. Kartendaten werden automatisch geldscht, wenn
das Gerat ausgeschaltet wird.

Genesis Live-Overlay

-> Hinweis: Nur verfigbar, wenn eine Lowrance oder C-MAP-
Kartenquelle angezeigt wird.

= Hinweis: Bevor Daten aufgezeichnet werden kénnen, muss
eine microSD™-Speicherkarte mit freiem Speicherplatz in das
Gerat eingesetzt werden.

Genesis live ist eine Echtzeit-Funktion, bei der das Gerét basierend
auf Live-Sonarergebnissen eine Uberlagerung von Tiefenkonturen
erstellt. Die Sonarergebnisse von Genesis live werden auf der
Speicherkarte des Gerédtes aufgezeichnet und angezeigt.

Sollte die Speicherkarte entfernt oder Speicherplatz knapp werden,
so schaltet sich die Funktion aus, und die Option wird im Menu
deaktiviert.

Je mehr Durchldufe einer Region im Protokoll der Live-
Sonarergebnisse aufgezeichnet werden, desto genauer sind die
Genesis live-Karten.

Genesis live-Aufzeichnungen sind bis 20 Knoten prazise.

Genesis live kann Aufzeichnungen von einem vernetzten
Schwinger vornehmen.

Die Datenprotokollierung und Anzeige ist flr das Gerat mit der
Speicherkarte bestimmt. Genesis live-Karten kdnnen im Netzwerk
nicht gemeinsam genutzt werden.
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Genesis Live
Optionen
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Zuriick
Transparenz
Min
Konturenintervall
Hoch

Tiefen Farbpalette

= Hinweis: Genesis live-Daten sind nicht fur den Gezeiten-Offset
angepasst.

Meniioptionen von Genesis live

Transparenz
Passt die Transparenz des Overlays an.

Konturintervall
Definiert die Dichte der angezeigten Live-Tiefenkonturen.

Tiefen Farbpalette
Legt die Farbpalette zum Kolorieren der Tiefenbereiche fest.

Kartensynch (Chart sync) — synchronisiert die Genesis live-Schicht
mit der Farbpalette, die auch im Kartenmend als Karten-
Tiefenpalette definiert ist (unter Kartenoptionen, Ansicht (View),
Tiefenpalette (Depth palette)). Mit dieser Option kdnnen auch
benutzerdefinierte Paletten im Kartenmeni definiert und auf die
Genesis-Schicht angewendet werden.

Navigation — Verwendet die Navigationspalette.
Tiefenschattierung — Verwendet die Tiefenschattierungspalette.
Papierkarte — Verwendet die Papierkartenpalette.
Sicherheitsschattierung — Verwendet die Einstellung fur die
sichere Tiefe, um die Farbe in Bereichen mit einer geringeren als
der festgelegten sicheren Tiefe zu schattieren. Aktiviert auch die
Option fir die sichere Tiefe im MenU Genesis live.

Sichere Tiefe

Legt die sichere Tiefe fest. Bereiche, die flacher als die sichere
minimale Tiefe sind, sind schattiert. Diese Option ist nur verfligbar,
wenn die Palette zur Sicherheitsschattierung ausgewahlt ist.

Radar-Overlay

Das Radarbild kann auf der Karte Uiberlagert werden. Sie kdnnen das
Radarbild einfacher interpretieren, indem Sie die Radarziele mit den
kartografierten Objekten in Einklang bringen.

> Hinweis: Im System muss ein Kurssensor vorhanden sein, um
das Radar-Overlay anzuwenden.

Karten | HDS Pro Bedienungsanleitung



Wenn Sie die Option Radar-Overlay ausgewahlt haben, stehen

lhnen auch im MenU des Kartenfeldes die Grundfunktionen zur
Radarbedienung zur Verfligung. Weitere Informationen zu den
MenUoptionen des Radars finden Sie unter "Radar" auf Seite 189.

Auswidhlen der Radar Overlay-Quelle in Kartenbereichen

Um die Radarquelle des auf dem Kartenfenster angezeigten Radar-
Overlays auszuwahlen, verwenden Sie die MenUoption Quelle.
Diese Option ist unter Radaroptionen verflgbar, wenn das Radar als
Overlay ausgewahlt ist.

Bei Kartenseiten mit mehr als einer Karte mit Radar-Overlay kdnnen
fUr jedes Kartenfeld verschiedene Radarquellen eingerichtet
werden. Aktivieren Sie eines der Kartenfelder, und wéahlen Sie
anschlielend einen verfligbaren Radar in der MenUoption
Radarquelle aus. Wiederholen Sie diesen Vorgang fur das zweite
Kartenfeld mit Radar-Overlay, und wahlen Sie fir dieses Kartenfeld
einen alternativen Radar aus.

C-MAP-Karten

Untenstehend sind alle verfigbaren Optionen fur C-MAP-Karten
beschrieben. Die verfigbaren Funktionen und MenU-Optionen
konnen je nach den verwendeten Karten variieren. In diesem
Abschnitt werden Mends einer C-MAP-Karte gezeigt.

- Hinweis: Eine MenUoption ist ausgegraut, wenn die Funktion
auf der angezeigten Karte nicht verfligbar ist.

C-MAP Tiden und Stromungen

Das System kann C-MAP Tiden und Stromungen anzeigen. Anhand
dieser Daten ist eine Vorhersage von Uhrzeit, Tidenhub, Richtung
und Stdrke von Tiden und Strémungen maoglich. Diese Funktion ist
fur die Planung und Navigation von Trips wichtig.

In stark verkleinerten Bereichen werden die Tiden und Strdomungen
als quadratische Symbole mit den Buchstaben T (Tiden) bzw. C
(Currents, Stromungen) angezeigt. Wenn Sie eines der Symbole
auswdhlen, werden Tiden- bzw. Stromungsdaten fur diese Position
angezeigt.

Dynamische Strdomungsdaten erhalten Sie durch Auswahl eines
Zoom-Bereiches von 1 Seemeile. In diesem Zoom-Bereich wird statt
des Symbols fur Stromungen ein animiertes, dynamisches Symbol
angezeigt, das Stromungsgeschwindigkeit und -richtung angibt.

Karten | HDS Pro Bedienungsanleitung | 63



Karten Optionen

Karten Ouelle
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Dynamische Symbole werden in Schwarz (mehr als 6 Knoten), in Rot
(mehr als 2 Knoten und weniger als oder gleich 6 Knoten), Gelb
(mehrals 1 Knotenund weniger als oder gleich 2 Knoten) oder Griin
(gleich oder kleiner als 1 Knoten) dargestellt, entsprechend der
Stromung an der jeweiligen Position.

Ist keine Strdmung vorhanden (0 Knoten), wird ein weies Quadrat
angezeigt.

S
Statische Symbole fiir Strmungen und Dynamische Symbole fiir Strmungen
Tiden

S WL

C-MAP-spezifische Kartenoptionen

Foto-Overlay

Mit dieser Option kénnen Sie Satellitenaufnahmen eines Bereichs als
Einblendung in der Karte anzeigen. Satellitenaufnahmen sind nur
fUr bestimmte Regionen und als Kartierungsversionen verflgbar.

Sie kénnen Foto-Overlays entweder in 2D oder in 3D anzeigen.

il B2

Kein Foto-Overlay Foto-Overlay, nur Land Volles Foto-Overlay

Fototransparenz

Die Transparenz legt fest, wie durchldssig ein Foto-Overlay ist. Mit
minimalen Transparenzeinstellungen werden die Kartendetails fast
komplett vom Foto verdeckt.
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Minimale Transparenz Transparenz bei 80

Rasterkarten
Andert die Ansicht so, dass sie einer herkémmlichen Papierkarte
ahnelt.

Raster transparency (Rastertransparenz)
Steuert die Transparenz der Rasterdarstellung.

Hochauflésende Bathygraphie
Aktiviert und deaktiviert die hdhere Auflosung der Konturlinien.

Kartendetails
Voll - zeigt sémtliche fur die verwendete Karte verfligbaren
Informationen an.
Mittel — zeigt die mindestens zur Navigation erforderlichen
Informationen an.
Niedrig - zeigt die grundlegenden Informationen an, die nicht
entfernt werden kénnen. Dazu gehoren Informationen, die in
allen geografischen Bereichen erforderlich sind. Diese
Informationen reichen fir eine sichere Navigation ggf. nicht aus.

Kartenkategorien

Verschiedene Kategorien und Unterkategorien sind im Lieferumfang
enthalten. Sie kdnnen ihre Auswahl einzeln ein- und ausschalten, je
nach den Informationen, die Sie anzeigen méchten.

Die im Dialogfeld aufgefiihrten Kategorien sind abhdngig von den
verwendeten Karten.

Schatten-Relief
Schattierter Meeresboden.
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Tiefen
Farbpalette

Farbpalette
Schatten

Zuriick

Navigation

Tiefenfilter Aus

Zuriick

Tiefe 1

Tiefe 2

Benutzer..

Keine Konturen
Entfernt Konturlinien von der Karte.

Tiefen Farbpalette
Mit der Tiefenpaletten-Steuerung kann die auf der Karte
verwendete Tiefenpalette eingestellt werden.

Depth filter (Tiefenfilter)

Filtert Tiefenwerte heraus, die flacher als der ausgewahlte
Tiefenfilter-Grenzwert sind.

Sichere Tiefe

Auf Karten wird anhand verschiedener Farbschattierungen
zwischen flachen und tiefen Gewassern unterschieden. Nachdem
Sie die Farbpalette fir Sicherheits-Einfarbung/Tiefen-Einfarbung
aktiviert haben, geben Sie die gewlinschte minimale Sichere Tiefe
und die Farbe/Einfarbung fur verschiedene Tiefen vor.

Shading (Schatten)
Stellt unterschiedliche Bereiche des Meeresbodens abhdngig von
der ausgewahlten Schattenkategorie schattiert da.

> Hinweis: Schattierung der Beschaffenheit des Meeresbodens
und der Vegetation sind in C-MAP-Karten nicht verfigbar.

Tiefe 1/Tiefe 2
Tiefenvoreinstellungen, die unterschiedliche Tiefen in
verschiedenen Farben schattieren.

Custom (Benutzerdefiniert)

Sie kénnen die Tiefenschwelle, die Farbe und die Transparenz der
Farbschattierung von Tiefe 1 und Tiefe 2 einstellen.
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Pers. Tiefenschattierung

Tiefe 1 Tiefe 2
Tiefe (m) Farbe Einfarbung (%)

100
100
100
100
100
100
100

Hinzufiigen...

3D-Uberhéhung

Grafische Einstellungen, die nur im 3D-Modus verfigbar sind. Die
Hervorhebungsoption ist ein Multiplikator, der auf aufgezeichnete
Landerhebungen und Wassertiefen angewendet wird, um diese
hoher bzw. tiefer erscheinen zu lassen.

- Hinweis: Diese Option ist ausgegraut, wenn die Daten nicht in
der eingesetzten Speicherkarte fiir die Karte verfigbar sind.

Genesis-Schicht
Die Genesis-Schicht zeigt hochauflésende Konturen von Genesis-
Benutzern an, die eine Qualitatsprifung bestanden haben.

Diese Option schaltet die Genesis-Schicht auf dem Kartenbild ein
bzw. aus.

Nur verfUgbar, wenn die C-MAP-Karte Genesis-Schichtdaten enthalt.

Navionics-Karten

Einige Navionics-Funktionen erfordern die aktuellsten Daten von
Navionics. Vor der Verwendung dieser Funktionen wird eine
Meldung angezeigt, die besagt, dass die Funktion nur verfigbar ist,
wenn die entsprechenden Navionics-Karten oder Kartenmodule
eingesetzt sind. Weitere Informationen zu den erforderlichen
Arbeitsschritten fur diese Funktionen finden Sie unter
www.navionics.com.

Sie konnen auch eine Nachricht erhalten an, wenn Sie versuchen,
eine eingeschrankte Funktion zu verwenden, wenn die Navionics-
Karte nicht aktiviert ist. Zum Aktivieren der Karte wenden Sie sich an
Navionics.
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Navionics®-spezifische Kartenoptionen

Foto-Overlay

Mit dieser Option kénnen Sie Satellitenaufnahmen eines Bereichs als
Einblendung in der Karte anzeigen. Satellitenaufnahmen sind nur
fUr bestimmte Regionen und als Kartierungsversionen verflgbar.

Sie kénnen Foto-Overlays entweder in 2D oder in 3D anzeigen.

Fototransparenz

Die Transparenz legt fest, wie durchldssig ein Foto-Overlay ist. Mit
minimalen Transparenzeinstellungen werden die Kartendetails fast
komplett vom Foto verdeckt.

N 59°55.077
E 1040374
| 3790m, 347N

N 5955077
£ 1000374 : b
3790m,347°M + o

Minimale Transparenz Maximale Transparenz

Kartenschattierung
Durch Schattierungen kénnen Sie Geldndeinformationen zur Karte
hinzuftgen.

Angelbereich

Wahlen Sie einen Tiefenbereich aus, der durch Navionics® weil
hervorgehoben werden soll.
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Dies gestattet lhnen die Markierung bestimmter Tiefenbereiche
zum Fischen. Dabei richtet sich die Genauigkeit des Bereichs nach
den zugrunde liegenden Kartendaten. Wenn die Karte
beispielsweise lediglich 5-Meter-Intervalle fir Tiefenlinien aufweist,
wird die Schattierung gerundet fiir die nachste verfigbare
Tiefenlinie angezeigt.

Keine Tiefen hervorhebende Anzeige Bereich fiir Tiefenhervorhebung: 6 m—12 m

Flachwasser hervorhebender Bereich
Markiert Bereiche mit einer geringen Wassertiefe zwischen 0 und
der ausgewahlten Tiefe (bis zu 10 Meter).

Kein Flachwasser hervorgehoben Hervorhebung von Flachwasser: 0 m bis
3m

Sichere Tiefe

Die Navionics-Karten verwenden verschiedene Blauschattierungen,
um zwischen flachen und tiefen Gewdssern zu unterscheiden.

Die sichere Tiefe basiert auf dem ausgewahlten Grenzwert und wird
ohne blauen Schatten dargestellt.

= Hinweis: Die integrierte Navionics-Datenbank umfasst Daten
bis zu 20 m Tiefe, dartiber hinaus werden alle Bereiche in Weil3
angezeigt.
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SonarChart Live
Options

70 |

Zuriick

Transparenz
Min
Minimum depth

0ft

Palette

Beitrdige der Community

Aktiviert die Kartenebene, darunter Bearbeitungen der Navionics-
Community. Hierbei handelt es sich um Benutzerinformationen
oder -bearbeitungen, die von Benutzern zur Navionics-Community
hochgeladen wurden und in Navionics-Karten zur Verfiigung
gestellt werden.

Weitere Details finden Sie in den in der Karte enthaltenen Navionics

Informationen oder auf der Navionics Website unter
WWW.Navionics.com.

SonarChart

Das System unterstltzt die Navionics SonarChart-Funktion.
SonarChart zeigt eine hochaufldsende bathymetrische Karte mit
Detailkontur und standardméfigen Navigationsdaten an. Weitere
Informationen finden Sie unter www.navionics.com.

SonarChart Live

SonarChart Live ist eine Echtzeit-Funktion, bei der das Gerat eine
Uberlagerung von Tiefenkonturen basierend auf Ihren eigenen Live-
Sonarergebnissen erstellt.

Wenn Sie in SonarChart Live Overlay auswahlen, werden im Men(
die SonarChart Live-Optionen angezeigt.

Transparenz

Die SonarChart Live-Einblendung wird auf andere Kartendaten
gelegt. Die Kartendaten sind bei minimalen
Transparenzeinstellungen vollstandig abgedeckt. Passen Sie die
Transparenz an, damit die Kartendetails zu erkennen sind.

Minimale Tiefe

Hier wird angepasst, was die SonarChart Live-Wiedergabe als
sichere Tiefe behandelt. Dies betrifft die Einfarbung des SonarChart
Live-Bereichs. Wenn sich das Boot der Sicherheitstiefe nahert,
verandert sich die Farbung des SonarChart Live-Bereichs allmahlich
von einem einfachen Grau-/Weif3ton in Rot.

SCL-Historie

Wahlen Sie diese Option, um die zuvor aufgezeichneten Daten im
Karten-Overlay anzuzeigen.
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> Hinweis: Wéhrend der Anzeige der SCL-Historie zeichnet
SonarChart Live nicht auf.

SC-Dichte
Steuert die Dichte der SonarChart- und SonarChart Live- Konturen.

Gefirbte Meeresbodenbereiche
Schaltet die Rotfarbung der Meeresbodenbereiche EIN/AUS.

Navionics Dynamische Tiden- und Stromungs-Symbole

Die Tiden und Stromungen werden anstelle der fUr die statischen
Tiden- und Strdmungsinformationen verwendeten Rautensymbole
mit Messanzeigen und Pfeilen dargestellt.

Die Uber Navionics-Karten verfigbaren Tiden- und
Stromungsinformationen sind datums- und zeitspezifisch. Das
System bietet zur Darstellung der Tiden- und
Stromungsbewegungen im Verlauf der Zeit animierte Pfeile und/
oder Messanzeigen.

@ﬁ

e

2R -

Dynamische Tideninformationen Dynamische Strémungsinformationen

Verwendet werden die folgenden Symbole bzw. folgende Symbolik:
Aktuelle Geschwindigkeit

Die Pfeilldnge richtet sich nach der Geschwindigkeit, und das
Symbol dreht sich im Einklang mit der Flierichtung. Die
FlieRgeschwindigkeit wird innerhalb des Pfeilsymbols angezeigt.
Das rote Symbol dient zur Darstellung einer zunehmenden
Stromungsgeschwindigkeit, das blaue Symbol weist auf eine
abnehmende Geschwindigkeit hin.

Tidenhub
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Die Messanzeige weist 8 Stufen auf und wird entsprechend dem
absoluten Hochstwert/Tiefstwert des berechneten Tages
festgesetzt. Der rote Pfeil zeigt eine steigende Tide (Flut), der blaue
Pfeil eine zurlickgehende Tide (Ebbe) an.

= Hinweis: Alle numerischen Werte werden in den relevanten,
durch den Benutzer festgelegten Systemeinheiten
(Mal3einheiten) angezeigt.

Stein-Filter-Level

Hiermit wird die Identifizierung von Fels und Gestein unterhalb der
angegebenen Tiefe auf der Karte ausgeblendet.

Dadurch kann die Ubersichtlichkeit von Karten in Gegenden
verbessert werden, in denen sich weit unterhalb des Tiefgangs lhres
Schiffes viel Gestein befindet.

Konturen-Tiefe
Legt fest, welche Konturen auf der Karte bis zum ausgewahlten
Wert fir die Konturen-Tiefe angezeigt werden.

Darstellungsarten

Zeigt Seekarteninformationen, wie Symbole, Farben der
Navigationskarte und Bezeichnungen fir internationale oder US-
amerikanische Karten an. Prasentations-Typen.

Anmerkung
Legt fest, welche Bereichsinformationen, z. B. Namen von Orten und
Hinweise zu Bereichen, angezeigt werden kénnen.

Karten-Details

Bietet verschiedene Informationsebenen zu geografischen
Schichten.

Easy View
VergroBerungsfunktion zum VergréBern von Objekten und Text auf
den Karten.

> Hinweis: Auf der Karte wird nicht angezeigt, dass diese
Funktion aktiv ist.
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Karten Einstellungen

Die Optionen im Dialogfeld Karteneinstellungen hangen davon ab,
welche Kartenquelle im System ausgewahlt ist.

Settings

‘u’ System 3D Boot-Auswahl

Distanz Ringe
Services

Heading Extension

Navigation Kurs-Verlangerung

Karte

e 2D/3D K
Treibstoff Sinchronisiere 2D/3D Karte
Popup Information
Alarme )
Gitter-Linien
Einheiten Wegpunkte

Drahtlos Routen

3D-Boot-Auswahl
Legt fest, welches Symbol auf 3D-Karten verwendet werden soll.

Distanz-Ringe
Die Distanz-Ringe kdnnen verwendet werden, um die Distanz
zwischen lhrem Schiff und anderen Feldobjekten anzuzeigen.

Der Distanz-Maf3stab wird vom System automatisch an den Feld-
Mal3stab angepasst.

Verldangerungslinien

Heading extension (Fahrtrichtungsverlangerung) und Kurs-
Verlangerung

Auswahl zum Anzeigen oder Ausblenden des Kurses und der Kurs-
Verldngerungslinien fir lhr Schiff.

Lange der Verlingerung

A B

A: Kurs
B: COG (Kurs Uber Grund)
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> Hinweis: Wenn eine Kompassquelle im System verflgbar ist,
wird die Kurslinie blau angezeigt. Wenn keine Kompassquelle
verflgbar ist, wird die COG-Linie blau angezeigt.

Die Lange der Verldngerungslinie wird entweder als feste Distanz
oder zur Anzeige der Entfernung verwendet, die ein Schiff in einem
ausgewdhlten Zeitraum zurlcklegt. Wenn keine Optionen fir das
Schiff aktiviert sind, werden keine Verldngerungslinien angezeigt.

Der Kurs lhres Schiffes basiert auf den Informationen des aktiven
Kurs-Sensors. Die COG-Daten basieren auf den Informationen des
aktiven GPS-Sensors.

SonarChart Live-Tidenkorrektur

Wenn diese Funktion aktiviert ist, nutzt die Tidenkorrektur
Informationen von nahe gelegenen Gezeitenstationen (falls
vorhanden), um die Tiefenwerte anzupassen, die von SonarChart
Live genutzt werden, wenn das Sonar aufgezeichnet wird.

Synchronisieren der 2D-/3D-Karte

VerknUpft die Position auf einer Karte mit der Position auf der
anderen Karte, wenn eine 2D- und 3D-Karte nebeneinander
angezeigt werden.

Popup-Informationen

Legt fest, ob grundlegende Informationen fiir Feldobjekte
angezeigt werden, wenn Sie ein Objekt auswahlen.

Gitter-Linien
Schaltet die Anzeige von Léangen- und Breitengraden auf dem Feld

ein oder aus.

Wegpunkte
Aktiviert/deaktiviert die Anzeige von Wegpunkten auf Diagrammen.

Routen
Aktiviert/deaktiviert die Anzeige von Routen auf Karten.

Trails
Aktiviert/deaktiviert die Anzeige von Trails auf Karten.
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-> Hinweis: Damit im Kartenfeld Trails angezeigt werden, muss
sowohl die Option Display im Dialogfeld Trails als auch die
Option Trails im Dialogfeld fur die Karteneinstellungen aktiviert
sein. Weitere Informationen finden Sie unter "Bearbeiten oder Lischen
von Trails" auf Seite 84.

Wegpunkte, Routen, Trails

Offnet das Dialogfeld Wegpunkte, Routen und Trails, in dem diese
Elemente erstellt, bearbeitet, geldscht und durchsucht werden
konnen.
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Wegpunkte, Routen und Trails

Dialogfelder fiir Wegpunkte, Routen und

Trails

Mit diesen Dialogfeldern kdnnen Sie auf erweiterte
Bearbeitungsfunktionen und Einstellungen fir diese Elemente
zugreifen.

Wegpunkte Routen | Trails

Wegpunkte | Routen  Trails

Name T——
F R Wegpunkte Routen  Trails
ECRUNKIE = Symbol  Name

Neuer Wegpunkt...
001

001 (10)

001 (11)

001 (12)

001 (13)

001 (14)

001 (15)

Sortieren Losche alle
Name nach Symbol

Losche alles Finde...

Wegpunkte

Ein Wegpunkt ist eine vom Benutzer auf einer Karte bzw. einem
Radar- oder Sonar-Bild gesetzte Markierung. Jeder Wegpunkt besitzt
eine exakte Position mit Ldngen- und Breitenkoordinaten. Ein
Wegpunkt, der auf dem Sonar-Bild gesetzt wird, verfligt zusatzlich
zu den Positionsdaten Uber einen Tiefenwert. Ein Wegpunkt wird
verwendet, um eine Position zu kennzeichnen, zu der Sie eventuell
spater zurlckkehren méchten. Zwei oder mehr Wegpunkte kénnen
kombiniert werden, um eine Route zu erstellen.

Speichern von Wegpunkten
Ein Wegpunkt ist an der Cursor-Position gespeichert, wenn er aktiv
ist oder an der Schiffsposition, wenn der Cursor nicht auf dem
Bedienfeld aktiv ist. Um einen Wegpunkt zu speichern:
Wahlen Sie die MenUoption New Waypoint (Neuer Wegpunkt)
aus.
Dricken Sie die Taste Waypoint (Wegpunkt).
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- Drlcken Sie die Taste einmal, um das Dialogfeld Neuer
Wegpunkt zu &ffnen.
- Drlcken Sie die Taste zum Speichern des Wegpunkts zweimal.

Wegpunkt setzen wo Cursor

003

Neuer

Wegpunkt... N 25°44.873' W 080°05.593'

Neue Route.. Mehr Optionen... ® v® v =

Speichern Abbrechen

Neues Wegpunktsymbol
Ist diese Option ausgewdhlt, wird das Dialogfeld mit alternativen
H Wegpunktsymbolen angezeigt. Auswéhlen eines Wegpunktsymbols
erstellt den Wegpunkt an der Cursor- oder Schiffsposition mit dem
ausgewdhlten Symbol. Dieser Modus ist dauerhaft, beim ndchsten
Mal, wenn Sie einen neuen Wegpunkt erstellen, wird der gleiche
Dialog gedffnet, wenn Sie ein Symbol wahlen, wird ein Wegpunkt
mit dem Symbol erstellt.

Anstelle der Auswahl eines Symbols, wahlen Sie die
Menischaltflache in der unteren rechten Ecke, um zum vorherigen
Dialog "Neuer Wegpunkt" zurlickzukehren. Diese Auswahl wird der
dauerhafte Modus, und das nachste Mal, wenn Sie einen neuen
Wegpunkt einrichten wird der Dialog "Neuer Wegpunkt" angezeigt.

Verschieben eines Wegpunktes

Clear Cursor 1. Wahlen Sie den Wegpunkt aus, den Sie verschieben mochten.
- B Das Wegpunkt-Symbol wird erweitert, um anzuzeigen, dass es
008 e aktiv ist.

Goto i 2. Aktivieren Sie das MenU und wahlen Sie den Wegpunkt im
Gursor Y eren... Mendi aus.

Meseh 3. Wahlen Sie die Option "Bewegen" aus.

4. Wahlen Sie die neue Wegpunkt-Position aus.
5. Wahlen Sie die MenUoption Finish Moving (Bewegen beenden).

Der Wegpunkt wird nun automatisch an der neuen Position
gespeichert.

Bearbeiten von Wegpunkten

Alle Daten fur einen Wegpunkt kdnnen im Dialogfeld Edit
Wegpunkt bearbeitet werden..
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Sie aktivieren das Dialogfeld durch Auswahlen des Popup-Fensters
flr den Wegpunkt oder Uber das Mend, wenn der Wegpunkt
aktiviert ist.

Sie kbnnen auch tber das Wegpunkt-Werkzeug auf der Startseite
auf das Dialogfeld zugreifen.

Edit Wegpunkt ®

008
2.08 NM 177 °M % v® v

114" E 010°34.371" S| Symbol und Name v

Alarm Radius (NM)
00.00

Goto

Loschen von Wegpunkten

Sie kdnnen einen Wegpunkt tber das Fenster Edit Waypoint
(Wegpunkt bearbeiten) oder durch Auswahlen der Mentoption
Delete (Loschen) I6schen, wenn der Wegpunkt aktiviert ist.

Sie kdnnen Wegpunkte auch Uber das Wegpunkt-Werkzeug auf der
Startseite |6schen.

MOB-Wegpunkte kénnen auf die gleiche Weise geléscht werden.

Wegpunkt-Alarmeinstellungen

Sie kénnen fur jeden von Ihnen erstellten Wegpunkt einen eigenen
Alarmradius festlegen. Der Alarm wird im Dialogfeld Edit Waypoint
(Wegpunkt bearbeiten) eingestellt.

> Hinweis: Der Alarm fur den Wegpunktradius muss im
Dialogfeld Alarm eingeschaltet sein, um einen Alarm zu
aktivieren, wenn Ihr Schiff in den festgelegten Radius fahrt.
Weitere Informationen finden Sie unter "Alarmdialogfelder" auf Seite
268.
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Routen

e Eine Route besteht aus mehreren Routenpunkten, die in der
j’ Reihenfolge Ihrer geplanten Navigation erfasst wurden.
C{c/ Wenn Sie eine Route im Kartenfeld auswahlen, wird sie in Grin,
zusammen mit dem Routennamen angezeigt.

Das System unterstltzt Navionics Autorouting und Jeppesen Easy
Routing. Diese Funktion schlagt automatisch Routenpunkte
zwischen dem ersten und dem letzten Routenpunkt einer Route
vor, oder — bei einer komplexen Route — zwischen ausgewahlten
Routenpunkten. Sie kdnnen die Funktion verwenden, wenn Sie eine
neue Route einrichten, oder Sie kdnnen bereits gespeicherte
Routen damit bearbeiten.

Erstellen einer neuen Route im Kartenfeld

e 1. Aktivieren des Cursors im Kartenfeld
R 2. Wabhlen Sie die Option Neue Route im MenU aus.
Neu 3. Positionieren Sie den ersten Wegpunkt im Kartenfeld.
- C{Z”;jm__ 4. Setzen Sie weitere neue Routenpunkte im Kartenfeld, bis die
Cursor Route vollstandig ist.
LirRsr e 5. Speichern Sie die Route durch Auswahlen der Option Speichern
im Mendu.

Bearbeiten einer Route im Kartenfeld

1. Wahlen Sie die Route aus, um sie zu aktivieren.
2. Wabhlen Sie die Option "Route editieren” im MenU aus.
3. Positionieren Sie den neuen Routenpunkt im Kartenfeld:

- Wenn Sie den neuen Routenpunkt auf einem Streckenteil
positionieren, wird ein neuer Punkt zwischen den bereits
bestehenden Routenpunkten hinzugefiigt.

- Wenn Sie den neuen Routenpunkt auSerhalb der Route
setzen, wird der neue Routenpunkt in der bestehenden Route
hinter dem letzten Punkt hinzugefugt.

4. Ziehen Sie einen Routenpunkt an eine neue Position.
5. Speichern Sie die Route durch Auswahlen der Option Speichern

im Mend.

- Hinweis: Das Men( andert sich entsprechend der gewahlten
Bearbeitungsoption. Alle Bearbeitungen werden tber das MenU
bestatigt oder verworfen.
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Loschen von Routen

Sie kdnnen eine Route durch Auswahlen der MenUoption Loschen
|6schen, sofern die Route auf dem Bedienfeld aktiviert ist.

Sie kdnnen eine Route auch I6schen, indem Sie die Route im
Dialogfeld Routen auswahlen und dann im Dialogfeld Route
bearbeiten |6schen.

Im Dialogfeld Routen kénnen Sie alle Routen aus dem System
|6schen.

Sie kdnnen lhre Wegpunkte, Routen und Tracks vor dem Loschen
sichern, siehe "Wartung" auf Seite 270.

Erstellen von Routen anhand vorhandener Wegpunkte

Eine neue Route kann durch die Kombination vorhandener
Wegpunkte aus dem Dialogfeld Routes (Routen) erstellt werden.
Das Dialogfeld wird aufgerufen, wenn Sie das Tool Wegpunkte auf
der Startseite aufrufen und dann die Registerkarte Routen wahlen.

Umwandeln von Trails in Routen

Sie kdnnen im Dialogfeld Trail bearbeiten (Edit Trail) einen Trail in
eine Route umwandeln. Sie rufen dieses Dialogfeld auf, indem Sie
den Trail aktivieren und dann das Popup-Fenster flr den Trail oder
die MenU-Option Trail auswahlen.

Auf das Dialogfeld Trail bearbeiten kénnen Sie auch zugreifen,
indem Sie auf der Startseite das Tool Wegpunkte, anschlieSend die
Registerkarte Trail und dann im Trail-Dialogfenster den
entsprechenden Trail auswahlen.

Edit Weg

Weg001

Aus Aufzeichnen

Beschreibung
Erstelle Route

Loschen Zeigen Speichern Loschen

Dock-to-dock-Autorouting und Easy Routing

Die Dock-to-dock-Funktionen Autorouting und Easy Routing
schlagen, basierend auf den Informationen in der Karte und auf der
Grol3e lhres Bootes, neue Routenpunkt-Positionen vor. Bevor Sie
diese Funktionen verwenden kdnnen, mussen Sie Tiefgang, Breite

Wegpunkte, Routen und Trails | HDS Pro
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und Hoéhe ihres Bootes in das System eingeben. Das Dialogfeld
Bootseinstellungen wird automatisch angezeigt, wenn Sie die
Funktionen aufrufen und diese Informationen noch fehlen.
Informationen zum Eingeben von Bootseinstellungen finden Sie
unter "Systemeinstellungen” auf Seite 256.

A \Varnung: Die automatische Steuerung ist nur fur die
allgemeine Planung bestimmt und muss in Verbindung
mit konventionellen Navigationspraktiken verwendet
werden. Sie ersetzt KEINEN menschlichen Navigator
und darf niemals als einzige Navigationsquelle
herangezogen werden. Es liegt in der alleinigen
Verantwortung des Betreibers, die vorgeschlagene
Route anhand offizieller Veroffentlichungen und durch
Situationsbewusstsein zu hinterfragen.

> Hinweis: Dock-to-dock-Autorouting und Easy Routing kdnnen
nicht verwendet werden, wenn sich einer der ausgewdhlten
Routenpunkte in einem unsicheren Gebiet befindet. In diesem
Fall wird ein Warndialogfeld angezeigt, und Sie missen die
betreffenden Routenpunkte an eine sichere Position
verschieben, um fortfahren zu kdnnen.

= Hinweis: Wenn keine kompatible Kartografie verfligbar ist, sind
die Dock-to-dock-Menuoptionen Autorouting und Easy Routing
nicht verfligbar. Die kompatible Kartografie umfasst C-MAP
MAX-N+, C-MAP Discover, C-MAP Reveal, Navionics+ und
Navionics Platinum. Eine vollstandige Auswahl der verfligbaren
Karten finden Sie auf www.c-map.com und
WWW.Navionics.com.

1. Setzen Sie mindestens zwei Routenpunkte auf eine neue Route,
oder 6ffnen Sie eine vorhandene Route zum Bearbeiten.

2. Wahlen Sie die MenUoption Dock-to-dock-Autorouting und
anschlieBend:

- Komplette Route - wenn das System neue Routenpunkte
zwischen dem ersten und dem letzten Routenpunkt der
offenen Route hinzuftigen soll.

- Auswahl - wenn Sie die Routenpunkte zur Begrenzung von
Autorouting manuell festlegen und dann die gewinschten
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Routenpunkte auswdhlen wollen. Ausgewahlte Routenpunkte
werden rot angezeigt.

- Es kdnnen nur zwei Routenpunkte ausgewahlt werden, und
das System verwirft jegliche Routenpunkte zwischen den
ausgewdhlten Start- und Endpunkten.

3. Wahlen Sie Bestdtigen, um das Autorouting zu starten.

4. Wenn das Autorouting abgeschlossen ist, wird die Route im
Vorschaumodus angezeigt. Dabei sind die Etappen farbkodiert,
um sichere und unsichere Gebiete anzuzeigen.

- Navionics® verwendet rot (unsicher) und griin (sicher),
wahrend C-MAP rot (unsicher), gelb (gefdhrlich) und grin
(sicher) benutzt.

5. Bewegen Sie Routenpunkte bei Bedarf, wenn die Route im
Vorschaumodus angezeigt wird.

6. Wahlen Sie Behalten, um die Positionen der Routenpunkte zu
akzeptieren.

7. Wiederholen Sie Schritt 2 (Auswahl) und Schritt 3, wenn das
System die Routenpunkte fir weitere Teile der Route
automatisch positionieren soll.

Beispiele fiir Dock-to-dock-Autorouting und Easy Routing
Die Option Komplette Route wird verwendet, wenn der erste
und der letzte Routenpunkt ausgewahlt sind.

Erster und letzter Routenpunkt Automatisches Routing-Ergebnis

Die Option Auswahl wird verwendet, um einen Teil der Route im
Autorouting-Modus zu navigieren.

Wegpunkte, Routen und Trails | HDS Pro
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Zwei Routenpunkte ausgewdhlt Automatisches Routing-Ergebnis

Das Dialogfeld Edit Route (Route bearbeiten)

Im Dialogfeld Route bearbeiten kénnen Sie Routen und
Routenpunkte verwalten und Routeneigenschaften dndern. Dieses
Dialogfeld wird durch Auswahlen des Popup-Fensters einer aktiven
Route oder Uber das Meni ausgewahlt, indem die Route und dann
die Option fur die Details ausgewahlt werden.

Sie kénnen auch auf das Dialogfeld zugreifen, indem Sie das Tool
Wegpunkte auf der Startseite aufrufen und im folgenden Dialogfeld
eine Route auswahlen.

Wenn Sie im Dialogfeld Bearbeiten einen Routenpunkt auswdahlen,
koénnen Sie einen neuen, darauf folgenden Routenpunkt einfiigen
oder den Routenpunkt entfernen.

Wahlen Sie die Option Anzeigen aus, um die Route auf der Karte
anzeigen.

Route Editieren ®

Route 001

Leg |Wegpunkt Distanz (mi) |Peilung (°M)

0 [Rpt039

1 |Rpt040 119.1 093
2 |Rpto41 68.8

3 |Rpto42 92.8

Eingeben...
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Informationen zu Trails

Trails sind eine grafische Darstellung des Verlaufsweges des Schiffes.
Sie ermdglichen es zuriickzuverfolgen, wo Ihr Boot entlanggereist
ist. Trails kdnnen im Dialogfeld Edit (Bearbeiten) in Routen
umgewandelt werden.

Ab Werk ist das System so eingerichtet, dass die Schiffsbewegung
im Kartenfeld in Form eines Tracks verfolgt wird. Das System erfasst
den Trail so lange, bis die Lange die maximale festgelegte Anzahl an
Punkten erreicht hat. Anschlielend werden die dltesten Punkte
automatisch Uberschrieben.

Die automatische Trail-Funktion kann im Dialogfeld Trails
ausgeschaltet werden.

Erstellen eines neuen Trails

Sie kbnnen einen neuen Trail im Dialogfeld Trails erstellen. Das
Dialogfeld wird aufgerufen, wenn Sie das Tool Wegpunkte auf der
Startseite aufrufen und dann die Registerkarte Trails wahlen.

Bearbeiten oder Loschen von Trails

Verwenden Sie das Dialogfeld Trail bearbeiten (Edit Trail), um einen
Trail zu bearbeiten oder zu l6schen.

So offnen Sie das Dialogfeld Trail bearbeiten (Edit Trail):

Wahlen Sie den Trail auf der Karte und dann das Popup-Fenster
fur den Trail aus.

Wahlen Sie den Trail auf der Karte und dann den Trail im MenU
aus.

Wahlen Sie im Dialogfeld Trails den Trail aus.

Wegpunkte Routen | Trails ®

Name Display Aufzeichnen Farbe Punkte

I
WEGPUNKTE *

Neu Weg...
Weg001

EIN
|

Edit Weg

Weg001

v

Beschreibung

Erstelle Route

Loschen Zeige Speichern Abbrechen
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Farb Trails
J

Traileinstellungen

Trails bestehen aus einer Reihe von Punkten, die durch
Liniensegmente verbunden werden, deren Lange von der
Aufzeichnungsfrequenz abhéngt.

Sie kdnnen festlegen, dass Trail-Punkte auf Grundlage von Zeit- oder
Entfernungseinstellungen gesetzt werden, oder Sie kénnen jedes
Mal automatisch einen Trail-Punkt setzen lassen, wenn ein
Kurswechsel registriert wird.

=> Hinweis: Die Option Trails muss aullerdem in den
Bedienfeldeinstellungen eingeschaltet werden, damit sie
angezeigt wird.

Wegpunkte Routen | Trails

Name Display Aufzeichnen

Neu Weg...

Track001
* Tra IIOOl

Trail002

Trail003

LogType|Auo v

Farbe von Trails auf Grundlage der Daten
Ein Trail kann basierend auf den Quelldaten und den hohen/
niedrigen Grenzwerten, die Sie festlegen, farbig dargestellt werden:

Geben Sie die Quelle (Datentyp) an, die farbig dargestellt werden
soll. Zur Deaktivierung der Farbung wahlen Sie Keine.

Wahlen Sie die Optionen fur Hoch und Niedrig, um hohe und
niedrige Werte festzulegen (nachdem Sie die Quelle angegeben
haben).

Ein farbiger Trail stellt nur jeweils eine Quelle dar. Wenn Sie von
einer Quelle zu einer anderen wechseln, stehen die Farben die fur
die neu ausgewahlte Quelle.

Die Farben konnen Griin-, Gelb- und Rottone sein. Grin steht fur
den oberen Grenzwert, den Sie festgelegt haben. Gleb steht fir den
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N 25°30.607'
W 80°13.678'
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0

6 NM, 349°T

Mittelwert zwischen Hoch und Niedrig. Rot steht fiir den unteren
Grenzwert. Wenn der Wert zwischen dem hohen und dem mittleren
Wert liegt, wird er als griinlich-gelb dargestellt. Wenn der Wert
zwischen dem mittleren und unteren Wert liegt, wird er
orangefarben dargestellt.

- Hinweis: Standardmal3ig wird die Farbe von Trails
entsprechend der Farbeinstellung im Men( Edit Trail (Trail
bearbeiten) festgelegt. Die Farbung von Trails auf der
Grundlage der Datenquelle Gberschreibt die Farbung, die im
Dialogfeld Edit Trail (Trail bearbeiten) angegeben wird.

Wenn zwei oder mehrere Karten in einem geteilten Feld angezeigt
werden, werden durch Anderung der Quellfarbe oder der hohen/
niedrigen Werte in einer Karte die anderen Karten nicht gedndert.

Quelldaten im Cursorpositionsfenster anzeigen

Das Auswahlen eines Punktes in einem Trail zeigt das Fenster mit
der Cursorposition. Wenn aufgezeichnete Quelldaten fir den
gewadhlten Punkt vorhanden sind, wird der Wert in dem Fenster
neben den anderen Cursorinformationen angezeigt.

Das System zeichnet Daten gemal3 den Einstellungen im Dialogfeld

Edit Trail (Trail bearbeiten) auf. Quelldatenpunkte werden erfasst,
wenn es zu einem Wechsel bei dem Kurs bzw. Steuerkurs kommt.

Die Synchronisierungsfunktion

Die Schaltflache C-MAP Embark im Dialogfeld

,Systemkontrolle” wird durch die Schaltfliche ,Meine Daten
synchronisieren” ersetzt. Die Option C-MAP Embark im Dialogfeld
,Service-Einstellungen” wird ebenfalls durch die Option ,Meine
Daten synchronisieren” ersetzt.

Beispiel fur die Schaltfliche ,Meine Daten synchronisieren” im
Dialogfeld ,Systemkontrolle™:

System Kontrolle ®

. 4 n —d
d) Q [ +] ~
D
" Nacht Touch lock
Standby Einstellingen Power aus Helligkeit — Modys ' °UYCN 10€K  Drahtlos

~
Bl i = -
nn LFEC J

i EHlie A Log Sonar  Synchronize .
d 90 Registt
Overlay des Overlays udio my da Registration
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Verwenden der Synchronisierungsfunktion

Sie kdnnen sich Uber einen Browser unter https://
appchartlowrance.com oder tUber Ihr Mobilgerat bzw. Ihr Tablet bei
lhrem LOWRANCE®-App-Konto anmelden, um Folgendes zu
verwalten (neu erstellen, andern, verschieben und |6schen):

Wegpunkte
Routen
Trails

Synchronisieren Sie die MFD-Daten und die LOWRANCE®-App-
Kontodaten mit der MFD-Option Meine Daten synchronisieren.

Anforderungen

Ein Konto bei der mobilen App LOWRANCE®

-> Hinweis: Die Anmeldedaten fur Ihr C-MAP Embark- oder C-
MAP-App-Konto kénnen fir die Anmeldung bei der mobilen
App verwendet werden. Sie mussen kein separates Konto fur
die mobile App erstellen.

Zum Synchronisieren muss das Gerat mit dem Internet
verbunden sein. Informationen zum Verbinden des Gerats mit
dem Internet finden Sie unter "Wireless-Einstellungen" auf Seite 259.

Synchronisieren

Rufen Sie zum Synchronisieren der MFD-Daten und der
LOWRANCE®-App-Kontodaten (einschlieBlich Ihrer Daten unter
https://appchart.lowrance.com) die Funktion Meine Daten
synchronisieren im Dialogfeld Systemkontrolle oder im Dialogfeld
Service-Einstellungen auf.

Nach der Anmeldung im System zeigt dieses den Zeitpunkt der
letzten Synchronisierung an und die folgenden Optionen werden
verflgbar:

Bearbeiten — zum Andern der Anmeldeinformationen
verwenden

Automatische Synchronisation — die Synchronisierung erfolgt in
regelmaBigen Abstanden im Hintergrund, wenn eine
Verbindung zum Internet besteht

Jetzt synchronisieren — die Synchronisierung erfolgt sofort

Wegpunkte, Routen und Trails | HDS Pro Bedienungsanleitung | 87


https://appchart.lowrance.com
https://appchart.lowrance.com
https://appchart.lowrance.com

88

Synchronize your waypoints, routes and
tracks with the Lowrance mobile app.

Automatische Synchronisation

Letzte Synchronisation: 27 Tage her

Jetzt synchronisieren
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Navigieren

Info zum Navigieren

Mit der Navigationsfunktion des Systems kdnnen Sie zur Cursor-
Position, zu einem Wegpunkt oder entlang einer vordefinierten
Route navigieren.

Weitere Informationen zur Positionierung von Wegpunkten und

zum Erstellen von Routen finden Sie unter "Wegpunkte, Routen und Trails
auf Seite 76.

"

Steuer-Anzeige

Die Steueranzeige kann verwendet werden, um wahrend der
Navigation Informationen anzuzeigen.

A

033 63L 12.0

POS

001 39 351 E 24038733

Datenfelder
Kurs des Schiffes
Peilung zum Wegpunkt

O nNn w >»

Bestimmungsort
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E Peillinie mit zuldssiger Kursabweichung
Beim Navigieren auf einer Route zeigt die Peillinie den
geplanten Kurs von einem Wegpunkt zum nachsten. Beim
Navigieren zu einem Wegpunkt (Cursorposition, MOB oder
eine eingegebene Langen-/Breitenposition) zeigt die
Peillinie den geplanten Kurs vom Startpunkt der Navigation
bis zum Wegpunkt.

F  Schiffssymbol
Zeigt Entfernung und Peilung relativ zum geplanten Kurs.
Wenn der XTE (Kursfehler) das festgelegte XTE-Limit
Uberschreitet, wird dies durch einen roten Pfeil mit
Entfernung zur Tracklinie angezeigt.
Weitere Informationen finden Sie unter "XTE-Limit" auf Seite
92.

Navigieren zur Cursorposition
Sie kdnnen zu jeder Cursor-Position in Karten-, Radar-, oder -
Bedienfeldern navigieren.

Positionieren Sie den Cursor am ausgewahlten Bestimmungsort im
Bedienfeld, und wéahlen Sie dann im Meni die Option GoTo Cursor
(Zu Cursor wechseln) aus.

= Hinweis: Die MenUoption GoTo Cursor (Zu Cursor wechseln) ist
nicht verfligbar, wenn Sie bereits navigieren.

Routennavigation
Sie kénnen die Routennavigation Uber das Kartenfeld, die Steuer-
Anzeige oder das Dialogfeld "Route" starten.

Beim Start der Routennavigation wird das MenU erweitert und zeigt
Optionen zum Abbrechen der Navigation, Uberspringen eines
Wegpunktes und zum erneuten Starten der Route von der aktuellen
Schiffsposition aus an.

Starten einer Route liber das Kartenfeld
Aktivieren Sie eine Route im Feld, und wahlen Sie dann die
Mendoption fir die Routennavigation aus.

Sie kbnnen einen Routenpunkt auswahlen, um mit der Navigation
von einem gewUnschten Punkt aus zu beginnen.

Navigieren | HDS Pro Bedienungsanleitung



Starten einer Route iiber die Steuer-Anzeige
Wahlen Sie die Option "Start Route" im MenU und dann "Details" im
Dialogfeld aus.

Starten der Routennavigation iiber das Dialogfeld Edit
Route (Route bearbeiten)
Sie konnen im Dialogfeld Edit Route (Route bearbeiten) zu
navigieren beginnen. Aktivieren Sie das Dialogfeld, indem Sie:
Das Tool Waypoint (Wegpunkt) auf der Startseite, und dann die
Registerkarte Routes (Routen) auswahlen.
Die Option Route Details (Routendetails) im Meni auswahlen.

Wegpunkte, Routen, und Wege

Wegpunkte _Routen. Wege
‘Name

Route001

Route002 RO u t e O O 1 Ein Anzeigen

‘Leg ‘Wegpunkt ‘Distanz (mi) ‘Pew\ung (°M)
0 001

Route Editieren ®

1 002 0.04 358

Ldschen Zeige

Navigieren mit dem Autopiloten

Wenn Sie die Navigation auf einem System mit Autopilot-Funktion
starten, werden Sie aufgefordert, den Autopiloten in den
Navigationsmodus zu setzen.

Wenn Sie den Autopiloten nicht aktivieren, kdnnen Sie ihn zu einem
spateren Zeitpunkt immer noch Uber den Autopilot-Controller in
den Navigationsmodus setzen.

Weitere Informationen zur Autopilot-Funktion finden Sie in
Abhangigkeit vom verwendeten Autopiloten unter "Autopilot fiir den
Trolling-Motor" auf Seite 156 oder "Aulenborder-Autopilot" auf Seite 171.
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Navigationseinstellungen
Settings ®

£+ System Ziel-Radius... 0.05 NM
XTE limit... 0.05 NM

@ Services

.}f Navigation

XTE Alarm AUS
Trails...

Karte Log-Type

Sonar

Treibstoff
6\ Alarme

'i"" Einheiten

Phantom Loran

Ziel-Radius
Legt einen unsichtbaren Kreis um den Zielwegpunkt fest.

Wenn das Schiff sich in diesem Radius befindet, gilt der Wegpunkt
als erreicht.

XTE-Limit

Legt fest, wie weit das Schiff von der ausgewahlten Route
abweichen kann. Wenn das Schiff dieses Limit Uberschreitet, wird
ein Alarm aktiviert.

XTE-Alarm (Cross-Track-Fehler Alarm)
Aktiviert bzw. deaktiviert den XTE-Alarm.

Trails

Offnet den Dialog "Trails", in dem Traileinstellungen angepasst und
Trails in Navigationsrouten umgewandelt werden kénnen. Weitere
Informationen finden Sie unter "Informationen zu Trails" auf Seite 84.

Log-Typ

Sie kdnnen festlegen, dass Trail-Punkte auf Grundlage der Zeit oder
Entfernung gesetzt werden. Oder Sie kdnnen das Geréat jedes Mal
automatisch einen Trail-Punkt setzen lassen, wenn eine
Kursanderung registriert wird.

Legen Sie einen der folgenden Log-Typen bei den
Navigationseinstellungen fest:
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N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

Auto: Das Gerat setzt jedes Mal automatisch einen Trail-Punkt,
wenn eine Kursdnderung registriert wird.

Distanz: Wahlen Sie das Distanz-Feld aus, und geben Sie die
Distanz ein, die Sie aufzeichnen wollen.

Zeit: Wahlen Sie das Zeit-Feld aus, und geben Sie die Zeit ein, die
Sie aufzeichnen wollen.

Phantom Loran
Aktiviert die Nutzung des Ortungssystems Phantom Loran.

Loran Einstellungen
Legt Loran-Ketten (GRI) und bevorzugte Stationen fur
Wegpunkteingaben, Cursorposition und Positionsfeld fest.

Die Beispielgrafik zeigt ein Fenster der Cursor-Position mit
Informationen zur Loran-Position.

Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Loran-
Systems.
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Sonar

Das -Bild

Depth 717 ft
Y | Tempgw8,7°C

| H G F E

Fischbdgen
Historienvorschau*
Temperaturkurve*

Tiefe an der Cursor-Position
Amplitudenanzeige*
Zoom-Tasten (Bereich)

Wassertiefe und Wassertemperatur an der Cursor-Position

I 06 mMmm O N @ >

Bereichsskala

Meeresgrund

* Optionale Elemente, die Sie einzeln ein- und ausschalten kdnnen.
Weitere Informationen finden Sie unter "Mehr Optionen" auf Seite 103.

Mehrere Quellen

Sie kdnnen die Quelle fiir das Bild im aktiven Bedienfeld angeben.
Sie kdnnen mit einer mehrteiligen Seitenkonfiguration verschiedene
Quellen gleichzeitig anzeigen.
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Weitere Informationen zur Auswahl der Quelle fir ein Bedienfeld
finden Sie unter "Quelle” auf Seite 101.

Zoomen von Bildern
So bedienen Sie den Zoom:

Dricken Sie die Tasten (+/-).
Tippen Sie auf die Bereich-Schaltflachen (+/-).
Verwenden Sie die Einstellungen im Bereich-Men.

Beim VergroBern des Bildes wird der Meeresgrund am unteren Rand
des Bildschirms gehalten.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird die Anzeige in dem Bereich
vergroBert, auf den der Cursor zeigt.

Zoomleiste
Die Zoomleiste (A) wird beim Verdndern der Bildgro3e angezeigt.

Ziehen Sie die Zoomleiste auf- oder abwarts, um andere Bereiche
der Wassersdule anzuzeigen.

Verwenden des Cursors im Bild

Wenn Sie den Cursor auf dem Bild positionieren, halt der Bildschirm
an, und es wird die Tiefe an der Cursor-Position angezeigt.
AuBerdem werden das Informationsfenster und die Bildlaufleiste
aktiviert.

Entfernungsmessung

Sie kénnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen
den Positionen zweier Beobachtungen im Bild zu messen.

1. Positionieren Sie den Cursor auf den Punkt, ab dem Sie die
Entfernung messen wollen.
2. Wahlen Sie die MenUoption Measure (Messen) aus.

=» Hinweis: Die Messfunktion ist nur im MenU verfigbar, wenn
der Cursor auf dem Bild steht.
3. Positionieren Sie den Cursor auf den zweiten Messpunkt.
- Es wird eine Linie zwischen den Messpunkten gezogen, und
die Distanz wird im Informationsfenster angegeben
4. Wahlen Sie bei Bedarf weitere neue Messpunkte aus.

Mit den MenUoptionen kénnen Sie den Start- und Endpunkt neu
positionieren, solange die Messfunktion aktiv ist.
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Wahlen Sie die MenUoption Messen beenden, um den normalen
Bildlauf fortzusetzen.

Anzeigen der Historie

Verwenden Sie die Vorschaufunktion, um die Historie anzuzeigen
und zu verschieben. Weitere Informationen finden Sie unter
"Vorschau" auf Seite 105.

Aufzeichnung von Sonar-Logdaten

Starten der Aufzeichnung von Sonar-Logdaten

Sie kénnen die Aufzeichnung von Sonar-Logdaten beginnen und
die Datei intern im Gerdt oder auf einem Speichermedium
speichern, das an das Gerat angeschlossen ist.

Das Dialogfeld Log Sonar wird Uber das Dialogfeld System Kontrolle
oder Uber die Sonar-Einstellungen aktiviert.

Wenn die Daten aufgezeichnet werden, blinkt oben links ein rotes
Symbol und am unteren Bildschirmrand wird in regelmal3igen
Abstéanden eine Meldung angezeigt.

Wenn Sie diese Option wahlen, um die Aufzeichnung zu starten,
wird das Dialogfeld Record Sonar Log (Aufzeichnen der Sonar-
Protokolle) angezeigt, in dem Sie die Einstellungen fir die
Aufzeichnung vornehmen kénnen.
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Sonar Log

Speichern in
Intern

s per Lotung

Zeichne StructureMap

Verbleibende Zeit

Aufzeichnen Abbrechen

Dateiname
Geben Sie den Namen der Aufzeichnung ein (Log).

Dateiformat

Wahlen Sie ein Dateiformat aus dem Dropdown-MenU aus: SLG (nur
Sonar), XTF (nur Structure®), SL2 (Sonar und Structure) oder SL3
(umfasst StructureScan 3D).

= Hinweis: Das XTF-Format wird nur flr bestimmte Sonar-
Anzeige-Tools von Fremdanbietern verwendet.

"Save to" (Speichern unter)

Wahlen Sie aus, ob die Aufzeichnung auf dem Gerat oder auf einem
Speichergerat gespeichert werden soll, das mit dem Gerat
verbunden ist.

- Hinweis: Es wird empfohlen, Sonar-Logdaten direkt auf einer
microSD™-Karte zu speichern/aufzuzeichnen, da die Daten
schnell den internen Speicher des Gerates belegen.

Bytes per Lotung

Wahlen Sie aus, wie viele Bytes pro Lotung zum Speichern der
Protokolldatei verwendet werden sollen. Eine hdhere Byte-Zahl
ergibt eine bessere Auflosung, fuhrt jedoch im Vergleich zu einer
niedrigeren Byte-Zahl zu gré3eren Log-Dateien.

Erstellen der StructureMap

Wenn StructureScan im Netzwerk verflgbar ist, kdnnen die
Protokolle in das StructureMap-Format (.smf) konvertiert werden,
wenn die Aufzeichnung abgeschlossen ist.
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Wenn ein StructureScan-Schwinger mit dem Gerat verbunden ist,
konnen die Protokolle in das StructureMap-Format (smf) konvertiert
werden, wenn die Aufzeichnung abgeschlossen ist.

Die Protokolldatei kann auch ins StructureMap-Format aus dem
Dateimanager konvertiert werden.

=> Hinweis: StructureMap-Protokolle kdnnen nicht auf einer
kommerziellen hydrografischen Karte (z. B. C-Map, Navionics
usw.) erstellt werden.

Hochladen von Sonar-Speicherdaten auf C-MAP Genesis
Fihren Sie zum Hochladen von Sonar-Speicherdaten auf C-MAP
Genesis einen der folgenden Schritte aus:

Verwenden Sie die Option Dienste (Services). Folgen Sie den
Anweisungen, um sich anzumelden und die Speicherdateien an
C-MAP Genesis zu Ubertragen.

Settings ®

£ System Synchronisiere meine Daten Angemeldet #

» C-MAP Genesis Angemeldet &
ﬁ Eigenschaften

@& Services

-

Verwenden Sie das Dialogfeld Speicher (Storage). Wahlen Sie das
Symbol Sonar-Speicherdaten (Sonar Logs) und die Daten, die Sie
Ubertragen mochten. Wenn Sie bereits bei C-MAP Genesis
angemeldet sind, werden die Dateien Ubertragen. Wenn Sie
nicht angemeldet sind, wahlen Sie das Symbol Ubertragungen
(Transfers), und folgen Sie den Anweisungen, um sich
anzumelden und die Speicherdateien an C-MAP Genesis zu
Ubertragen. Sie kdnnen sich zu einem spéateren Zeitpunkt
anmelden und Dateien Ubertragen, wenn das Gerat mit dem
Internet verbunden ist.

~ &0

Wegpunkte Sonar Logs Ubertragun...

= Meine Dateien

<& Einstellungen Database
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Datenschutz

Sofern Ihr C-MAP Genesis-Konto dies gestattet, kdnnen Sie lhre
aufgezeichneten Lot-/Sonar-Protokolldateien in C-MAP Genesis als
privat oder offentlich zugdnglich markieren.

Verbleibende Zeit
Zeigt den verbleibenden Speicherplatz fiir Aufnahmen.

Beenden der Aufzeichnung von Logdaten

Verwenden Sie die Option Logging beenden, um die Aufzeichnung
von Logdaten zu beenden.

Sonardaten speichern ®

Dateiname Sonar_2018-09-18_13.56.40.sI3
& Bytes per Lotung 3200

Verbleibende Zeit 4 Tage03:59:59
Logging Verstrichene Zeit 0:00:13
EeamiEr DateigréBe 1.1 MB

Stop

Anzeigen aufgezeichneter Daten

Sie kénnen intern oder extern gespeicherte Sonaraufzeichnungen
Uberpriifen, wenn im Dialogfeld Sonareinstellungen die Option
Sonar-Log ansehen ausgewahlt ist. Weitere Informationen finden
Sie unter "Sonareinstellungen" auf Seite 106.

Einrichten des Bildes
Nutzen Sie die MenUoptionen, um das Bild einzurichten.

Modus
Generell

Fischerei-Modus
Diese Funktion besteht aus vordefinierten Sonareinstellungen, die

Entfernung

Frequenz

200kHz fur bestimmte Fischfangbedingungen konzipiert wurden.
mpfindlichkei
Ao > Hinweis: Die Auswahl des richtigen Fischerei-Modus ist
s entscheidend fUr eine optimale Sonarleistung.
Weitere
Fischerei- Palette
Modus
Mehr Optionen
Hauptanwendung | < 1.000 Ful3 WeiRer Hintergrund
Flachwasser <60 Ful WeiRer Hintergrund
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Fischerei- Tiefe Palette
Modus

Frischwasser <400 FuB Weiler Hintergrund
Tiefes Wasser <5.000 FuR Tiefblau
Langsam Trolling ' <400 Fufd WeiRer Hintergrund
Schnell Trolling <400 FuB WeiRer Hintergrund
Klares Wasser <400 Ful WeiRer Hintergrund
Ice Fishing < 400 Fu WeiRer Hintergrund
(Eisangeln)
Reichweite

Die Bereichseinstellung legt die auf dem Bildschirm angezeigte
Wassertiefe fest.

= Hinweis: Wenn Sie eine tiefe Reichweite in Flachwasser
einstellen, kann es ein, dass das System die Tiefe nicht mehr
bestimmten kann.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Wahlen Sie manuell im Mend eine voreingestellte Bereichsebene
aus.

Auto Range (Automatischer Bereich)

Mit "Range Auto" zeigt das System automatisch den gesamten
Bereich von der Wasseroberflédche bis zum Grund an.

"Auto" ist die bevorzugte Einstellung beim Suchen nach
Fischgriinden.

Wahlen Sie die Option Range (Bereich) und dann die Option Auto
im Mend.

Selbstgewdihlter Bereich
Mit dieser Option kdnnen Sie manuell sowohl die untere als auch
die obere Bereichsgrenze festlegen.

Legen Sie einen benutzerdefinierten Bereich fest, indem Sie die
MenUoption Range (Bereich) auswdhlen und dann die Option
Custom (Benutzerdefiniert) auswahlen.
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-> Hinweis: Mit Einrichten eines benutzerdefinierten Bereiches
wird das System in den manuellen Modus versetzt.

Frequenz

Das Gerdt unterstitzt verschiedene Schwingerfrequenzen. Welche
Frequenzen verfiigbar sind, hdngt vom angeschlossenen
Schwinger-Modell ab.

Sie kdnnen zwei Frequenzen gleichzeitig anzeigen, indem Sie zwei
Sonar-Bedienfelder auf der Startseite auswahlen.

Empfindlichkeit

Je hoher die Empfindlichkeit, desto mehr Details werden auf dem
Bildschirm angezeigt. Je geringer die Empfindlichkeit, desto weniger
wird angezeigt. Zu viele Details fihren zu Stérungsechos auf dem
Bildschirm. Ist die Empfindlichkeit jedoch zu gering eingestellt,
werden gewlnschte Ziele ggf. nicht angezeigt.

Farblinie

Der Benutzer kann die Farben des Bildschirms anpassen, damit die
Unterscheidung zwischen weicheren und harteren Zielen einfacher
ist. Wird diese Farblinie angepasst, ist es einfacher, Fische und
wichtige Strukturen am oder in der Néhe des Meeresgrundes vom
tatsachlichen Meeresgrund zu trennen.

Quelle

=> Hinweis: Nur verfugbar, wenn mehrere Quellen mit demselben
Leistungsvermaogen verfiigbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fur das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Sie kbnnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die MenUoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Storungen fuhren.

Fortschrittlich Optionen

Die MenUoption Erweitert ist nur verfiigbar, wenn der Cursor nicht
aktiv ist.
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Zuriick

Fortschrittlich Ing

102 |

Manuelle
Einstellung

Storunterdriickung

Signalstérungen durch Bilgepumpen, Motorvibrationen und
Luftblasen kénnen zu Stérechos auf dem Bild fihren.

Die Option Stoérunterdriickung filtert die Auswirkungen von
Signalstérungen und reduziert Stérechos auf dem Bildschirm.

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturumkehrungen
kénnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit der Einstellung "Oberfldchen-Klarheit" werden
Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberfldache verringert wird.

Verlaufsgeschwindigkeit

Sie kdnnen die Verlaufsgeschwindigkeit des Bildes auf dem
Bildschirm auswahlen. Eine hohe Verlaufsgeschwindigkeit
aktualisiert das Bild schnell, eine langsame zeigt einen ldngeren
Verlauf.

- Hinweis: Unter bestimmten Bedingungen kann es notwendig
sein, die Scroll-Geschwindigkeit anzupassen, um ein
aussagekraftigeres Bild zu erhalten, darunter zum Beispiel die
Einstellung des Bildes auf eine schnellere Geschwindigkeit beim
senkrechten Fischen von fester Position aus.

Ping-Geschwindigkeit

Uber die Ping-Geschwindigkeit wird festgelegt, wie haufig der
Schwinger Signale ins Wasser sendet. StandardmaRig ist die Ping-
Geschwindigkeit auf "max" eingestellt. Es ist moglicherweise notig,
die Ping-Geschwindigkeit so einzustellen, dass Interferenzen
begrenzt werden.

Manual Mode (Manueller Modus)

Der manuelle Modus ist ein erweiterter Benutzermodus, der die
Funktionen der digitalen Tiefe einschrankt, damit das Gerat
Sonarsignale nur bis zum ausgewahlten Bereich verarbeitet.
Dadurch ist ein glatter Bildlauf des Displays méglich, wenn sich die
Grundtiefe auRerhalb der Reichweite des Schwingers befindet.
Wenn Sie den manuellen Modus des Gerates verwenden,
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Mehr Optionen '

Zuriick

Stop Sonar

Teilen
Keine Trennung

Temp. Grafik

Tiefenlinie

A-Scope

Vorschau
Nur Cursor

empfangen Sie moglicherweise keine Tiefenmessungen, oder Sie
empfangen falsche Tiefeninformationen.

Mehr Optionen

Stop Sonar

Wenn diese Option aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal.
Verwenden Sie diese Option jederzeit, um das Sonar zu
deaktivieren, ohne das Gerdt auszuschalten.

Optionen fiir einen geteilten Bildschirm

Zoom

A Zoom-Ebene

B Zoomleisten

Der Zoom-Modus bietet eine vergroRerte Sicht des Sonarbildes auf
der linken Seite des Feldes.

StandardmaBig ist eine 2fache VergroBerung eingestellt. Sie kdnnen
bis zu 8-fachen Zoom auswahlen.

Der Bereich zwischen den Zoomleisten auf der rechten Seite des
Displays zeigt, welcher Bereich vergréert wird. Wenn Sie den
VergroBerungsfaktor erhdhen, wird der Bereich verkleinert. Dies
erkennen Sie an der verringerten Entfernung zwischen den
Zoomleisten.
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Verschieben Sie die Zoomleisten auf dem Bild nach oben/unten,
um verschiedene Tiefen der Wassersaule anzuzeigen.

Bottom Lock / Bodenfesselung

Der Modus Bottom Lock (Bodenfesselung) ist hilfreich, wenn Sie
Ziele nahe am Grund sehen mdéchten. In diesem Modus zeigt die
linke Seite des Feldes ein Bild, in dem der Grund abgeflacht ist. Die
Bereichsskala wird so gedndert, dass vom Meeresgrund (0) nach
oben gemessen wird. Die Grund- und die Nulllinie werden immer
im linken Bild angezeigt, unabhdngig von der Bereichsskala. Der
Skalierungsfaktor fir das Bild auf der linken Seite des Feldes wird
eingestellt, wie im Abschnitt zur Zoom-Option erldutert.

Flasher (Option)
Im Flasher-Modus wird die Sonar-Ansicht im linken Feld im Flasher-
Stil und im rechten Feld in der normalen Sonar-Ansicht angezeigt.

Paletten
Sie kdnnen aus verschiedenen Bildschirmpaletten auswahlen.

DownScan-Overlay

Wenn ein DownScan-kompatibler Schwinger an Ihr System
angeschlossen ist, kdnnen Sie Gber das reguldre Sonar-Bild
DownScan-Bilder legen.

Wenn der DownScan-Overlay aktiviert ist, werden im Sonar-Mend
grundlegende DownScan-Optionen angezeigt.
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Temperaturanzeige

Die Temperaturanzeige dient zum Veranschaulichen von
Anderungen der Wassertemperatur.

Wenn eingeschaltet, werden eine farbige Linie und die Temperatur
in Zahlen auf dem Sonar-Bild angezeigt.

Tiefenlinie

FUr den Meeresgrund kann eine Tiefenlinie angezeigt werden,
damit es einfacher ist, den Meeresgrund von Fischen und Strukturen
zu unterscheiden.

Amplitudenanzeige

Die Amplitudenanzeige ist die Abbildung eines akustisch
empfangenen Echos auf dem Bedienfeld. Die Stérke des jeweiligen
Echos wird sowohl durch die Breite als auch durch die Farbintensitat
dargestellt.

Vorschau

Die gesamte verfligbare Sonarhistorie kann oben auf dem
Sonarbildschirm angezeigt werden. Die Vorschauleiste stellt einen
Schnappschuss der verfligbaren Sonarhistorie dar. Blattern Sie
durch die Sonarhistorie, indem Sie den Vorschauschieberegler
horizontal ziehen. Standardmé@ig wird die Vorschau aktiviert, wenn
der Cursor aktiv ist.

Fisch-ID (Kennung)

Sie kdnnen auswahlen, wie die Fischziele auf dem Bildschirm
angezeigt werden sollen. Sie kbnnen auch festlegen, ob durch
einen Piepton angegeben werden soll, wenn eine Fisch-ID auf dem
Bedienfeld angezeigt wird.

5155 rnSS

(6 52 &’Ffss
» 6o 70685965%(9

T o s
’&o\o'

Traditionelle F/schbogen Fischsymbole Fischsymbole und
Tiefenangabe
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-» Hinweis: Es handelt sich nicht bei allen Fischsymbolen
tatsachlich um Fische.

Sonareinstellungen

Settings

a System Internes Sonar

Netzwerk Sonar

ﬁ Eigenschaften

Netzwerk Echosounder Modus Mehrfach

Services Log Sonar...

Navigation Sonar-Log ansehen...

Katte Structure Tiefen Ausgleich...
Installation...

Sonar
Sonar-Standardeinstellungen wiederherstellen...

Treibstoff Benutze Tiefe- & Temp Daten aus dem ... Ab

Alarme LiveSight Installation...

ActiveTarget Installation...
" Einheiten

Internes Sonar

Wird verwendet, um das interne Sonar fur die Auswahl im
Sonarbedienfeld verfiighar zu machen.

Wenn die Option deaktiviert ist, wird das interne Sonar fur kein
Gerét als Sonarquelle im Netzwerk aufgefuhrt.

Deaktivieren Sie diese Option fUr Gerate, die nicht an einen
Schwinger angeschlossen sind.

Netzwerk-Sonar

Wahlen Sie diese Option, um die Schwinger dieses Gerats mit
anderen am Ethernet-Netzwerk angeschlossenen Geraten zu teilen.
Darlber hinaus muss diese Einstellung ausgewdhlt werden, um
andere aktive Sonargerate im Netzwerk anzuzeigen.

Wenn diese Option deaktiviert ist, kdnnen Schwinger, die mit
diesem Gerdt verbunden sind, nicht gemeinsam mit anderen im
Netzwerk verbundenen Gerdten verwendet werden, und Sie
kénnen auch keine anderen Quellen im Netzwerk anzeigen, die
diese Funktion aktiviert haben.
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Sonar-Log

Wahlen Sie diese Option, um mit der Aufzeichnung von Sonar-
Daten zu beginnen bzw. diese zu beenden. Weitere Informationen
finden Sie unter "Starten der Aufzeichnung von Sonar-Logdaten” auf Seite 96.

Diese Option ist auch im Dialogfeld System Control
(Systemkontrolle) verfugbar.

Anzeigen des Sonar-Logs

Dient zur Anzeige von Sonar Aufzeichnungen. Die Log-Datei wird
als Pausenbild angezeigt, und Sie steuern den Bildlauf und die
Anzeige Uber das Men.

Sie kénnen den Cursor im Bild verwenden, Entfernungen messen
und Anzeigeoptionen wie bei einem Echtzeitbild des Sonar. Wenn
mehrere Kandle in der ausgewdhlten Sonar-Datei aufgezeichnet
wurden, kdnnen Sie den anzuzeigenden Kanal auswahlen.

Sie beenden die Funktion Uber das X oben rechts oder durch
Driicken der X-Taste.

Struktur-Tiefenoffset

Alle Schwinger messen die Wassertiefe vom Schwinger zum Grund.
Dies bedeutet, dass die Messwerte der Wassertiefe weder die
Distanz vom Schwinger zum niedrigsten Punkt des Bootes im
Wasser noch die Entfernung vom Schwinger zur Wasseroberflache
bertcksichtigen.
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Um den Abstand vom tiefsten Punkt des Schiffes bis zum Grund
anzuzeigen, stellen Sie den Abweichungsparameter auf
denselben Wert des vertikalen Abstands zwischen dem
Schwinger und dem tiefsten Punkt des Schiffs ein, A (negativer
Wert).

Um den Abstand von der Wasseroberflache bis zum Grund
anzuzeigen, stellen Sie den Abweichungsparameter auf
denselben Wert des vertikalen Abstands zwischen dem
Schwinger und der Wasseroberflache ein, B (positiver Wert).

Fir die Tiefe unter dem Schwinger wird der Offset auf 0 gesetzt.

Verwenden Sie Daten zu Wassertiefe und -temperatur
von
Wahlt aus, von welcher Quelle die Tiefen- und Temperaturdaten in

das NMEA 2000-Netzwerk Ubertragen werden.

Installation

Sonarstandardeinstellungen wiederherstellen
Setzen Sie die Sonareinstellungen auf Werkseinstellungen zurtck.
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SideScan

Info zu SideScan

SideScan bietet eine breite, sehr detailreiche Abdeckung des
Meeresbodens zu den Seiten lhres Bootes.

Das SideScan-Bedienfeld ist verfligbar, wenn ein SideScan-fahiger
Schwinger an das System angeschlossen wird.

Das SideScan-Bedienfeld
A B C D

Unterseite links
Struktur an Unterseite
Wassersaule Mitte
Unterseite rechts

Bereichsskala

m m O N ™ >

Schaltflachen fir Bereich (Zoom)

Zoomen von Bildern

Eine Anderung der Reichweite bewirkt, dass das Bild vergroRert
oder verkleinert wird.

Der Bereich kennzeichnet den Abstand links und rechts vom
Mittelpunkt.

SideScan | HDS Pro Bedienungsanleitung | 109



110

So éndern Sie den Bereich:

Drucken Sie die Tasten (+/-).
- Tippen Sie auf die Bereich-Schaltflachen.
Verwenden Sie die Einstellungen im Bereich-Men.

Verwenden des Cursors im Bedienfeld

Durch das Positionieren des Cursors auf dem Bedienfeld, wird das
Bild angehalten und das Cursor-Informationsfenster wird aktiviert.
Die Distanz auf der linken bzw. rechten Seite vom Schiff zum Cursor,
wird an der Cursor-Position gezeigt.

Anzeigen der Historie

In einer SideScan-Ansicht kdnnen Sie das Bild verschieben, um die
Seiten und die Historie zu sehen. Bewegen Sie dafir das Bild nach
links, rechts und oben.

Um den normalen DownScan-Bildlauf wieder zu aktivieren, wahlen
Sie die Option Clear Cursor (Cursor I6schen) aus.

Aufzeichnen von SideScan-Daten

Zeigt das Dialogfeld Aufzeichnungs-Log an. Die SideScan-Daten
kénnen aufgezeichnet werden, indem im Dialogfeld Aufzeichnen
das richtige Dateiformat (xtf) ausgewahlt wird. Weitere
Informationen finden Sie unter "Aufzeichnung von Sonar-Logdaten" auf Seite
96.

Einrichten des Bildes

Verwenden Sie das SideScan-Men(, um das Bild einzurichten. Wenn
der Cursor aktiv ist, werden einige Funktionen im Mend durch
Cursormodus-Funktionen ersetzt. Wahlen Sie Clear Cursor (Cursor
[6schen), um zum normalen Mend zuriickzukehren.
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Quelle

Entfernung

S > Hinweis: Nur verfugbar, wenn mehrere Quellen mit demselben
800kHz

Leistungsvermaogen verfiigbar sind.

Kontrast
Auto . . .. S . .
s et Wird verwendet, um die Quelle fur das Bild im aktiven Bedienfeld

1. anzugeben.

Weitere

Sie kdnnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die Mentoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

Mehr Optionen

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Stérungen fuhren.

Bereich

Die Bereichseinstellung legt den Abstand links und rechts vom
Mittelpunkt fest.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Wahlen Sie manuell im Men eine voreingestellte Bereichsebene
aus.

Auto Range (Automatischer Bereich)

Mit "Range Auto" zeigt das System automatisch den gesamten
Bereich von der Wasseroberflédche bis zum Grund an.

"Auto” ist die bevorzugte Einstellung beim Suchen nach
Fischgrinden.

Wahlen Sie die Option Range (Bereich) und dann die Option Auto
im Mend.

Frequenz
Hohere Frequenzen bieten das scharfste Bild ohne Einbul3en beim
Bereich, wahrend niedrigere Frequenzen fir tiefere Gewdsser oder
fUr erweiterte Bereiche eingesetzt werden kénnen.
SideScan-Frequenzoptionen hdangen vom Typ des angeschlossenen
SideScan-Schwingers ab:

455 kHz und 800 kHz oder

CHIRP: 455 kHz und 1.075 kHz (erfordert einen Active Imaging™

HD-Schwinger).
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Fortschrittlich

More options

112

Str ung
Niedrig

Back

Stop sonar

View

Left + right

FishReveal

Range lines

> Hinweis: Wenn |hr SideScan-Schwinger nur eine Frequenz
unterstitzt, wird die Option Frequenz nicht im SideScan-
Bedienfeld angezeigt.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

= Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung der Auto-Kontrast-
Option.

Paletten
Zum Auswahlen der Farbpalette des Bildes.

Fortschrittlich Optionen

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit dieser Option werden Oberfldchen-Stérechos der
SideScan-Daten reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Links/rechts vertauschen

Falls erforderlich, spiegelt die linke/rechte Seite des Bildes so, dass
sie der Richtung der Schwingerinstallation entspricht.

Weitere Optionen

Stop Sonar

Wenn diese Option aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal.
Verwenden Sie diese Option jederzeit, um das Sonar zu
deaktivieren, ohne das Gerat auszuschalten.

Ansicht

Gibt an, ob die SideScan-Seite nur die linke Seite des Bildes, nur die
Rechte oder links und rechts gleichzeitig anzeigt.
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Oberfla
Fischanzeigeoptioner

Zuriick

Empfindlichkeit
89%

Farblinie

Farb-Palette
1

FishReveal

Wenn Sie einen Active Imaging HD 3-in-1 FishReveal-Schwinger
Uber ein Sonar-Modul S3100 mit der Displayeinheit verbunden
haben, kénnen Sie mit der Menioption SideScan FishReveal
Fischbdgen auf Ihrer SideScan-Bildgebung anzeigen.

Wenn FishReveal aktiviert wird, wird das MenU erweitert, um
FishReveal-Optionen anzuzeigen.

Empfindlichkeit

Legt die Empfindlichkeit der FishReveal-Daten fest. Je héher die
Empfindlichkeit, desto mehr Details werden auf dem Bildschirm
angezeigt. Je geringer die Empfindlichkeit, desto weniger wird
angezeigt. Zu viele Details fihren zu Stérungsechos auf dem
Bildschirm. Wenn die Empfindlichkeit jedoch zu niedrig eingestellt
ist, werden schwache Fischbogendaten mdglicherweise nicht
angezeigt.

Farblinie

Zur Anpassung der Farben der Fischbogendaten zur besseren
Unterscheidung von anderen Zielen. Wird die Farblinie angepasst,
ist es einfacher, Fische und wichtige Strukturen am oder in der Ndhe
des Meeresgrundes vom tatsdchlichen Meeresgrund zu
unterscheiden.

Oberfldchen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
kdnnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit dieser Option werden Oberfldchen-Stérechos der
FishReveal-Daten reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Palette

Mit dieser Funktion kdnnen Sie zwischen verschiedenen Paletten fiir
die Anzeige wahlen, die fUr eine Vielzahl von
Fischfangbedingungen optimiert sind.

= Hinweis: Die Wahl der Palette ist haufig eine personliche
Benutzereinstellung und kann je nach Fischbedingungen
variieren. Es wird empfohlen, eine Palette zu wahlen, die einen
guten Kontrast zwischen den Bilddetails und den FishReveal-
Bogen liefert.
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Bereichslinien

Zu dem Bild kénnen Distanz-Linien hinzugefligt werden, um die
Entfernung einfacher einzuschatzen.
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DownScan

Informationen zu DownScan

DownScan bietet detaillierte Bilder von Struktur und Fischen direkt
unter dem Boot. Das DownScan-Bedienfeld ist verfligbar, wenn ein
DownScan-fahiger Schwinger an das System angeschlossen ist.

Das DownScan-Bedienfeld

A  Oberflache

B Fischbogen

C Unterwasserdickicht
D Meeresgrund

E Tiefen-Skala

F

Schaltflachen fur Tiefenbereich (Zoom)

Zoomen von Bildern

Im DownScan-Bild andert sich beim Zoomen der auf dem
Bildschirm dargestellte Tiefenbereich.

Beim Vergrofern des Bildes wird der Meeresgrund am unteren Rand
des Bildschirms gehalten.

So bedienen Sie den Zoom (Andern des Bereichs):
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Entfernung

Frequenz

800kHz

Kontrast

Auto

Farb-Palette
il

Mehr Optionen
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Driicken Sie die Tasten (+/-).
Tippen Sie auf die Bereich-Schaltflichen (+/-).
Verwenden Sie die Einstellungen im Bereich-Men.

Verwenden des Cursors im Bedienfeld

Durch das Positionieren des Cursors auf dem Bedienfeld, wird das
Bild angehalten und das Cursor-Informationsfenster wird aktiviert.
Die Tiefe des Cursors wird an der Cursorposition angezeigt.

Anzeigen der DownScan-Historie

Sie kdnnen den Bildverlauf verschieben, indem Sie das Bild nach
links oder rechts ziehen.

Um den normalen DownScan-Bildlauf fortzusetzen, entfernen Sie
den Cursor aus dem Bild.

Aufzeichnen von DownScan-Daten

Zeigt das Dialogfeld Aufzeichnungs-Log an. Die DownScan-Daten
kénnen aufgezeichnet werden, indem im Dialogfeld Aufzeichnen
das richtige Dateiformat (xtf) ausgewahlt wird. Weitere
Informationen finden Sie unter "Aufzeichnung von Sonar-Logdaten" auf Seite
96.

Einrichten des DownScan-Bildes

Verwenden Sie das DownScan-Men, um das Bild einzurichten.
Wenn der Cursor aktiv ist, werden einige Funktionen im Mend durch
Cursormodus-Funktionen ersetzt. Wahlen Sie Clear Cursor (Cursor
|6schen) aus, um zum normalen MenU zurlckzukehren.

Quelle

> Hinweis: Nur verfigbar, wenn mehrere Quellen mit demselben
Leistungsvermdgen verfligbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fir das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Sie konnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die MenUoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.
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-> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Storungen fUhren.

Bereich

Die Bereichseinstellung legt die auf dem Bild angezeigte
Wassertiefe fest.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Wahlen Sie manuell im Men( eine voreingestellte Bereichsebene
aus.

Auto Range (Automatischer Bereich)

Mit "Range Auto" zeigt das System automatisch den gesamten
Bereich von der Wasseroberflédche bis zum Grund an.

"Auto” ist die bevorzugte Einstellung beim Suchen nach
Fischgrinden.

Wahlen Sie die Option Range (Bereich) und dann die Option Auto
im Menda.

Frequenz
Hohere Frequenzen bieten das scharfste Bild ohne Einbul3en beim
Bereich, wahrend niedrigere Frequenzen fir tiefere Gewdsser oder
fUr erweiterte Bereiche eingesetzt werden kénnen.
DownScan-Frequenzoptionen hdngen vom Typ des
angeschlossenen DownScan-Schwingers ab:

455 kHz und 800 kHz oder

CHIRP: 700 kHz und 1.200 kHz (erfordert einen Active Imaging™

HD-Schwinger).

- Hinweis: Wenn Ihr DownScan-Schwinger nur eine Frequenz
unterstitzt, wird die Option Frequenz nicht im DownScan-
Bedienfeld angezeigt.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

= Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung der Auto-Kontrast-
Option.
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Mehr Optionen

Fischanzeigeoptioner
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Zuriick

Stop Sonar

Fischanzeige

Distanz-Linie

Vorschau
Nur Cursor

Zuriick
Empfindlichkeit
89%
Farblinie
76%

Oby

Aus
Farb-Palette

1

Paletten
Zum Auswahlen der Farbpalette des Bildes.

Fortschrittlich Optionen

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit dieser Option werden Oberfldchen-Stérechos der
DownScan-Daten reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Mehr Optionen

Stop Sonar

Wenn diese Option aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal.
Verwenden Sie diese Option jederzeit, um das Sonar zu
deaktivieren, ohne das Gerat auszuschalten.

FishReveal

Wahlen Sie FishReveal aus, um Fischbdgen auf dem Bild
anzuzeigen.

Wenn FishReveal aktiviert wird, wird das Men( erweitert, um
FishReveal-Optionen anzuzeigen.

Empfindlichkeit

Legt die Empfindlichkeit der FishReveal-Daten fest. Je héher die
Empfindlichkeit, desto mehr Details werden auf dem Bildschirm
angezeigt. Je geringer die Empfindlichkeit, desto weniger wird
angezeigt. Zu viele Details fihren zu Stérungsechos auf dem
Bildschirm. Wenn die Empfindlichkeit jedoch zu niedrig eingestellt
ist, werden schwache Fischbogendaten maglicherweise nicht
angezeigt.

Farblinie

Zur Anpassung der Farben der Fischbogendaten zur besseren
Unterscheidung von anderen Zielen. Wird die Farblinie angepasst,
ist es einfacher, Fische und wichtige Strukturen am oder in der Nahe
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des Meeresgrundes vom tatsdchlichen Meeresgrund zu
unterscheiden.

Oberflédchen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
kénnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit dieser Option werden Oberflachen-Storechos der
FishReveal-Daten reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberfldache verringert wird.

Palette

Mit dieser Funktion kdnnen Sie zwischen verschiedenen Paletten fir
die Anzeige wahlen, die fUr eine Vielzahl von
Fischfangbedingungen optimiert sind.

> Hinweis: Die Wahl der Palette ist hdufig eine persodnliche
Benutzereinstellung und kann je nach Fischbedingungen
variieren. Es wird empfohlen, eine Palette zu wahlen, die einen
guten Kontrast zwischen den Bilddetails und den FishReveal-
Bogen liefert.

Bereichslinien

Zu dem Bild kénnen Distanz-Linien hinzugefligt werden, um die
Tiefe einfacher einzuschéatzen.

Vorschau

Die gesamte verflighare Sonarhistorie kann oben auf dem
Sonarbildschirm angezeigt werden. Die Vorschauleiste stellt einen
Schnappschuss der verfligbaren Sonarhistorie dar. Bldttern Sie
durch die Sonarhistorie, indem Sie den Vorschauschieberegler
horizontal ziehen. Standardmé@ig wird die Vorschau aktiviert, wenn
der Cursor aktiv ist.

Aus

Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird die Vorschaufunktion
deaktiviert. Die Vorschauleiste wird nicht angezeigt, wenn Sie den
Cursor Uber dem Bild platzieren.

Nur Cursor

Wenn diese Option ausgewdhlt ist und der Cursor sich aktiv auf
dem Bildschirm befindet, wird die Vorschauleiste angezeigt.
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Immer
Wenn diese Funktion ausgewahlt ist, wird im Bedienfeld immer die
Vorschauleiste angezeigt.
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3D-Sonar

Info zu 3D-Sonar

3D-Sonar ist eine Multibeam-Sonartechnologie, die es Anglern
ermdglicht, Fische, Unterwasserstrukturen und Bodenkonturen in
einer anpassbaren dreidimensionalen Ansicht anzuzeigen.

Das 3D-Bedienfeld

In der 3D-Ansicht wird ein Bild des direkt unter dem Schiff
befindlichen Meeresbodens erstellt, wahrend sich das Schiff
fortbewegt. Wenn das Schiff stillsteht, bleibt auch das Bild gleich. Sie
konnen auch andere Unterwasserobjekte und Fischschwarme
sehen. Die 3D-Ansicht zeigt sowohl die linken als auch die rechten
Datenkandle.

Tiefe und Temperatur

Schwingerstrahl
Bereich
3D-Schaltflachen

Tiefenangabelinie

m m O N @ >

Zoom-Schaltfléchen
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Zoomen von Bildern

KHz /4%

Sie kénnen die BildgroBe verdandern.

Das Zoomniveau wird im Bild angezeigt. Wenn der Cursor aktiv ist,
wird die Anzeige in dem Bereich vergrofert, auf den der Cursor
zeigt.

Verwenden des Cursors in einem 3D-Bild
Der Cursor wird standardmalf3ig nicht auf dem Bild angezeigt.

_+_

Bei einem 3D-Bild mussen Sie die Schaltflache Cursor aktivieren
auswahlen, um den Cursor zu verwenden.

Wenn der Cursor auf ein Bild platziert wird, werden das Cursor-
Informationsfenster und die Historienleiste aktiviert.
Tiefe 50.78 ft

Temp 32,0°F
N 30°25.635'

W 81°14.383'
201 ft, 118°M

Das Cursor-Informationsfenster zeigt die an der Cursor-Position zur
Verfligung stehenden Daten an, zum Beispiel die Entfernung und
den Bereich zwischen dem Schiff und der Cursor-Position.

Die Historienleiste dient dazu, in den gespeicherten Daten
zurlickzublattern. Der markierte Teil der Verlaufsleiste zeigt das
derzeit angezeigte Bild im Verhaltnis zum gespeicherten
Gesamtverlauf des Bildes. Weitere Informationen finden Sie unter
"Anzeige des Bildverlaufs" auf Seite 124.

-> Hinweis: Die Verlaufsleiste kann ausgeschaltet werden. Weitere
Informationen finden Sie unter "Live-Historie ldschen" auf Seite 127.

Speichern von Wegpunkten

Um einen Wegpunkt zu speichern, positionieren Sie den Cursor auf
dem Bedienfeld und wéhlen Sie dann die MenUoption New
Waypoint (Neuer Wegpunkt).
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Neuer Wegpunkt wo Schiff

008

* N 25°44.783"' W 080°08.087"

Mehr Optionen... ® v@® v

Speichern Abbrechen

Wenn der Cursor auf einem 3D-Bild positioniert wird, werden keine
Tiefeninformationen fiir den Wegpunkt angegeben. Auf einem 3D-
Bild wird der Wegpunkt mithilfe einer unter ihm liegenden Linie
angezeigt, um seine Position auf dem Meeresboden anzugeben.

Optionen fiir den 3D-Modus
Es stehen zwei Modi fur das 3D-Bedienfeld zur Verfligung:

Schiffsmodus
Cursormodus

Sie kdnnen mithilfe der 3D-Schaltflichen zwischen dem
Schiffsmodus und dem Cursormodus hin- und herschalten.
AuBerdem kdnnen Sie vom Cursormodus in den Schiffsmodus
zurlckwechseln, indem Sie die Mentoption Clear Cursor (Cursor
[6schen) auswéhlen.

3D-Schiffsmodus

In diesem Modus ist die Ansicht auf das Schiff eingestellt, das Bild
bewegt sich also mit dem Schiff mit.

Die Kamera kann um das Schiff gedreht, und die Kamerahdhe
geandert werden, um nach unten oder zur Seite des Schiffes zu
schauen:

Wischen Sie in horizontaler Richtung Gber den Bildschirm, um die
Kameradrehung zu éndern.

Wischen Sie in vertikaler Richtung Uber den Bildschirm, um den
Hohen- und Neigungswinkel der Kamera zu dndern.
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3D-Cursormodus

Wenn Sie den Cursormodus aktivieren, stimmt die Kameraposition
mit der bei der Aktivierung des Cursormodus ausgewahlten Position
Uberein.

Im Cursormodus bewegt sich das Bild nicht mit dem Schiff mit. Das
Bild kann vergroRert werden, und die Kamera kann in jede Richtung
gedreht werden, indem Sie auf den Bildschirm tippen und ziehen.

Der Cursormodus beinhaltet auch die Cursorfunktionen, die im
Abschnitt "Verwenden des Cursors in einem 3D-Bild" auf Seite 122 beschrieben
werden.

Fischdarstellungen

Werden Objekte in der Wassersdule erfasst, werden sie als Punkte-
Gruppe dargestellt. Die Punktfarbe entspricht der Zielintensitat. Die
Punktfarben werden automatisch so angepasst, dass sie auf die
ausgewahlte Palette abgestimmt sind.

Anzeige des Bildverlaufs

Der markierte Teil der Verlaufsleiste zeigt das derzeit angezeigte Bild
im Verhdltnis zum gespeicherten Gesamtverlauf des Bildes.

Die Verlaufsleiste wird standardmaflig angezeigt, wenn der Cursor
aktiv ist. Sie konnen die Verlaufsleiste deaktivieren, sie immer am
oberen Bildschirmrand anzeigen oder sie nur einblenden, wenn der
Cursor aktiv ist. Weitere Informationen finden Sie unter "Live-Historie
loschen" auf Seite 127.

Die Verlaufsleiste befindet sich oben im Bildschirm fiir 3D-Bilder.

Sie konnen die Bildhistorie verschieben, indem Sie tGber das Bild
wischen oder den hervorgehobenen Teil der Historienleiste mit
dem Finger ziehen.

Um den Bildlauf mit den aktuellen Daten fortzusetzen, entfernen Sie
den Cursor.
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Einrichten des Bildes

Entfernung

Kontrast

Auto

Palette

1.

Fortschrittlich

Mehr Optionen

Quelle

=> Hinweis: Nur verfugbar, wenn mehrere Quellen mit demselben
Leistungsvermaogen verfiigbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fir das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Sie kbnnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die MenUoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Storungen fuhren.

Bereich

Die Bereichseinstellung legt den Abstand links und rechts vom
Mittelpunkt fest.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Wahlen Sie manuell im Men( eine voreingestellte Bereichsebene
aus.

Auto Range (Automatischer Bereich)

Mit "Range Auto" zeigt das System automatisch den gesamten
Bereich von der Wasseroberflédche bis zum Grund an.
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"Auto" ist die bevorzugte Einstellung beim Suchen nach
Fischgrinden.

Wahlen Sie die Option Range (Bereich) und dann die Option Auto
im Men.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

= Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung der Auto-Kontrast-
Option.

Paletten
Zum Auswahlen der Farbpalette des Bildes.

Fortschrittlich Optionen

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit dieser Option werden Oberfldchen-Stérechos der
FishReveal-Daten reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Links/rechts vertauschen

Falls erforderlich, spiegelt die linke/rechte Seite des Bildes so, dass
sie der Richtung der Schwingerinstallation entspricht.

Vertikale Erweiterung

Diese Option erweitert die Daten, sodass die Tiefenunterschiede
besser auf dem Feld erkennbar sind. Dadurch kénnen Sie
Tiefenunterschiede in relativ flachen Bereichen leichter ausmachen.

Zielsensibilitat

Mithilfe dieser Einstellung wird eingestellt, wie viele und welche
Intensitatspunkte in der Wassersdule angezeigt werden. Regeln Sie
sie herunter, um weniger Umgebungsobjekte zu sehen, und
erhéhen Sie sie, um weitere Informationen anzuzeigen.
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Durch die Auto-Option werden die Einstellungen automatisch auf
das optimale Niveau gesetzt. Die automatische Einstellung der
Empfindlichkeit kann Uber "+" und "-" an die Praferenzen des
Benutzers angepasst werden, wobei die eigentliche Funktionalitat
jedoch erhalten bleibt.

Mehr Optionen

Zuriick

Stop Sonar

Wenn diese Option aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal.
Losche Live- Verwenden Sie diese Option jederzeit, um das Sonar zu

Historie

Ansicht sperren
Mehr Optionen

Stop Sonar

deaktivieren, ohne das Gerat auszuschalten.

e Live-Historie loschen

o Loscht die vorhandenen Live-Historiendaten vom Bildschirm und
6 . .
zeigt nur noch die aktuellsten Daten an.

Untergrenze

33

Ansicht verriegeln

Ist diese Option aktiviert, wird die Kamera die eingestellte relative
Drehung zum Schiff beibehalten. Wenn Sie die Kamera
beispielsweise zur Steuerbordseite des Schiffes drehen und die
Option aktivieren, wird sich die Kamera bei einer Kursénderung des
Schiffes drehen, um weiterhin die Steuerbordseite zu zeigen.

Tiefenmarkierung

Hervorheben (A) des angegebenen Tiefenbereichs. Die Untergrenze
legt die geringste Tiefe des Bereichs fest, der hervorgehoben
werden soll (B). Die Obergrenze legt die grof3te Tiefe des Bereichs
fest, der hervorgehoben werden soll (C).

Die Farbe der Hervorhebung hdangt von der ausgewdhlten Palette
ab.
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Ghost 360

Verwenden Sie die Ghost 360-Funktion, um eine 360-Grad-Ansicht
der Unterwasserumgebung in Bezug auf die Position Ihres Schiffes
zu erhalten.

Diese Funktion ist verfigbar, wenn |hr Ghost-Trollingmotor mit
einem Active-Imaging-3-in-1-Bugkonus ausgestattet ist, sodass
Angler wichtige Unterwasserelemente wie Fische, stehende
Strukturen sowie Strukturen, die auf dem Boden liegen, lokalisieren
konnen.

Hinweis: Ghost 360 ist keine netzwerkfdhige Funktion. Sie kann nur
auf dem Multifunktionsdisplay (MFD) angezeigt werden, an das der
3-in-1-Bugkonus angeschlossen ist.

Aktivieren/Deaktivieren von Ghost 360

Um die Ghost 360-Funktion auf Inrem Display zu aktivieren/
deaktivieren, gehen Sie zu Einstellungen > System > Weitere... >
Eigenschaften und aktivieren/deaktivieren Sie die Funktion Ghost
360. \Wenn das Ghost 360-Symbol aktiv ist, wird es auf dem
Startbildschirm des Anzeigegeréats dargestellt.
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Einstellungen

System Weitere Einstellungen

Eigenschaften unkte

Services interface

Navigation
Sonar

Karte Spotlight

Sonar Ghost 360
StructureScz
Autopilot StructureScan

Sonar

@ ® (- &

Kameras

Einrichten des Bildes

Sonar-Funktionen. Bitte Iten fiir

Kontrolliert, ob Spotlight Eigenschaften igt werden

Kontrolliert, ob Ghost 360 Eigenschaften angezeigt werden.

StructureScan Eigenschaften a

ontrolliert. ob LiveSiaht Fioenschaften anaezeiat werden.

Verwenden Sie das Ghost 360-Einstellungsmend, um das Bild
einzurichten. Wenn der Cursor aktiv ist, werden einige Funktionen
im Men( durch Cursormodus-Funktionen ersetzt. Wahlen Sie
,Cursor zurlicksetzen”, um zum voreingestellten Men(

zurlickzukehren.

Range
55m

Frequenz

800kHz

Kontrast

Auto

Palette

6 I

Fortschrittlich

Scan

Mehr Optionen

Bereich

Die Bereichseinstellung legt den Abstand links und rechts vom

Mittelpunkt fest.

Voreingestellte Bereichsniveaus

Wahlen Sie manuell im Men( eine voreingestellte Bereichsebene

aus.
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Frequenz

Zwei Frequenzen werden unterstitzt. 800 kHz bietet das scharfste
Bild ohne Einbullen bei der Reichweite, wahrend 455 kHz fur tiefere
Gewadsser oder fUr erweiterte Reichweiten eingesetzt werden kann.

> Hinweis: Wenn |hr SideScan-Schwinger nur eine Frequenz
unterstitzt, wird die Option Frequenz nicht im SideScan-
Bedienfeld angezeigt.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

> Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung der Auto-Kontrast-
Option.

Paletten
Mithilfe dieser Option kdnnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswdhlen.

Erweiterte Optionen

Zuriick

Range
55 m Struktur Auflésung
Niedrig

Frequenz
800kHz Positionskorrektur
0

Kontrast

Auto

Palette

6 i«
Fortschrittlic

Scan

Mehr Optiong

Oberfldichen-Klarheit
Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
kénnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
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fUhren. Mit dieser Option werden Oberflachen-Storechos der
FishReveal-Daten reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberfldache verringert wird.

Positionskorrektur

Verwenden Sie diese Option, um das Bild entsprechend der
Richtung des Schiffs auszurichten und eine genaue Ansicht der
Struktur und der Ziele in Bezug auf die Position des Schiffs zu
erhalten.

Zurtick

TROLLING $~

¢
[a]
=4
<
o
@
5
o

Scannen/Scan anhalten

Verwenden Sie die Option Scannen, um den Scanvorgang des
Schwingers zu starten.

Um den Scanvorgang anzuhalten, wahlen Sie die Option Scan
anhalten.

Hinweis: Mit der Option Scan anhalten hilt der 360 den Scan und
das Bild an, wahrend der Schwinger weiterhin Ping-Signale senden
kann.
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Weitere Optionen

Zuriick
Range

55 m

Stop Sonar
Frequenz

800kHz

Vorausblick

Kontrast
Auto Turn speed
Mittel

Palette

6«

Fortschrittlic

Stop Sonar

Verwenden Sie diese Option, um das Ping-Signal des Schwingers zu
stoppen.

Wenn diese Option wéhrend eines aktiven Scans des 360 aktiviert
wird, fahrt der Motor mit der Umdrehung fort, und das Bild wird
angehalten.

Wenn diese Option vor dem Starten eines Scans aktiviert wird, fihrt
der Motor keine Umdrehung durch und das Bild wird angehalten.

Vorausblick

Wahlen Sie diese Option aus, um die obere Halfte des Bildes auf
dem Display zu vergro3ern, um eine bessere Sicht auf das, was vor
lhnen liegt zu haben.
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Drehzahl

Zuriick

Zuriick
Stop Sonar

Slow
Vorausblick

Mittel

Turn speed
Mittel st

Mit dieser Option kénnen Sie die Rotationsgeschwindigkeit des
Schwingers einstellen. Wahlen Sie eine der folgenden Drehzahlen:
Niedrig — fUr beste Klarheit
Mittel — fUr das optimale Gleichgewicht von Klarheit und
Geschwindigkeit
Hoch - fur die schnellste Dreh-Geschwindigkeit
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ActiveTarget

Uber ActiveTarget

Diese Funktion ist verfigbar, wenn ein ActiveTarget-Schwinger und
sein Sonarmodul mit dem Ethernet-Netzwerk verbunden sind.

Wenn ein ActiveTarget-Schwinger und sein Sonarmodul mit dem
Ethernet-Netzwerk verbunden sind, steht Ihnen auf der Startseite
die Schaltflache ActiveTarget zur Verfigung.

Der ActiveTarget-Schwinger kann in den Suchmodi Vorwarts
(ActiveTarget Forward), Nach unten (ActiveTarget Down) und
Horizontal (ActiveTarget Scout) verwendet werden. Der Modus ist
von der Art der Befestigung des Schwingers abhéngig.

Mehrere ActiveTarget-Quellen arbeiten unabhangig voneinander,
und jede Quelle kann einem Bedienfeld auf dem Display
zugewiesen werden.

ActiveTarget-Bedienfeld fiir Vorwarts-
Modus

Skala fur Entfernungsbereich (Entfernung vom Schwinger)
ActiveTarget-Symbol, zeigt die Strahlrichtung an

Struktur (eine Briicke) von unten

Fisch

Skala fur Tiefenbereich (vertikaler Abstand zum Schwinger)

m O Nn w >
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ActiveTarget-Bedienfeld fiir Unten-Modus

Skala fur Entfernungsbereich (Entfernung vom Schwinger)
ActiveTarget-Symbol, zeigt die Strahlrichtung an
Fischschwarm

Unterwasserdickicht mit Fischen darin und rundherum
Fischschwarm

Einzelner groBerer Fisch

6O mMmm O N ® >

Skala fur Tiefenbereich (vertikaler Abstand zum Schwinger)

ActiveTarget-Bedienfeld fiir Scout-Modus
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A ActiveTarget-Symbol, zeigt die Strahlrichtung an
Fisch
C Bereichsrasterlinien, die Bereichsrasterlinien konnen tber

Mehr aus-/eingeblendet und als gerade oder bogenfdrmig
festgelegt werden.

D Skala fur Entfernungsbereich (Abstand vom Schwinger nach
links/rechts)

Unterwasserstruktur (Felskante)

Bereichsskala (Abstand vom Schwinger nach vorne)

Zoomen von Bildern

Sie kbnnen das Bild mithilfe der displayspezifischen Zoom-Optionen
vergroél3ern und verkleinern.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird die Anzeige in dem Bereich
vergroflert, auf den der Cursor zeigt.

Stoppen des Sonars

Wenn diese Option aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal.
ehyoctona ISR serey Verwenden Sie diese Option jederzeit, um das Sonar zu

deaktivieren, ohne das Gerat auszuschalten. Heben Sie die Auswahl
dieser Option auf, um die Ping-Funktion fortzusetzen.

=> Hinweis: Der Schwinger darf nicht pingen, wenn er sich nicht
im Wasser befindet. Wenn der Schwinger am Trollingmotor
montiert ist und sich der Trollingmotor aufSerhalb des Wassers
befindet, verwenden Sie diese Option, um das Pingen des
Schwingers zu stoppen.

Verwenden des Cursors im Bedienfeld
Der Cursor wird standardmaf3ig nicht auf dem Bild angezeigt.

Durch das Positionieren des Cursors auf dem Bedienfeld, wird das
Bild angehalten und das Cursor-Informationsfenster wird aktiviert.
Die Tiefe und Reichweite des Cursors wird an der Cursorposition
angezeigt.
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Mehr Optionen

Mehr Optionen

138

Video
aufnehmen...

Stopp
Videoaufzeichnung...

Aufnehmen von ActiveTarget-Videos
Sie kénnen ActiveTarget-Videos auf eine Speicherkarte aufzeichnen.

Alle ActiveTarget-Aufnahmen werden im Standard-MP4-Format
erstellt und eignen sich daher ideal fir die Wiedergabe auf einem
Computer oder die Weitergabe Uber das Internet.

-> Hinweis: Diese Option ist nur verfligbar, wenn eine
Speicherkarte eingelegt ist.

Aufnahme ActiveTarget

Dateiname

Auch Sonar loggen

Verbleibende Zeit
15:45:15

Aufzeichnen Abbrechen

Stoppen der Videoaufzeichnung
Bei der Videoaufnahme d@ndert sich das Ment und zeigt die Option
Stop Videoaufzeichnung an.

Modi und Bildeinstellungen

Das Gerat verflgt Uber verschiedene vordefinierte Anpassungsmodi
zur Steuerung der Bildeinstellungen.

Modi @andern

Zuriick

Auto

Unten

Vorwarts

Scout

Wahlen Sie die Schaltflache Modus und anschlielfend den Modus
aus, den Sie verwenden mochten.

Je nachdem, ob der Vorwarts-, der Unten- oder der Scout-Modus
ausgewdhlt ist, wird das Mend um Optionen fUr den betreffenden
Modus erweitert. Alle Modi verfligen Uber weitere Optionen mit
zusatzlichen Bildeinstellungen.
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Modus
Scout

Vorrausreichweite

18 m

Tiefenbereich

18 m

Tiefenbereich

18 m

Reichweite

18 m

Empfindlichkeit
89%

Empfindiichkeit
89%

Empfindlichkeit
89%

Storunterdriickung

Aus

Sorunterdriickung

Aus

Storunterdriickung
Aus

Mehr Optionen

Mehr Optionen Mehr Optionen

Menii fiir Unten-Modus  Menii fiir Vorwdirts-Modus ~ Menii fiir Scout-Modus

Auto-Modus

Das Gerat ist standardmaRig auf Auto-Modus eingestellt. In diesem
Modus sind die meisten Einstellungen automatisiert.

Tiefenbereich

Die Tiefenbereichseinstellung legt die auf dem Bild angezeigte
Wassertiefe fest.

Vorausbereich
Die Einstellungen fUr den Vorausbereich legen fest, bis zu welcher
Entfernung Objekte auf dem Bild zu sehen sind.

= Hinweis: Diese Option ist nur im Vorwartsmodus verfligbar.

Reichweite
Die Einstellung der Reichweite legt fest, bis zu welcher Reichweite
Objekte auf dem Bild zu sehen sind.

> Hinweis: Diese Option ist nur im Scout-Modus verfligbar.

Empfindlichkeit

Je hoher die Empfindlichkeit, desto mehr Details werden auf dem
Bildschirm angezeigt. Je geringer die Empfindlichkeit, desto weniger
wird angezeigt. Zu viele Details fihren zu Stérungsechos auf dem
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Bildschirm. Ist die Empfindlichkeit jedoch zu gering eingestellt,
werden gewdnschte Ziele ggf. nicht angezeigt.

Automatische Empfindlichkeit

Bei der automatischen Empfindlichkeit werden die Sonar-
Wiedergaben automatisch auf optimale Niveaus eingestellt. Die
automatische Einstellung der Empfindlichkeit kann Gber "+" und
an die Préferenzen des Benutzers angepasst werden, wobei die
eigentliche Funktionalitdt jedoch erhalten bleibt.

-> Hinweis: Die Einstellung Auto Empfindlichkeit ist fir die
meisten Falle geeignet.

Storunterdriickung

Filtert Signalstorungen heraus und reduziert die Stérungen auf dem
Bildschirm.

Weitere Optionen

Back
Stop sonar

Flip view

Down range

Palette

1

Contrast
89% Range grid
None

Noise rejection

Off

StableView

Mode icon

Upper-right

More options

Record video.

Ziel-Trails
Ein Ziel-Trail stellt die Zielbewegung dar, indem ein Nachglihen
angezeigt wird, dessen Intensitdt im Laufe der Zeit abnimmt.

Diese Funktion ist nltzlich, um die Bewegung von Zielen relativ zu
lhrem Schiff schnell zu bewerten.

Paletten

Mithilfe dieser Option kdnnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswdhlen.
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Bereichsrasterlinien

In das Bild kann das Bereichsraster eingeblendet werden. Die
Rasterlinien sind beim Bestimmen von Entfernungen zu Zielen
hilfreich. Uber die MenGoption haben Sie die Auswahl zwischen
keinem Raster, einem Raster mit geraden Linien und einem Raster
mit bogenformigen Linien.

Stabilisierte Ansicht

Ist diese Option aktiviert, gleicht der Schwinger die Bewegungen
des Bootes und des Schwingers aus, um das Bild auf dem
Bedienfeld zu stabilisieren.

Quelle

=> Hinweis: Nur verfigbar, wenn mehrere Quellen mit demselben
Leistungsvermaogen verfiigbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fir das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Sie kdnnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die Mentoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

> Hinweis: Die ActiveTarget-Plattform Idsst hdchstens zwei
ActiveTarget-Schwinger in einem Netzwerk zu. Zudem mdissen
sich die Schwinger in unterschiedlich Konfigurationen befinden.
Maégliche Konfigurationen sind die Vorwarts-, die Unten- und
die Scout-Ansicht. Beispielsweise kann eine Quelle auf die
Unten-Ansicht und die andere auf die Voraus-Ansicht
eingestellt werden.

= Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Stérungen fUhren.
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ActiveTarget 2

Informationen zu ActiveTarget 2

ActiveTarget 2 ist das ActiveTarget Live-Sonar der ndchsten
Generation, das hoheraufldsende Bilder von Fischpositionen in der
Umgebung Ihres Bootes in einer einzigen Ansicht liefert.

Wenn Sie zwei ActiveTarget 2-Systeme (zwei Sonar-Module und
zwei Schwinger) auf hrem Boot installieren, kdnnen Sie aullerdem
die folgenden Dual-Ansichten erzielen:

Voraus und Scout

180° (Voraus- und Zurlck-Ansicht)

Scout Wide (Scout und Scout-Ansicht, fur die eine optionale
Zubehorhalterung erforderlich ist).

Voraus- und Scout-Ansichten kénnen als geteilter Bildschirm (zwei
Bilder nebeneinander) oder als Vollbild auf zwei separaten MFDs
angezeigt werden.

Scout Wide- und 180°-Ansichten werden als zusammengesetzte
Bilder (zwei Bilder werden in der Mitte angeglichen, um ein
einzelnes Bild zu erstellen) angezeigt.

Weitere Informationen zu den unterstUtzten
Montagekonfigurationen finden Sie im Installationshandbuch fir
ActiveTarget 2.

Sobald Sie zwei Sonar-Module und Schwinger des Typs
ActiveTarget 2 an Ihr MFD anschlie3en, wird die AT WIDE-App
angezeigt.

AT WIDE
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Vorwarts und Scout

Um Vorwadrts- und Scout-Ansichten auf einem geteilten Bildschirm
anzuzeigen, muss ein Netzwerk mit zwei ActiveTarget 2-Systemen
installiert sein.

Wahlen Sie das Symbol Neu im Favoritenbereich des Home-
Bildschirms, um eine benutzerdefinierte Seite zu erstellen.

Ziehen Sie zwei Instanzen der ActiveTarget-App auf die
benutzerdefinierte Seite, und setzen Sie den Modus fur eines auf
Scout und fur das andere auf Vorwarts.

Hinweis: Um die ActiveTarget-App auf einem geteilten Bildschirm
zu verwenden, dirfen die beiden ActiveTarget 2-Schwinger nicht
gekoppelt werden.

180°-Ansicht (vorwarts und riickwarts) und
Scout-Wide-Ansichten

Um ein zusammengesetztes Dual-Sonar-Bild Gber die AT WIDE-
App anzuzeigen, mussen Sie lhre beiden ActiveTarget 2-Schwinger
koppeln.

Navigieren Sie zu Einstellungen > Sonar > ActiveTarget 2-
Kopplung.
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Settings

System Internal sonar CH2 oN

Features Network sonar ON

) Network sonar mode Multi-source
Services
Log sonar...

NEVIERE View sonar log...
Chart Structure depth offset...
Sonar Installation...
Restore sonar defaults...
Autop!
Use network depth & temp data Disabled
Cameras ActiveTarget installation...

Fuel ActiveTarget 2 pairing...

Wahlen Sie lhre Montagekonfiguration aus, und wahlen Sie Jetzt
konfigurieren.

ActiveTarget 2 Pairing ®
Please select the current mounting type to configure the

ActiveTarget 2 Dual Pairing sonar feature.

&
& -
~ wa A

~
180 Degr& 180 Degree

(Shaft) (Shaft+Motor)

Later ’

Scout Wide

Wenn die Schwinger erfolgreich gekoppelt wurden, wird eine
Bestdatigungsmeldung angezeigt. Wahlen Sie Beenden.
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ActiveTarget 2 Pairing )

ActiveTarget 2 dual sonar is now ready to use. You can
adjust these settings at any time in
Home>Settings>Sonar>ActiveTarget 2 pairing.

Finish —,

Offnen Sie die AT WIDE-App auf dem Bildschirm Zu Hause, um Ihr
Dualbild anzuzeigen.

Wenn die Bilder auf der falschen Seite des Bildschirms angezeigt
werden, wahlen Sie im Optionsfeld L/R tauschen.

Forward range

60 ft

Down range

(| 40 ft

N
o
=
=)
<]
E

J| contrast
78%

Noise rejection
Low

More options

Wenn Sie sich entscheiden, die Montagekonfiguration der
Schwinger zu andern, mussen Sie auch die Auswahl der
ActiveTarget 2-Kopplung andern.

Navigieren Sie zu Einstellungen > Sonar > ActiveTarget 2-
Kopplung, und wahlen Sie Bearbeiten.
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ActiveTarget 2 Pairing

ActiveTarget 2 dual sonar is paired.

Scout Wide

Unpair Edit —’

Wahlen Sie eine neue Dual-Konfiguration aus. Wahlen Sie Jetzt
konfigurieren, und folgen Sie den Anweisungen auf dem
Bildschirm.

ActiveTarget 2 Pairing ®

Please select the current mounting type to configure the
ActiveTarget 2 Dual Pairing sonar feature.

AN

(Shaft) Scout Wide
Sha

Later ’

Um die Kopplung zweier ActiveTarget 2-Schwinger aufzuheben,
wahlen Sie Einstellungen > Sonar > ActiveTarget 2-Kopplung.
Wahlen Sie Entkoppeln, um die Entkoppelung zu starten.
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StructureMap

Info liber StructureMap

Die StructureMap-Funktion Uberlagert SideScan-Bilder einer
StructureScan-Quelle auf der Karte. So kann die Umgebung unter
Wasser einfacher in Bezug auf Ihre Position visualisiert werden. Auch
die Interpretation von SideScan-Bildern wird vereinfacht.

Das StructureMap-Bild

StructureMap kann als Overlay in Ihrem Kartenfeld angezeigt
werden. Wenn das Struktur-Overlay ausgewahlt wird, wird das
Kartenmen vergroRert, um die Struktur-Optionen anzuzeigen.

Das folgende Beispiel zeigt eine Seite mit zwei Bedienfeldern. Auf
der Karte ist im linken Bedienfeld ein Struktur-Overlay und im
rechten Bedienfeld ein konventionelles SideScan-Bild zu sehen.

StructureMap-Quellen

e Es kdnnen zwei Quellen verwendet werden, um die Strukturdaten
Struktur — auf den Karten als Overlay einzublenden. Es kann aber immer nur

G e eine Quelle angezeigt werden:

Mehr Optionen — - Live-Daten - Werden verwendet, wenn SideScan-Daten verfligbar
' sind.

Gespeicherte Dateien — aufgezeichnete SideScan-Daten, die in
das StructureMap-Format (*.smf) umgewandelt werden.
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Live-Daten

Wenn die Option fur Live-Daten ausgewahlt ist, wird die SideScan-
Bildhistorie als Trail hinter dem Symbol des Schiffs angezeigt. Die
Lange des Trails ist vom verfligbaren Speicher des Gerdts sowie von
den Bereichseinstellungen abhangig. Mit zunehmend belegtem
Speicherplatz werden die dltesten Daten automatisch geldscht,
wenn neue Daten hinzugeflgt werden. Wenn der Suchbereich
vergroBert wird, nimmt die Ping-Geschwindigkeit des
StructureScan-Schwingers ab. Breite und Lange des Bildverlaufs
werden jedoch erhoht.

-> Hinweis: Im Live-Modus werden keine Daten gespeichert. Beim
Ausschalten des Gerédts gehen alle zuletzt aufgezeichneten
Daten verloren.

Gespeicherte Dateien

Der Modus flr gespeicherte Dateien wird verwendet, um
StructureMap-Dateien zu Uberprifen und zu untersuchen und um
das Boot auf bestimmten Points of Interest auf einem zuvor
gescannten Gebiet zu positionieren. Gespeicherte Dateien kdnnen
als Quelle verwendet werden, wenn keine SideScan-Quellen
verflgbar sind.

Wenn dieser Modus ausgewahlt ist, wird die StructureMap-Datei
entsprechend den Positionsinformationen der Datei auf der Karte
Uberlagert.

Bei einem grof3en Kartenmal3stab wird der StructureMap-Bereich so
lange durch einen Rahmen gekennzeichnet, bis der Maf3stab grof3
genug ist, um die Strukturdetails zu sehen.

-> Hinweis: Wenn gespeicherte Dateien als Quelle verwendet
werden, zeigt das Gerat alle auf der Speicherkarte und im
internen Speicher des Systems gefundenen StructureMap-
Dateien an. Falls mehrere StructureMaps desselben Gebietes
vorliegen, kommt es zu einer Uberlappung der Bilder und einer
unUbersichtlichen Kartenansicht. Falls mehrere Speicherdaten
desselben Gebiets erforderlich sind, sollten die Karten auf
unterschiedlichen Speichergerdten gespeichert werden.
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StructureMap-Tlpps

Wenn Sie eine Abbildung von groBeren Strukturen
(beispielsweise eines Wracks) wiinschen, steuern Sie das Schiff
nicht direkt darber. Lenken Sie das Schiff vielmehr links oder
rechts an der Struktur vorbei.

Vermeiden Sie eine Uberlappung von alten, gespeicherten Trails,
wenn Sie einen Bereich in parallelen Abschnitten scannen.

Verwenden von StructureMap mit

geografischen Karten

In StructureMap kénnen Sie die Kartenfunktionalitdt in vollem
Umfang beibehalten. Dartber hinaus kann StructureMap mit vorab
geladener Kartografie sowie mit hydrografischen Karten eingesetzt
werden, die mit dem System kompatibel sind (beispielsweise von C-
MAP, Navionics und anderen Drittanbietern).

Kopieren Sie bei der Verwendung von StructureMap mit
geografischen Karten die StructureMap-Dateien (smf) in den
internen Speicher des Gerétes. Wir empfehlen, Kopien von
StructureMap-Dateien auf externen Kartografie-Speicherkarten
abzulegen.

Struktur-Optionen
StructureMap-Einstellungen werden Uber das MenU fur

vy Tnparene Strukturoptionen angepasst. Das Mend ist verfligbar, wenn die
Overlay-Option "Struktur" aktiviert ist.

Struktur-
Optionen

Wenn gespeicherte StructureMap-Dateien als Quelle verwendet
werden, sind nicht alle Optionen verfligbar. Nicht verfligbare
Voraustlck M \occer-saue Optionen werden grau hinterlegt angezeigt.

Kontrast

Bereich
Einstellen des Suchbereiches.

Transparenz

Stellt die Transparenz des Overlays fur die Struktur ein. Mit
minimalen Transparenzeinstellungen sind die Kartendetails fast
komplett vom StructureMap-Overlay verdeckt.
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Paletten
Zum Auswahlen der Farbpalette des Bildes.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

Wassersaule

Blendet die Wassersaule im Live-Modus ein bzw. aus.

Ist die Option AUS, sind Kéderfischschwarme auf dem SideScan-Bild
maoglicherweise nicht zu sehen.

Ist die Option EIN, kann die Genauigkeit des SideScan-Bilds auf der
Karte durch die Wassertiefe beeintrachtigt sein.

Frequenz

Dient zur Einrichtung der vom Gerdt verwendeten
Schwingerfrequenz. 800 kHz bietet die beste Aufldsung, 455 kHz
bietet eine groélere Tiefen- und Bereichsabdeckung.

Live-Historie l6schen
Loscht die vorhandenen Live-Historiendaten vom Bildschirm und
zeigt nur noch die aktuellsten Daten an.

Sonar-Datenspeicher

Zeigt das Dialogfeld Log Sonar (Sonar aufzeichnen) an. Weitere
Informationen finden Sie unter "Aufzeichnung von Sonar-Logdaten" auf Seite
96.

Quelle

Legt die StructureMap-Quelle fest, die auf dem Karten-Overlay
angezeigt wird. Weitere Informationen finden Sie unter "StructureMap-
Quellen" auf Seite 147.
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Instrumente

Informationen zu Instrumentenfeldern

Die Felder bestehen aus mehreren Anzeigen, die auf Dashboards
angeordnet werden kdénnen. Die Felder kdnnen analoge, digitale
und Balkendiagrammanzeigen enthalten. Vordefinierte Dashboards
und Vorlagen sind ebenfalls enthalten.

Beispiel:

)9:39:41 am

Armaturen

Sie kdnnen bis zu zehn Dashboards definieren. Eine Reihe von
Dashboard-Stilen ist vordefiniert.

Mit der linken und rechten Pfeiltaste wechseln Sie zwischen
denDashboards. Sie kdnnen die Anzeigen auch Uber das MenU
auswahlen.

SOG KN COG °M

12.0 341

i N\

DEPTH M WTRTMP °C

S BliS5ES

Schiffsanzeigen Navigationsanzeigen Digital2x2-Anzeige

= Hinweis: Wenn andere Systeme im Netzwerk vorhanden sind,
konnen weitere Anzeigen Uber das MenU aktiviert werden.
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Erstellen eines Dashboards

Verwenden Sie die MenUoption "Neu", um lhr eigenes Dashboard
zu erstellen.

Dashboard hinzufiigen

Erstellen Sie ein neues Dashboard,
indem Sie ein Layout auswahlen,
von dem aus begonnen werden

soll.

-
» Di‘b »

Beginnen mit Vorhandenes Nutze eine
einem leeren Layout kopieren integrierte
Vorlage

Mit leerem beginnen
Wahlen Sie diese Option, um Ihr eigenes Dashboard komplett neu
zu erstellen.

Verwenden Sie die MenUoptionen, um das Dashboard zu benennen
und die Anzeigen auf dem Dashboard zu verwalten.

Vorhandenes Layout kopieren
Wahlen Sie diese Option aus, um ein von lhnen bereits erstelltes
Layout zu kopieren.

Verwenden Sie die MenUoptionen, um das Dashboard zu benennen
und die Anzeigen auf dem Dashboard zu verwalten.

Nutze eine integrierte Vorlage

Wahlen Sie eine vordefinierte Vorlage aus, um ein Dashboard zu
erstellen. Die Vorlagen-Dashboards spiegeln lhre
Schiffskonfiguration wider.

Verwenden Sie die MenUoptionen, um das Dashboard zu benennen
und die Anzeigen auf dem Dashboard zu verwalten.
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Dashboard hinzufiigen ©)

Basic Digits2x1 Digits2x2 Digits3x4 Engines

Navigation

»

Nutze eine
integrierte
Vorlage

Abbrechen

Anpassen eines Dashboards

— Verwenden Sie die MenUoption "Editieren”, um Folgendes
My Dash auszufuhren:

- Andern der Daten firr die einzelnen Anzeigen im Dashboard
- Festlegen von Grenzwerten fir analoge Anzeigen
- Andern des Dashboard-Layouts

Editieren

> Hinweis: Sie kdnnen das Layout von vordefinierten Dashboards
oder von Dashboards, die Sie mithilfe integrierter Vorlagen
Entfernen erstellt haben, nicht andern.

Anzeigen hinzufligen

Wahlen Sie im Meni eine Anzeige aus, und positionieren Sie sie
anschlieBend auf dem Dashboard.

Name’ PN Digital
Layout ¢ 4

®

Anzeige
hinzufiigen

Auswahl von Anzeigedaten

Wahlen Sie die Anzeige auf dem Dashboard und dann das Men(
"Info", um die Daten auszuwdhlen, die in der Anzeige dargestellt
werden sollen.
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Waéhle Daten

. GPS

b Navigation

Beschriftung

T 4 Schiff

Keine Drehgeschwindigkeit

Kurs
Treibstoff-Menge
Treibstoffeffizienz Schiff — GPS

Trimklappen

Auswahl eines Dashboards
Sie kdnnen zwischen den Dashboards wechseln, indem Sie:

- auf dem Bedienfeld nach links oder rechts wischen
- das Dashboard im Men( auswéhlen
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Video Quelle
Videol

Video standard
NTSC

Zyklen Quelle

2 Objekte

Helligkeit
50%

Séattigung
50%

Kontrast

50%

Video

Info zur Videofunktion

Mit der Videofunktion kdnnen Sie Video- oder Kameraquellen auf
lhrem System anzeigen.

Videofeld

Die GrofRe des Videobildes wird auf die des Videofeldes angepasst.
Nicht durch das Videobild abgedeckte Bereiche werden schwarz
dargestellt.

Einrichten des Videofelds

Videoquelle

Falls mehrere Quellen verfligbar sind, kdnnen Sie festlegen, dass nur
eine einzige Kanalquelle angezeigt wird, oder Sie kbnnen das Bild
zwischen verfligbaren Videoquellen rotieren lassen.

Der Rotationszyklus kann auf einen Wert zwischen 5 und 120
Sekunden eingestellt werden.

Weitere Optionen

Je nach ausgewahlter Videoquelle kénnen die Optionen im Men(
variieren.

Die Einstellungen werden fir jede Videoquelle separat angepasst.
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Autopilot fiir den Trolling-Motor

Sicherer Betrieb mit Autopilot

A Warnung: Ein Autopilot ist eine nitzliche
Navigationshilfe, ersetzt aber NIEMALS einen
menschlichen Navigator.

A Warnung: Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass
der Autopilot korrekt installiert, kommissioniert und
kalibriert wurde.

> Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden sollte eine physische
Standby-Taste verfligbar sein.

Verwenden Sie die automatische Steuerung in den folgenden Fallen
nicht:

In stark befahrenen Gebieten oder engen Wasserwegen
Bei schlechten Sichtverhéltnissen oder schwerer See
In Gebieten, wo die Autopilotsteuerung gesetzlich verboten ist

Achten Sie bei der Verwendung des Autopiloten auf Folgendes:

Lassen Sie den Steuerstand nicht unbeaufsichtigt.

Platzieren Sie keine magnetischen Materialien oder Gegenstdnde
in die Ndhe des Kurssensors des Autopilot-Systems.

Prufen Sie Kurs und Position des Bootes in regelmaBigen
Abstanden.

Schalten Sie den Autopiloten immer rechtzeitig auf Standby, und
reduzieren Sie die Geschwindigkeit, um geféhrliche Situationen
zu vermeiden.

Autopilot-Alarme
Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, bei Betrieb des
Autopiloten alle Autopilot-Alarme abzuschalten.

Weitere Informationen finden Sie unter "Alarme" auf Seite 267.
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Wenn sowohl ein Autopilot-Computer als auch ein Trolling-Motor
fur die MFD-Kontrolle konfiguriert sind, kann jeweils nur einer von
beiden gleichzeitig aktiv sein.

Schaltflachen fiur beide Autopiloten werden in der Kontrollleiste
angezeigt.

Aktivieren Sie einen Autopiloten, indem Sie die entsprechende
Schaltflache in der Kontrollleiste auswahlen, und wahlen Sie dann
die Schaltfliche "Switch" im Autopilot-Bedienfeld.

Das Autopilot-Bedienfeld fiir den Trolling-
Motor

TROLLING TROLLING

SchlieBen SchlieBen

357 °M
1.00 kn

Ankern

Kurs Lock

Wenden

Nav

A
[}
=
=}
e}
&
=

TROLLING $~

Speichern Weg clil F

Kontrollleiste
Autopilot-Bedienfeld, deaktiviert
Autopilot-Bedienfeld, aktiviert
Modus-Anzeige

Liste der verflighbaren Modi

mm O N ® >

Schaltfliche Record/Save (Aufzeichnen/Speichern)
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G Modusabhangige Informationen
H Modusabhdngige Schaltflachen
I Engage-/Standby-Schaltflache

Wenn das Autopilot-Bedienfeld das aktive Feld ist, wird es durch
eine Umrandung gekennzeichnet.

=> Hinweis: Das Autopilot-Bedienfeld kann auch Gber das
Dialogfeld Systemkontrolle aktiviert werden.

Aktivieren und Deaktivieren des

Autopiloten
Aktivieren des Autopiloten:
Wahlen Sie die gewlinschte Modus-Schaltflache.

TROLLING TROLLING TROLLING
SchlieBen SchlieBen SchlieBen

Kurs Lock
357 °M

1.00 kn

Ankern + Ankern

Standby Standby

® ®
Kursf_ock Kurs Lock
S Wenden

T

Nav

1

Nav

TROLLING $~
TROLLING $~
TROLLING $

Standby Speichern Weg

Der Autopilot wird im ausgewahlten Modus aktiviert und die
Autopilot-Steuerung zeigt erneut die Optionen fUr den aktiven
Modus an.

Deaktivieren des Autopiloten:

Wahlen Sie die Schaltflaiche Standby.

Wenn sich der Autopilot im Standby befindet, muss das Boot
manuell gesteuert werden.

Autopilot-Anzeige
A 120"t zEmn -1 Die Autopilot-Informationsleiste zeigt Autopilot-Informationen an.
' Die Leiste wird auf allen Seiten angezeigt, wenn sich der Autopilot
in einem aktiven Modus befindet. Im Dialogfeld Autopilot-
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Einstellungen kénnen Sie auswahlen, dass die Leiste ausgeblendet
werden soll, wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Autopilot-Modi

Der Autopilot besitzt verschiedene Steuerungsmodi.

Anker-Modi

In diesen Modi hélt der Trolling-Motor das Schiff an der
ausgewdhlten Stelle.

= Hinweis: Im Anker-Modus kann der Kurs des Schiffes durch
Wind oder Stromung beeinflusst werden.

Folgende Anker-Optionen sind verflgbar:

Cursor
Navigiert zur Cursorposition und hélt das Schiff dann an dieser
Position.

Wegpunkt
Navigiert zum ausgewdhlten Wegpunkt und halt das Schiff dann an
dieser Position.

Standort
Halt das Schiff an der aktuellen Position.

Positionsdnderung im Anker-Modus

Verwenden Sie die Pfeilschaltflachen, um die Schiffsposition im
Anker-Modus zu dndern. Mit jedem Drlcken einer Schaltflaiche wird
die Ankerstelle um 1,5 m (5 Ful3) in die gewlinschte Richtung
versetzt.

Mit Abstand ankern/Wegpunkt umkreisen

-> Hinweis: Diese Funktion ist nur mit Trollingmotoren der
Lowrance Ghost-Serie kompatibel.

Mit dieser Funktion kdnnen Sie beim Ankern einen bestimmten
Abstand zum Wegpunkt einhalten, damit das Boot nicht direkt Gber
dem Punkt/Strukturteil sitzt, den Sie befischen mochten.

Wahlen Sie den Modus Ankern und dann die Navigationsoption
Cursor, Wegpunkt oder Hier. Wahlen Sie anschlieBend Anker
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Dist, um verschiedene Distanzringe um den Anker-Punkt auf der
Karte anzuzeigen.

TROLLING

Close
TROLLING

TROLLING $
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o
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TROLLING

TROLLING $

Close

TROLLING $

Anchor, Dist.
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2
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AUDIO

Standby

VergroBern Sie die Ansicht, und tippen Sie auf der Karte auf die
Stelle, an der Sie ankern mochten.

— g)

90 m

60 m

0Om
4

S 36°43.081'
E 174°46.959'
3.10 NM, 41 °M _on

Wenn das Dialogfeld Ankerabstand bestdtigen angezeigt wird,
konnen Sie den Abstand anpassen, indem Sie auf Abstand
einstellen klicken und den gewtiinschten Wert eingeben.
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Confirm Anchor Distance

Anchor at a distance of 42m from

Adjust Distance
: center?

Orbit Port Anchor Orbit Starboard

Confirm Anchor Distance

Anchor Distance

Cancel

= Hinweis: Sie kdnnen einen Wert zwischen 15 und 90 Ful3

eingeben.

Wenn Sie an einer stationaren Position ankern mochten, wahlen Sie

Ankern.

Wenn Sie den Wegpunkt in der eingestellten Entfernung umkreisen
maochten, wahlen Sie entweder Backbord umkreisen (gegen den
Uhrzeigersinn) oder Steuerbord umkreisen (im Uhrzeigersinn).

Wenn die Bestdtigungsmeldung fir den Navigationsmodus

angezeigt wird, wahlen Sie Ja.

Die Position von Cursor (A) und Anker (B) werden auf dem

Bildschirm angezeigt.

A

Q\&is

Steuern Sie die Kreisgeschwindigkeit wie gewohnt mit dem

Autopilot-Bedienfeld.
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Modus "Kurs Lock”

M \\\\ In diesem Modus steuert der Autopilot das Schiff auf dem

festgelegten Kurs.

24 Wenn der Modus aktiviert wird, wahlt der Autopilot den aktuellen
Kompasskurs als festgelegten Kurs aus.

> Hinweis: In diesem Modus fiihrt der Autopilot keinen Ausgleich

infolge des Abdriftens durch Strémung und/oder Wind (W)
\W durch.

| Andern des festgelegten Kurses
Wahlen Sie eine Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

Eine unmittelbare Kursdnderung findet statt. Der Kurs wird
beibehalten, bis ein neuer Kurs eingestellt wird.

Steuerung mit Wendemustern

Das System bietet verschiedene Funktionen fir die automatische
TROLING Steuerung von Wendemandvern.

Zuriick

TROLLING

SchlieBen
Wenn ein Wendemuster aktiviert wird, erstellt das System
temporare Wegpunkte fir die Wende.

Standby M U-Turn

ARiem O CTun

Der letzte Wegpunkt der Wende ist der finale Wendepunkt. Wenn
S das Schiff den finalen Wendepunkt erreicht, wechselt es in den
PP Ankunftsmodus. Weitere Informationen finden Sie unter

«
Werien RN  "Ankunftsmodus” auf Seite 168.

Kurs Lock

S STurns

TROLLING $~

Speichern Weg

TROLLING $~

Starten einer Wende
Wahlen Sie die Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.
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Variablen fiir Wenden
Alle Wendemuster bieten Einstellungen, die Sie vor oder wahrend
einer Wende anpassen kdnnen.

U-Turn (180°-Wende)
Andert den aktuell festgelegten Kurs um 180°.

Variable fur Wende:
Wenderadius

Kreiswende
Steuert das Schiff in einem Kreis.
Variable fur Wende:

Wenderadius
Gradzahl fur Wende

Spirale
Damit dreht sich das Schiff in einer Spirale mit einem kleiner oder
groBer werdenden Radius.
Variablen fur Wenden:
Anfangsradius
Radiusanderung pro Loop (Kreis)
Loop(Kreis)-Anzahl

Zickzack-Wende (Zigzag-Turn)
Steuert das Schiff in einem Zickzackmuster.
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Variablen fur Wenden:

Kursanderung je Schenkel
Abstand der Schenkel
Anzahl der Schenkel

Quadrat

Steuert das Schiff in einem Quadratmuster mit Kursdnderungen von
90°.

Variable fur Wende:

Abstand der Schenkel
Anzahl der Schenkel

S-Wende
Damit giert das Schiff um den Hauptkurs (Heading).

Variablen fur Wenden:

Wenderadius
Kursanderung
Anzahl der Schenkel

NAV-Mode

A Warnung: Der NAV-Modus darf nur in offenen
Gewassern verwendet werden.

Vor dem Wechsel in den NAV-Modus mussen Sie entlang einer
Route oder zu einem Wegpunkt navigieren.

Im NAV-Modus steuert der Autopilot das Schiff automatisch zu einer
Wegpunktposition oder entlang einer vordefinierten Route. Mithilfe
der Positionsinformationen wird der zu steuernde Kurs verandert,
um das Schiff auf der Kurslinie zu halten und den Zielwegpunkt
anzusteuern.

Bei Ankunft am Ziel wechselt der Autopilot in den ausgewahlten
Ankunftsmodus. Es ist wichtig, dass Sie einen Ankunftsmodus
auswadhlen, der Ihren Navigationsanforderungen entspricht, bevor
der NAV-Modus aktiviert wird. Weitere Informationen finden Sie
unter "Ankunftsmodus" auf Seite 168.
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Optionen im NAV-Modus
Im NAV-Modus stehen im Autopilot-Bedienfeld folgende
Schaltflachen zur Verfigung:

Restart (Neustart)
Startet die Navigation ab der aktuellen Schiffsposition neu.

Skip (Uberspringen)

Uberspringt den aktiven Wegpunkt und steuert zum nachsten
Wegpunkt. Diese Option ist nur bei der Navigation einer Route mit
mehr als einem Wegpunkt zwischen Schiffsposition und Ende der
Route verflgbar.

Tiefen-Routing Modus
In diesem Modus kénnen Sie lhren Trollingmotor verwenden, um
einer festgelegten Tiefe basiert auf lhrer C-MAP-Karte zu folgen.

Tiefen-Routing-Bereich dindern
Wahlen Sie auf dem Autopilot-Bedienfeld des Trollingmotors den
Modus Tiefen-Routing aus.
Wahlen Sie zum Festlegen des Tiefen-Routing-Bereichs entweder
Min. Tiefe oder Max. Tiefe aus.

TROLLING

Close

Standby

TROLLING $

TROLLING

Back

TROLLING %

G

Anchor

Depth Routing

JUTBOARD =&

(

Heading Lock Min depth

% Max depth

AUDIO =
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Geben Sie die Werte fUr die minimale und maximale Tiefe ein, und
wahlen Sie OK.

Select min depth

2
Select max depth

Cancel

Um den Tiefen-Routing-Modus zu aktivieren, wéhlen Sie auf dem
Autopilot-Bedienfeld des Trollingmotors die Option Los.

Steuern Sie die Tiefen-Routing-Geschwindigkeit wie gewohnt mit
dem Autopilot-Bedienfeld.

=> Hinweis: Diese Funktion ist mit der Lowrance Ghost-Serie und
anderen Trollingmotormodellen kompatibel.

Geschwindigkeitsregelung am Trolling-
Motor

Im Modus "Kurs Lock", im NAV- Modus und im Wendemuster kann
mit der Steuerung des Autopilot-Systems die Trolling-
Motorgeschwindigkeit gesteuert werden.

Die eingestellte Zielgeschwindigkeit wird im Autopilot-Bedienfeld
angezeigt.
Zur Steuerung der Zielgeschwindigkeit des Trolling-Motors gibt es
zwei Mdglichkeiten:
Umdrehungsrate der Schiffsschraube, als Leistung in Prozent
eingestellt (A)
Geschwindigkeit fur Gleitfahrt (B)

Durch Auswahlen des Geschwindigkeitssymbols wechseln Sie
zwischen Geschwindigkeitsoptionen.
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Die Geschwindigkeit wird in voreingestellten Schritten durch
Auswahl der Plus- und Minus-Schaltflachen erhéht/verringert. Die
Geschwindigkeit kann auch manuell eingestellt werden, indem Sie
das Feld Geschwindigkeit (€) auswéhlen.

Trails aufzeichnen und speichern

Ein Trail kann als Route der Autopilot-Steuerung gespeichert
werden. Wenn die Trail-Aufzeichnung deaktiviert ist, kann die
Funktion Uber die Autopilot-Steuerung aktiviert werden.

Nav Nav

TROLLING $~

A
=
e}
&
=

Aufzeiggnen Weg Speichern Weg

Weitere Informationen finden Sie unter "Wegpunkte, Routen und Trails" auf
Seite 76.

Autopilot-Einstellungen

Die Optionen im Dialogfeld Autopilot-Einstellungen kédnnen
variieren.

Einstellungen
Karte Kompass
Karte
Wahle aktiven Autopilot

Sonar : i
Auto verbergen der Autopilotenleiste EIN

Autopilot Ankunftsmodus

Treibstoff Stow direction Auto

Konfigurieren Sie die Trolling-Motortasten...

Alarme

Kartenkompass

Mit dieser Funktion kdnnen Sie auf dem Kartenfeld ein Kompass-
Symbol um Ihr Boot anzeigen. Das Kompass-Symbol ist deaktiviert,
wenn der Cursor sich aktiv auf dem Bildschirm befindet.

Wahle aktiven Piloten

Wahlt aus, ob der Autopilot den Trolling-Motor oder die
Aullenborder steuert.
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Auto-Ausblenden

Legt fest, ob die Autopilot-Infozeile auch angezeigt werden soll,
wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Ankunftsmodus

Der Autopilot wechselt vom Navigationsmodus zum ausgewahlten
Ankunftsmodus, wenn das Schiff den Bestimmungsort erreicht.

Standby
Deaktiviert den Autopiloten. Der Trolling-Motor wird Uber die
Fernbedienung oder das FuRpedal gesteuert.

Kurs sperren
Sperrt den Kurs und steuert das Schiff automatisch entlang der
Kurslinie.

Heading Lock
Der aktuelle Steuerkurs des Schiffes wird gesperrt und beibehalten.

Anker
Verankert das Schiff am Bestimmungsort.

Mend fur Ankerpunkte

Der Trolling-Motor kann eine Anzahl von Ankerpunkten speichern,
die mit dem Préfix MTG gekennzeichnet sind. Die Ankerpunkte im
Trolling-Motor werden im Dialogfeld Ankerpunkt angezeigt.

Diese MTG-Ankerpunkte kdnnen im MFD-System als ein Wegpunkt

gespeichert werden. Die Position eines MTG-Ankerpunkts kann neu
definiert werden, damit sie mit einem vorhandenen Wegpunkt oder
der aktuellen Schiffsposition identisch ist.
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Anker-Punkte

Name Position

MTGD000 N 50°52.100'

MTGDO001 Anker-Punkt

Name
MTGD002 ITGD

MTGD003 Position.
3

MTGDO004

Speichern als Wegpunkt...
MTGDO005

Ersetze mit Wegpunkt...
MTGDO006

Ersetze mit aktuellem Ort...
MTGD007

Zeige

Verstaurichtung

Legt die Richtung der unteren Einheit beim Verstauen des Ghost-
Trollingmotors fest. StandardmaBig ist die Verstaurichtung auf Auto
eingestellt.

Auto
Dreht die untere Einheit beim Verstauen des Ghost-Trollingmotors
automatisch in die ndchstliegende Verstauposition.

Prop-Aus
Dreht beim Verstauen des Ghost-Trollingmotors die untere Einheit
des Trollingmotors mit dem Propeller nach au3en (vom Boot weg).

Prop-Ein
Dreht beim Verstauen des Ghost-Trollingmotors die untere Einheit
des Trollingmotors mit dem Propeller nach innen.

Konfiguration der Trolling-Motor-Tasten

Verwenden Sie diese Option, um drei der Aktionstasten auf dem
FulRpedal des Trollingmotors der Ghost-Serie zu konfigurieren.
Wahlen Sie zu jeder einzelnen Taste, die Sie konfigurieren mochten,
eine Aktion aus der Dropdown-Liste.
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Einstellungen

Karte Kompass = Konfigurieren Sie die programmierbaren Trolling-Motc

Karte
Wahle aktiven A

Sonar
Auto verbergen
Autopilot Ankunftsmodus

Treibstoff Stow direction

ae Konfigurieren Sit
Einheiten

(() Drahtlos

Autopilot fiir den Trolling-Motor | HDS Pro
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Standig an

Keine Funktion

Keine Funktion

Speichern




AuBBenborder-Autopilot

Sicherer Betrieb mit Autopilot

A Warnung: Ein Autopilot ist eine nitzliche
Navigationshilfe, ersetzt aber NIEMALS einen
menschlichen Navigator.

A Warnung: Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass
der Autopilot korrekt installiert, kommissioniert und
kalibriert wurde.

> Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden sollte eine physische
Standby-Taste verfligbar sein.

Verwenden Sie die automatische Steuerung in den folgenden Fallen
nicht:

In stark befahrenen Gebieten oder engen Wasserwegen
Bei schlechten Sichtverhéltnissen oder schwerer See
In Gebieten, wo die Autopilotsteuerung gesetzlich verboten ist

Achten Sie bei der Verwendung des Autopiloten auf Folgendes:

Lassen Sie den Steuerstand nicht unbeaufsichtigt.

Platzieren Sie keine magnetischen Materialien oder Gegenstdnde
in die Ndhe des Kurssensors des Autopilot-Systems.

Prufen Sie Kurs und Position des Bootes in regelmaBigen
Abstanden.

Schalten Sie den Autopiloten immer rechtzeitig auf Standby, und
reduzieren Sie die Geschwindigkeit, um geféhrliche Situationen
zu vermeiden.

Autopilot-Alarme

Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, bei Betrieb des
Autopiloten alle Autopilot-Alarme abzuschalten.

Weitere Informationen finden Sie unter "Alarme" auf Seite 267.
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Umschalten Pilot

OUTBOARD ==

Wenn sowohl ein Autopilot-Computer als auch ein Trolling-Motor
fur die MFD-Kontrolle konfiguriert sind, kann jeweils nur einer von
beiden gleichzeitig aktiv sein.

Schaltflachen fiur beide Autopiloten werden in der Kontrollleiste
angezeigt.

Aktivieren Sie einen Autopiloten, indem Sie die entsprechende
Schaltflache in der Kontrollleiste auswahlen, und wahlen Sie dann
die Schaltfliche "Switch" im Autopilot-Bedienfeld.

Die Autopilot-Steuerung fiir den
AuBBenbordmotor

AUTOPILOT AUTOPILOT

Close Close

Heading hold

Course

®

Power steer

S

AUTOPILOT &)

5
=
2
g
E

Kontrollleiste
Autopilot-Bedienfeld, deaktiviert
Autopilot-Bedienfeld, aktiviert
Modus-Anzeige
Modus-Schaltflachen

A
B
C
D
E
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AR 7

F Umdrehungen-Schaltflache
G Modusabhangige Schaltflachen
H Standby-Schaltfliche

Wenn das Autopilot-Bedienfeld das aktive Feld ist, wird es durch
eine Umrandung gekennzeichnet.

=> Hinweis: Das Autopilot-Bedienfeld kann auch Gber das
Dialogfeld Systemkontrolle aktiviert werden.

Aktivieren und Deaktivieren des

Autopiloten
Aktivieren des Autopiloten:

Wahlen Sie die gewlinschte Modus-Schaltflache.

AU NBORDER

SchlieBen

Standby Kurs halten Standby

® ~ ®

Kurs falten

Kurs halten

TROLLING $~

TROLLING $

Ku

@ ®

Power Steer Power Steer

9 S

T

OUTBOARD ~»
OUTBOARD =
OUTBOARD ==

Standby

Der Autopilot wird im ausgewahlten Modus aktiviert und die
Autopilot-Steuerung zeigt erneut die Optionen fUr den aktiven
Modus an.

Deaktivieren des Autopiloten:
Wahlen Sie die Schaltflache Standby.

Wenn sich der Autopilot im Standby befindet, muss das Boot
manuell gesteuert werden.

Autopilot-Anzeige

Die Autopilot-Informationsleiste zeigt Autopilot-Informationen an.

Die Leiste wird auf allen Seiten angezeigt, wenn sich der Autopil
in einem aktiven Modus befindet. Im Dialogfeld Autopilot-
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Einstellungen kénnen Sie auswahlen, dass die Leiste ausgeblendet
werden soll, wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Autopilot-Modi

Der Autopilot besitzt verschiedene Steuerungsmodi. Die Anzahl der
Modi und Funktionen innerhalb des jeweiligen Modus hangt vom
Autopilot-Computer, vom Bootstyp und von den verfiigbaren
Eingaben ab.

Non-Follow-Up-Modus (NFU)

In diesem Modus werden die Backbord- und Steuerbord-
Schaltflaichen zur Steuerung des Ruders verwendet.

Dieser Modus wird aktiviert, indem Sie die Backbord- oder
Steuerbord-Schaltflaiche auswahlen, wenn sich der Autopilot im
Standby befindet.

Die Ruderposition dindern
Wahlen Sie eine Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

Das Ruder bewegt sich solange, wie die Schaltfliche gedriickt wird.

Steuerkursfixierungs-Modus (A)

In diesem Modus steuert der Autopilot das Schiff auf dem
festgelegten Kurs.

Wenn der Modus aktiviert wird, wahlt der Autopilot den aktuellen
Kompasskurs als festgelegten Kurs aus.

-» Hinweis: In diesem Modus fiihrt der Autopilot keinen Ausgleich
infolge des Abdriftens durch Stromung und/oder Wind (W)
durch.

Andern des festgelegten Kurses
Wahlen Sie eine Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

Eine unmittelbare Kursanderung findet statt. Der Kurs wird
beibehalten, bis ein neuer Kurs eingestellt wird.
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Uberspringen
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Abbrechen

NoDrift-Modus (Kein Stromungsversatz)

Im NoDrift-Modus wird das Schiff entlang einer von der aktuellen
Position aus berechneten Kurslinie in einer vom Benutzer
festgelegten Richtung gesteuert.

Wenn der Modus aktiviert wird, zieht der Autopilot eine unsichtbare
Peillinie basierend auf dem aktuellen Kurs von der Bootsposition.
Der Autopilot verwendet jetzt die Positionsdaten zur Berechnung
der Cross-Track-Entfernung und steuert automatisch den
berechneten Kurs.

= Hinweis: Wenn das Schiff wegen der Stromung und/oder des
Windes (W) von der Kurslinie abkommt, folgt es der Linie mit
einem Luvwinkel.

Die eingestellte Spurlinie dndern
Wahlen Sie eine Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

NAV-Mode

A Warnung: Der NAV-Modus darf nur in offenen
Gewassern verwendet werden.

Vor dem Wechsel in den NAV-Modus missen Sie entlang einer
Route oder zu einem Wegpunkt navigieren.

Im NAV-Modus steuert der Autopilot das Schiff automatisch zu einer
Wegpunktposition oder entlang einer vordefinierten Route. Mithilfe
der Positionsinformationen wird der zu steuernde Kurs verandert,
um das Schiff auf der Kurslinie Richtung Zielwegpunkt zu halten.

= Hinweis: Ndhere Informationen zur Navigation finden Sie unter
"Navigieren" auf Seite 89.

Optionen im NAV-Modus
Im NAV-Modus stehen im Autopilot-Bedienfeld folgende
Schaltflachen zur Verfigung:

Restart (Neustart)
Startet die Navigation ab der aktuellen Schiffsposition neu.
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Skip (Uberspringen)

Uberspringt den aktiven Wegpunkt und steuert zum nachsten
Wegpunkt. Diese Option ist nur bei der Navigation einer Route mit
mehr als einem Wegpunkt zwischen Schiffsposition und Ende der
Route verflgbar.

Abbrechen

Beendet die aktive Navigation, und hebt die Auswahl der aktuellen
Routen- bzw. Wegpunktnavigation auf. Der Autopilot wechselt in
den Steuerkursfixierungs-Modus und steuert das Schiff auf dem
Kurs, der bei Auswahl der Abbrechen-Schaltflache aktiv war.

-> Hinweis: Dies unterscheidet sich von der Auswahl des Standby-
Modus, in dem die aktuelle Navigation nicht angehalten wird.

Wenden im NAV-Modus
Sobald Ihr Schiff einen Wegpunkt erreicht, zeigt der Autopilot ein
Dialogfeld mit den neuen Kursinformationen an.

Es gibt eine Grenze fUr die zuldssige automatische Kursanderung
zum ndchsten Wegpunkt einer Route:

Wenn die erforderliche Kursanderung zum nachsten Wegpunkt
innerhalb der Grenzwerte fiir eine Kursdnderung liegt, andert der
Autopilot den Kurs automatisch.

Wenn die erforderliche Kursanderung zum nachsten Wegpunkt
den eingestellten Grenzwert Ubersteigt, mUssen Sie die
anstehende Kursanderung akzeptieren und bestatigen. Wird die
Wende nicht bestatigt, wird das Schiff den aktuellen
vorgegebenen Kurs fortsetzen.

Der eingestellte Grenzwert fUr eine Kursanderung richtet sich nach
dem Autopilot-Computer. Weitere Informationen finden Sie in der
Dokumentation des Autopilot-Computers.

Wendemuster
Das System enthalt eine Reihe von Wendemustern.

Wendemuster sind verfligbar, wenn sich der Autopilot im
Automatikmodus befindet. Die Anzahl der Wendemandver hdngt
vom Autopilot-Computer ab.

-> Hinweis: Die Wendemandver sind nicht verflgbar, wenn der
Bootstyp auf Segelboot eingestellt ist.
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Starten einer Wende
Wahlen Sie die Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

AESENCCR AUSSENBORDER
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U-Turn
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Variablen fiir Wenden

Alle Wendemanover, mit Ausnahme der 180°-Wende, bieten
Einstellungen, die Sie vor oder wahrend einer Wende anpassen
kénnen.

180°-Wende
Andert den aktuell festgelegten Kurs um 180°. Wenn der Autopilot
aktiviert ist, wird er in den automatischen Modus geschaltet.

Die Drehgeschwindigkeit entspricht der Einstellung fur die
Drehgeschwindigkeit.

Kreiswende
Steuert das Schiff in einem Kreis.

Variable fur Wende:

Dreh-Geschwindigkeit. Wenn Sie den Wert erhdhen, dreht sich
das Schiff in einem engeren Radius.

Spirale
Damit dreht sich das Schiff in einer Spirale mit einem kleiner oder
groler werdenden Radius.

Variablen fur Wenden:
Anfangsradius
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Andern/drehen. Wenn dieser Wert auf null eingestellt wird, dreht
sich das Boot im Kreis. Negative Werte geben einen kleiner
werdenden Radius an, positive einen gré3er werdenden Radius.

Zickzack
Steuert das Schiff in einem Zickzackmuster.
Variablen fur Wenden:

Kursanderung
Abstand der Schenkel

Quadrat
Steuert das Schiff in einem Quadratmuster mit Kursdnderungen von
90°.
Variable fur Wende:
Abstand der Schenkel

S-Wende
Damit giert das Schiff um den Hauptkurs (Heading). Wenn der
Autopilot aktiviert ist, wechselt er in den Modus S-Wende.

Variablen fur Wenden:

Kursanderung
Wenderadius

Tiefenkonturverfolgung
Damit folgt der Autopilot einer Tiefenkontur.

=> Hinweis: Das DCT-Wendemuster ist nur verflgbar, wenn das
System Uber einen gultigen Eingang fir die Tiefe verflgt.

A Warnung: Verwenden Sie das DCT-Wendemuster
nur, wenn der Meeresboden daflr geeignet ist.
Verwenden Sie die Funktion keinesfalls in felsigen
Gewassern, in denen die Tiefen auf kleiner Flache stark
abweichen.
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= Hinweis: Wenn Tiefendaten verloren gehen, wéhrend DCT
ausgefuhrt wird, wechselt der Autopilot automatisch in den
Auto-Modus.
Es wird empfohlen, die Alarmfunktion AP Depth Data Missing
(AP-Tiefendaten fehlen) zu verwenden, wenn DCT ausgefiihrt
wird. Wenn dieser Alarm aktiviert ist, wird ein Alarm ausgelost,
wenn die Tiefendaten verloren gehen, wéhrend DCT ausgefiihrt
wird.

Auslosung einer DCT-Wende
Steuern Sie das Boot zu der zu verfolgenden Tiefe und entlang
der Tiefenkontur.
Aktivieren Sie den Auto-Modus.Wahlen Sie dann die Verfolgung
der Tiefenkonturen aus und Uberwachen Sie die Tiefenablesung.
Betdtigen Sie die Backbord- oder Steuerbord-Schaltfliche, um die
Tiefenkontur-Steuerung zu starten und dieser abhdngig davon,
ob der Grund nach Steuerbord oder Backbord abféllt, zu folgen.

& =

h. 4

Backbordoption Steuerbordoption
(Tiefe nimmt nach Backbord ab) (Tiefe nimmt nach Steuerbord ab)
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Variablen fiir Wenden
Ref .- Tiefe: Dies ist die Referenztiefe fur die DCT-Funktion. Wenn
die DCT-Steuerung eingeleitet wird, erfasst der Autopilot die
aktuelle Tiefe und verwendet diese als Referenztiefe. Die
Referenztiefe kann bei laufender Funktion gedndert werden.
Tiefenzuwachs: Dieser Parameter legt das Verhaltnis zwischen
Ruderaktivitat und der Abweichung von der ausgewahlten
Tiefenkontur fest. Je hoher der Wert fir die Tiefenzunahme, desto
starker wird das Ruder verwendet. Ist der Wert zu klein, dauert es
sehr lange, bis der Stromungsversatz der vorgegebenen
Tiefenlinie kompensiert wird, und der Autopilot kann das Boot
nicht auf der ausgewahlten Tiefe halten. Ist der Wert zu hoch,
erhoht sich das Risiko, dass das Boot aus dem Kurs
herausgetragen wird, und die Steuerung wird instabil.
CCA: Der CCA ist ein Winkel, der zum gesetzten Kurs hinzugeflgt
bzw. davon abgezogen wird. Mit diesem Parameter kdnnen Sie
das Boot in S-Bewegungen Uber der Referenztiefenkontur
pendeln lassen. Je groRer der CCA-Wert, desto grofer ist die
Pendelbewegung. Wird der CCA-Wert auf null gesetzt, gibt es
keine S-Bewegung.

Autopilot Einstellungen

Das Dialogfeld ,Autopilot-Einstellungen” hangt davon ab, welcher
Autopilot-Computer an das System angeschlossen ist. Wenn mehr
als ein Autopilot angeschlossen ist, wird im Dialogfeld ,Autopilot-
Einstellungen” die Optionen fUr den aktiven Autopiloten angezeigt.

Settings

£ System Karte Kompass

Wahle aktiven Autopilot
@ services

Autopilot data sources

Navigation verbergen AP Anzeige
Karte Voreinstellen...

Autopilot Steuer-Riickmeldung
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Kartenkompass

Mit dieser Funktion kdnnen Sie auf dem Kartenfeld ein Kompass-
Symbol um Ihr Boot anzeigen. Das Kompass-Symbol ist deaktiviert,
wenn der Cursor sich aktiv auf dem Bildschirm befindet.

Wahle aktiven Piloten

Wahlt aus, ob der Autopilot den Trolling-Motor oder die
Aullenborder steuert.

Autopilot-Datenquellen

Stellt fur Ihren AuBenborder-Autopilot automatische und manuelle
Datenquellen zur Auswahl.

Auto-Ausblenden

Legt fest, ob die Autopilot-Infozeile auch angezeigt werden soll,
wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Voreinstellung

Zur Kalibrierung der Bootssteuerung (Kabelsteuerung oder
hydraulische Steuerung) mit den Autopilot-Computern NAC-1,
NAC-2 und NAC-3.

> Hinweis: Die Autopilot-Voreinstellung muss vor der ersten
Verwendung sowie nach der Wiederherstellung der
Standardeinstellungen des Autopiloten vorgenommen werden.

Steuerriickmeldung

Diese Option wird zum Erhdhen bzw. Verringern der
Steuerempfindlichkeit verwendet. Eine niedrige Empfindlichkeit
reduziert die Ruderaktivitdt und ermdglicht eine "lockerere”
Steuerung. Eine hohe Reaktionsempfindlichkeit steigert die
Ruderaktivitdt und sorgt flr eine "strammere" Steuerung. Eine zu
hohe Empfindlichkeit fiihrt dazu, dass das Boot sich in
Schlangenlinien bewegt.
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Autopilot-Computerunterstiitzung fiir
NAC-2 und NAC-3

Wenn ein Autopilot-Computer NAC-2 oder NAC-3 an das System
angeschlossen ist, ist die Autopilot-Funktion verflgbar.

Das System unterstltzt nur einen einzigen Autopilot-Computer im
Netzwerk.

NAC-2-/NAC-3-spezifische Benutzereinstellungen

Einstellungen

Q System Karte Kompass

Wahle aktiven Autopilot
‘ﬁ Eigenschaften

Autopilot-Datenquellen
- * SR Autopilot...
e Navigation Lenkung...
Karte Installation

Sonar

Autopilot

Kameras

Autopilot

Schaltet bei gedffnetem Autopilot-Controller die Ansicht auf die
letzte aktive Seite.

Steuerung

Bei diesen Optionen kdnnen Parameter fUr niedrige und hohe
Geschwindigkeit, die wahrend der Inbetriebnahme des Autopilot-
Computers festgelegt wurden, manuell gedndert werden. Weitere
Informationen hierzu finden Sie in der separaten Dokumentation fur
den Autopilot-Computer.

Die Optionen zur Auswahl der niedrigen oder hohen
Geschwindigkeit 6ffnen Dialogfelder zur Anderung der folgenden
Parameter.

Dreh-Geschwindigkeit: Bei einer Drehung in Grad pro Minute
wird die bevorzugte Dreh-Geschwindigkeit verwendet.
Ruder-Verstarkung: Dieser Parameter bestimmt das Verhaltnis
zwischen dem vorgegebenen Ruderwert und dem Kursfehler. Je

182 | AuBenborder-Autopilot | HDS Pro Bedienungsanleitung



hoher der Ruderwert, desto starker wird das Ruder verwendet. Ist
der Wert zu klein, dauert es sehr lang, bis ein Kursfehler
kompensiert wird, und der Autopilot kann keinen
gleichbleibenden Kurs beibehalten. Ist der Wert zu hoch, erhéht
sich das Risiko, dass das Boot aus dem Kurs herausgetragen wird,
und die Steuerung wird instabil.

Gegenruder: Verhaltnis zwischen der Anderung des Kursfehlers
und dem angewandten Ruder. Hoheres Gegenruder reduziert
die Ruderaktivitat bei Anndherung an den festgelegten Kurs
schneller.

Auto-Trimm: Regelt, wie aggressiv der Autopilot das Ruder
anwendet, um eine Kompensation bei einem konstanten
Steuerkursversatz anzuwenden, z. B. wenn externe Krafte wie
Wind oder Stromung auf den Kurs wirken. Niedriger Auto-Trimm
sorgt fUr eine schnellere Begrenzung einer konstanten
Kursabweichung.

Anfangsruder: Legt fest, wie das System das Ruder beim Wechsel
von der manuellen Steuerung in den automatischen Modus
bewegt.

- Ruderbegrenzung: Bestimmt anhand der Mittschiffsposition
die maximale Ruderbewegung in Grad, die der Autopilot fir
das Ruder in den automatischen Modi vorgeben kann. Die
Einstellung fiir die Ruderbegrenzung ist nur bei einer
automatischen Steuerung auf geraden Kursen aktiv, nicht bei
Kurswechseln. Die Ruderbegrenzung hat keinen Einfluss auf
die Follow-Up- oder Non-Follow-Up-Steuerung.

- Begrenzung der Kursabweichung: Legt den Grenzwert flr den
Kursabweichungsalarm fest. Ein Alarm wird ausgeldst, wenn
der tatsachliche Kurs in Hohe des ausgewahlten Grenzwertes
vom eingestellten Kurs abweicht.

Ruderbegrenzung: Bestimmt anhand der Mittschiffsposition die
maximale Ruderbewegung in Grad, die der Autopilot fiir das
Ruder in den automatischen Modi vorgeben kann. Die
Einstellung fir die Ruderbegrenzung ist nur bei einer
automatischen Steuerung auf geraden Kursen aktiv, nicht bei
Kurswechseln. Die Ruderbegrenzung hat keinen Einfluss auf die
Follow-Up- oder Non-Follow-Up-Steuerung.

Begrenzung der Kursabweichung: Legt den Grenzwert fir den
Kursabweichungsalarm fest. Ein Alarm wird ausgel6st, wenn der
tatsachliche Kurs in Hohe des ausgewahlten Grenzwertes vom
eingestellten Kurs abweicht.
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Kursreaktion: Legt fest, wie schnell der Autopilot reagieren soll,
nachdem eine Cross-Track-Entfernung registriert wurde.
Kurs-Naherungswinkel: Legt den Winkel fest, in dem sich das
Schiff einem Schenkel ndhert. Diese Einstellung wird sowoh!
verwendet, wenn Sie die Navigation starten, als auch, wenn Sie
die Track-Abweichung verwenden.

Winkel Kursénderung bestatigen: Legt den Grenzwert fir einen
Kurswechsel zum nachsten Wegpunkt auf einer Route fest. Wenn
der Kurswechsel den eingestellten Grenzwert Ubersteigt, mdssen
Sie den anstehenden Kurswechsel bestatigen.
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SteadySteer

SteadySteer unterstiitzt
Die SteadySteer-Funktion wird unterstdtzt.

Anforderungen
Ein SteadySteer-kompatibler Autopilot, der mit dem System
verbunden ist, sowie die Installation der aktuellsten Software.
Wenn Ihr SteadySteer-kompatibler Autopilot ein hydraulisches
Steuerungssystem verwendet, ist ein SteadySteer-
Durchflussschalter erforderlich, der an das hydraulische
Steuerungssystem des Autopiloten angeschlossen ist. Fur die
Steuerung Uber Kabel-Autopilotsysteme ist der
Durchflussschalter nicht erforderlich.
Um die SteadySteer-Funktion zu aktivieren, muss die
Uberbriickungs-Option oder die Eingabe-Option im Dialogfeld
"Autopilot-Installation" ausgewdhlt sein.

= Hinweis: Weitere Informationen hierzu finden Sie in der
Dokumentation fir Ihren Autopilot-Computer.

SteadySteer

Mit der SteadySteer-Funktion konnen Sie festlegen, wie das
Autopilotsystem auf die manuelle Steuerung reagieren soll.

Wenn aktiviert:

Die manuelle Lenkung setzt den aktiven Modus aul3er Kraft.

Wenn der Auto-Modus oder NoDrift-Modus vor der manuellen

Steuerung aktiv war, werden sie automatisch wieder aktiviert,

wenn sich das Schiff auf einem neuen Kurs stabilisiert hat.

Wenn der NAV-Modus vor dem Wechsel zur manuellen

Steuerung aktiv war, wird ein Dialogfeld angezeigt.

- Bestatigen Sie den Kurswechsel, um den NAV-Modus wieder zu
aktivieren.

- Brechen Sie den Kurswechsel ab, um den Auto-Modus fUr den
neuen Kurs zu aktivieren.

- Wenn keine Mallnahmen ergriffen werden, wechselt der
Autopilot in den Standby-Modus.

Fir alle anderen Modi wechselt der Autopilot in den Standby-

Modus.
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Wenn deaktiviert:

Die manuelle Lenkung setzt den aktiven Modus aul3er Kraft.
Unabhangig von den Modi wechselt der Autopilot in den
Standby-Modus.

Weitere Informationen zum Aktivieren/Deaktivieren der Funktion
finden Sie in der Dokumentation lhres Autopilot-Computers.
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Simulator

Uber

Mit der Simulationsfunktion kdnnen Sie sehen, wie das Geradt ohne
Verbindung zu Sensoren oder anderen Gerdten arbeitet.

Settings

Aktiviere Retail Modus
Drahtlos

Simulieren

Netzwerk
Dateien...

Schiffe Fortschrittlich...

Simulator

Vorfithrmodus

In diesem Modus wird eine Vorfihrdemonstration fur die
ausgewadhlte Region angezeigt.

Wenn Sie das Gerat im Vorfuhrmodus bedienen, wird die
Demonstration unterbrochen.

Nach einer gewissen Zeit wird der VorfUhrmodus wieder
aufgenommen.

= Hinweis: Der VorfUhrmodus wurde fir den Handel/zur
Vorfuhrung im Verkauf entwickelt.

Quelldateien fiir den Simulator

Sie kbnnen auswahlen, welche Dateien fiir den Simulator
verwendet werden. Dies kdnnen entweder bereits aufgezeichnete
Dateien in lhrem Gerat, Ihre eigenen aufgezeichneten
Protokolldateien oder Protokolldateien auf einem
Massenspeichergerat sein, das mit dem Geréat verbunden ist.

Quellen-Dateien

Sonar

AIS

Voreinstellungen wieder herstellen

Speichern Abbrechen
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Weitere Simulationseinstellungen

Die erweiterten Simulationseinstellungen ermoglichen die
manuelle Simulatorsteuerung.

Weitere Simulator Einstellungen

Geschw. (kn)

12

Kurs (°M)
351

Startposition

Speichern Abbrechen

GPS-Quelle
Wahlt die Datei fur die simulierten GPS-Daten aus.

Geschwindigkeit und Kurs

Dient der manuellen Eingabe von Werten, wenn die GPS-Quelle auf
"Simulierter Kurs" eingestellt ist. Anderenfalls werden GPS-Daten,
einschliellich Geschwindigkeits- und Kursdaten, aus der
ausgewahlten Quelldatei bezogen.

Startposition setzen

Verschiebt die simulierte Schiffsposition zur aktuellen
Cursorposition.

-> Hinweis: Diese Option ist nur verflgbar, wenn fir die GPS-
Quelle der simulierter Kurs eingestellt ist.
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Radar

Info liber Radar
Mehrere Radarsensoren werden unterstitzt.

In diesem Kapitel werden die Funktionen und Optionen fir eine
Vielzahl unterstUtzter Radargerdte beschrieben. Welche Funktionen
und Optionen verflgbar sind, ist von der/den an lhr System
angeschlossen Radarantenne(en) abhangig.

Unterstlitztes Radar
Das Halo Dome Radar wird unterstitzt.

Das Radarfeld

= =

2 7 e 3 .
i R 13
“ o, ER- \
%o .‘f it =0
A ."‘. >y

15

l

Radarinformationsfenster

Kurs-Linie*

A

B

C Kompass*
D Distanz Ringe*
E

EBL/VRM-Datenfeld*

* Optionale Radarsymbole Uber das Men(i Radar kénnen Sie
Radarsymbole grundséatzlich auf EIN oder AUS setzen. Wie einzelne
Radarsymbole aktiviert bzw. deaktiviert werden, wird im
Dialogfenster Radareinstellungen beschrieben.
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Duales Radar

Sie kbnnen eine beliebige Kombination aus zwei unterstitzten
Radaren anschlieBen und beide Radarbilder gleichzeitig betrachten.

=> Hinweis: In den meisten Bereichen treten beim Breitbandradar
Stoérungen auf, wenn ein Puls- oder Halo-Radar und ein
Breitbandradar gleichzeitig auf demselben Boot senden. Wir
empfehlen, jeweils nur auf einem Radar zu senden. Verwenden
Sie zum Beispiel ein Breitbandradar fir die typische Navigation,
und ein Puls- oder Halo-Radar zur Lokalisierung von
Wetterzellen, Kistenlinien in einiger Entfernung und zum
Auslodsen von Radarantwortbaken.

Die Dual-Radar-Ansicht wahlen Sie, indem Sie die Schaltflache der
Radar-Anwendung auf der Startseite gedrickt halten, oder indem
Sie eine Favoritenseite mit zwei Radarbereichen anlegen.

Die Auswahl der Radarquelle

Die Angabe der Radar in der Radardarstellung, indem Sie einen der
verflgbaren Radargeraten in den Radarquellen Quelle aus. Wenn
Sie einen mehrseitigen Radarfeld, das Radar ist individuell fur die
einzelnen Radarfelds. Aktivieren Sie eines der Kartenfelder, und
wahlen Sie anschlieBend einen der verfliigbaren Kartentypen in der
MenU-Option Kartenquelle aus. Wiederholen Sie diesen Vorgang fur
das zweite Kartenfeld und wahlen Sie fUr dieses Kartenfeld einen
alternativen Kartentyp aus.

-> Hinweis: Die 3-stellige Radarquelle ist die letzten drei Ziffern
des Radarscanners vergebene Seriennummer.

Radar-Overlay

Sie kdnnen das Radarbild in die Karte einblenden. Sie kbnnen das
Radarbild einfacher interpretieren, indem Sie die Radarziele mit den
kartografierten Objekten in Einklang bringen.

- Hinweis: Im System muss ein Kurssensor vorhanden sein, um
das Radar-Overlay anzuwenden.

Wenn Sie die Option Radar-Overlay ausgewahlt haben, stehen
lhnen auch im MenU des Kartenfeldes die Grundfunktionen zur
Radarbedienung zur Verfigung.
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Auswahl der Option Radar Overlay Quelle in den
Kartenbereichen

Zur Auswahl der Radarquelle auf der Radariiberlagerung auf dem
Diagramm angezeigt wird, verwenden Sie das Men( Radar
Optionen und anschlieBend Quelle Kartenfeld Mentoptionen zur
Auswahl der Radarquelle.

Fir kartenkomponenten Seiten mit mehr als ein Kartenprodukt bei
aktiviertem Radar-Overlay ist es moglich, unterschiedliche
Radargeraten Datenquellen fur die einzelnen Kartendarstellungen
vorgenommen werden. Aktivieren Sie eines der Kartenfelder, und
wahlen Sie anschlieSend einen der verfigbaren Kartentypen in der
Meni-Option Kartenquelle aus. Wiederholen Sie diesen Vorgang fur
das zweite Kartenfeld bei aktiviertem Radar-Overlay, und wéhlen Sie
einen alternativen Radargerat fir dieses Felds angezeigt.

Radarbetriebsmodi

Die Radarbedienungsmodi werden Uber das Radarmeni gesteuert.
Folgende Modi sind verfligbar:

Ausschalten

Der Radarscanner ist ausgeschaltet. Ausschalten ist nur verfligbar,
wenn sich das Radar im Standby-Modus befindet.

Standby
Der Radarscanner ist eingeschaltet, aber das Radar Ubermittelt keine
Signale.

= Hinweis: Darlber hinaus kdnnen Sie den Radar tGber das
Dialogfeld Systemsteuerung (System Controls) in den
Standby-Modus versetzen.

Senden

Der Scanner ist eingeschaltet und sendet. Erkannte Ziele werden im
PPI (Position Plan Indicator) des Radars angezeigt.

-> Hinweis: Darlber hinaus kdnnen Sie den Radar Uber das
Dialogfeld Systemsteuerung (System Controls) in den
Ubertragungsmodus versetzen.
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Anpassen des Radarbereichs

Der Radarbereich wird im Systeminformationsbereich auf dem
Radarbild angezeigt.

Uber die Zoom-Tasten oder Zoom-Schaltflichen kénnen Sie den
Bereich vergré3ern oder verkleinern.

Dual-Bereich
= Hinweis: Halo20 unterstitzt keinen Dual-Bereich.

= Hinweis: Dual-Bereich wird von Halo 3000-Radaren im Bird
+ Modus nicht unterstitzt.

Bei Anschluss an ein Broadband 4G- oder Halo-Radar (mit
Ausnahme von Halo20) kann die Radareinstellung im Dual-
Bereichsmodus ausgefuhrt werden.

Bei Anschluss an ein Halo-Radar (mit Ausnahme von Halo20) kann
die Radareinstellung im Dual-Bereichsmodus ausgefihrt werden.

Das Radar wird im Men( Radarquellen als zwei virtuelle Quellen A
und B angezeigt. Bereichs- und Radareinstellungen fir jede virtuelle
Radarquelle sind vollkommen unabhéngig, und die Quelle kann fur
eine bestimmte Karte oder eine Radardarstellung auf die gleiche
Weise als Dual-Radar ausgewahlt werden wie im Abschnitt "Auswidhlen
der Radarquelle” auf Seite 192 beschrieben.

-» Hinweis: Einige Steuerungen zu physischen Eigenschaften des
Radars selbst sind nicht unabhdngig von der Quelle. Dazu
gehoren Schnell-Scan, Antennenhdhe, Sektor ausblenden und
Justierung der Peil-Ausrichtung.

Die Anzahl der Ziele, die fur jede virtuelle Radarquelle verfolgt
werden kdnnen, hangt von Ihrer Radarquelle ab.

Fir jede virtuelle Radarquelle kdnnen zwei unabhéngige
Zielverfolgungszonen definiert werden.

Anpassen des Radarbildes

Das Radarbild kann verbessert werden, indem die Verstarkung
angepasst wird, indem unerwlnschte Echos aufgrund von Seegang,
Regen oder anderen Wetterbedingungen herausgefiltert werden
und indem die Empfindlichkeit des Radarempfangers eingestellt
wird.
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Sie konnen Verstarkung, Sea Clutter und Rain-Filter Gber das
Hauptmeni des Radarfelds anpassen.

> Hinweis: Die Radarbildeinstellungen wirken sich nicht auf die
AlS-Ziele aus.

Es kdnnten zur gleichen Zeit Stérungen durch Seegang und Regen
vorliegen, die die Erkennungsleistung weiter verschlechtern. Da
Wellenreflexe meist im Nahbereich zu finden sind und Stérungen
durch Regen fiir gewohnlich in einem entfernteren Bereich
auftreten, kdnnen die Regen-Filter-Einstellungen angepasst werden,
ohne dass sich dies auf die Echos im Wellenreflexionsbereich
auswirkt.

Das Radarbild kann wie in den nachsten Abschnitten beschrieben
eingestellt werden.

Radarmodi

Bei den Betriebsmodi kdnnen voreingestellte
Steuerungseinstellungen fur unterschiedliche Umgebungen
e Zirlck ausgewdhlt werden. Nicht alle Modi sind fiir alle Radarmodelle

Gain G verflgbar.
0

Zuriick

Harbor
Offshore Benutzerdefinierter Modus
Rain-Fiter Weather Alle Radareinstellungen kdnnen angepasst werden. Die

Sea clutter

0

Bird Einstellungen werden bei einem Wechsel in einen anderen Modus
oder beim Ein- und Ausschalten des Radars beibehalten. Die
Standardeinstellungen des Radars sind auf allgemeine
Verwendungszwecke ausgelegt.

Hafenmodus

Die Radareinstellungen werden fir viel befahrene Wasserstra3en
und Bereiche mit grof3en Bauten optimiert, in denen oftmals eine
gute Zieltrennung sowie schnelle Bildaktualisierungen benétigt
werden.

Auf See-Modus

Die Radareinstellungen werden fiir Hochseebedingungen optimiert.
Einzelne Ziele werden groler dargestellt, damit sie leichter zu
erkennen sind.
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Wettermodus

Die Radareinstellungen werden auf eine bestmégliche Erkennung
und Darstellung von durch Regen verursachte Stérungen ausgelegt.
Die Bildaktualisierungsrate wurde verringert und die Farbtiefe
erhoht.

Vogel-Modus

Die Radareinstellungen sind fir die beste Erkennung von Végeln in
Kistennahe und auf See optimiert. Das Radar wurde auf hohe
Empfindlichkeit eingestellt.

A \Warnung: Dieser Modus wird nicht fir die
Verwendung in viel befahrenen Hafenumgebungen
empfohlen.

Bird+ Modus

Der Bird+ Modus ist kompatibel mit Radaren der Serie Halo 3000
und bietet erweiterte, weitrdumige Erkennungsfunktionen fur Vogel
auf See.

= Hinweis: Dual-Bereich wird von Halo 3000-Radaren im Bird
+ Modus nicht unterstitzt, aber entweder funktioniert
Bereich A oder Bereich B. Wenn der Bird+ Modus aktiviert ist,
wahrend der jeweils andere Bereich bereits sendet, wird der
andere Bereich automatisch in den Standby-Modus versetzt.
Sobald der Bird+ Modus beendet ist, wird automatisch wieder
der andere Bereich Ubertragen.

Der maximale Bereich betragt 24 NM.

A Warnung: Dieser Modus wird nicht fur die
Verwendung in viel befahrenen Hafenumgebungen

empfohlen.

Verfiigbare Steuerungen fiir die verschiedenen Betriebsarten
Es kdnnen nicht alle Steuerungsoptionen in jedem Modus
angepasst werden. In der folgenden Tabelle werden die
voreingestellten Steuerungen und die Einstellméglichkeiten jeder
Steuerungsoption aufgefihrt.
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Custom Hafen Offshore Wetter

(Benutz

erdefini
Stérunterd | Einst. Mittel Hoch Mittel Hoch
rickung
Schwellwe | Einst. 30% 30 % 0% 0%
It
Zielvergrd | Einst. Niedrig | Mittel Aus Aus
Berung
Stor. Einst. Einst. Einst. Einst. Einst.
unterdriick
en
Zieltrennu | Einst. Mittel Aus Aus Aus
ng
Fast Scan | Einst. Hoch Hoch Aus Aus

Modi im Dual-Bereich

Wenn ein Radar mit zwei verschiedenen Reichweiten
angeschlossen ist, kann das Radar im Modus Zwei Reichweiten
betrieben werden.

- Hinweis: Dual-Bereich wird von HaloA 3000-Radaren im Bird
+A Modus nicht unterstAvatzt.

Die Modi kAfnnen fAvar jeden Bereich unabhArngig voneinander
eingestellt werden. Zum Beispiel kAfnnen Sie den Auf See-Modus
fAvar BereichA A und den Wetter-Modus fA%r BereichA B einstellen.
In einigen FAxrllen erfolgt jedoch eine Interaktion zwischen den
Bereichen:

Bei Verwendung des Vogel-Modus fA%4r beide Bereiche ist die
maximale Reichweite auf 24A sm begrenzt und die
BereichsauflAqsung verringert.

Schnell-Scan: Die Drehgeschwindigkeit der Antenne ist auf den
langsameren der beiden ausgewArhlten Modi eingestellt. Zum
Beispiel ist der Schnell-Scan bei Verwendung der Modi Hafen
und Wetter deaktiviert, weil der Schnell-Scan im Wetter-Modus
deaktiviert ist.
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Die Einstellung der StAfrungsunterdrAvackung kann Einfluss auf
die sichtbaren und entfernten StAqrungen beider Bereiche
haben.

Direktionale Stérungsunterdriickung

Dieser Modus ist aktiv, wenn Wellenreflexion auf automatisch oder
Hafen/Auf See eingestellt ist (die Optionen hdngen vom
Radarmodell ab). Die Verstarkung des Radarempfangers wird
wahrend der 360-Grad-Abtastung entsprechend der Seegangsstufe
dynamisch angepasst, um die Zielempfindlichkeit Richtung Lee und
bei schwererem Seegang zu erhdhen. Bei Halo-Radargeraten ist es
auch maglich, die direktionale Stérungsunterdrickung mit
automatischen Abweichungseinstellungen anzupassen.

-» Hinweis: Dieser Modus kann nicht im Meni ausgewahlt
werden, und Sie kdnnen nicht sehen, dass er im Bedienfeld
oder Men( aktiviert ist.

Wenn die Unterdriickung von Stérungen durch Seegang auf
Manuell eingestellt ist, ist die Direktionale Stérungsunterdriickung
AUS (nicht direktional).

Die Einstellungen fir den Seegang "Ruhig", "Mittel" oder "Rauh" sind

im MenU verflgbar, um das Radarbild nach thren Winschen zu
optimieren.

Verstarkung

Die Einstellung "Gain" steuert die Empfindlichkeit des
Radarempféangers.

Bei einem hoheren Gain-Wert reagiert das Radar empfindlicher auf
Radarechos, sodass schwachere Ziele angezeigt werden kdnnen.
Wenn der Gain-Wert zu hoch eingestellt wird, kann das Bild viele
Hintergrund-Stérechos aufweisen.

Die Einstellung "Gain" verfugt Uber einen manuellen und einen
automatischen Modus. Zum Wechseln zwischen manuellem und
automatischem Modus verwenden Sie den Schieberegler.

Sea Clutter (Wellenreflex)

Filtert die Auswirkungen zufdlliger Echos von Wellen oder rauer See
nahe am Schiff.

Wenn Sie den Wert erhdhen, wird die Empfindlichkeit der durch
Wellen verursachten Feld-Stérungen im Nahbereich verringert.
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Wenn der Wert zu stark erhoht wird, verschwinden zwar die
Storungen durch Seegang, aber auch die Ziele vom Display. Ziele
um das eigene Schiff kdnnen dann nicht als potenziell gefahrliche
Ziele angezeigt werden.

Zusatzlich zum manuellen Modus, in dem Sie Einstellungen
anpassen kénnen, enthdlt das System vordefinierte Einstellungen
fur die Wellenreflexion im Hafen und auf See.

- Hinweis: Bei zunehmenden Stérungen durch Wellengang
konnen einige Ziele selbst bei aktivierter Filterung von
Wellenreflektionen nicht mehr erfasst werden, da Bojen oder
andere kleine Objekte Echos erzeugen, die eine geringere
Stérke als die der Wellen aufweisen.

Seegang

Stellen Sie die Seegangsfilter-Steuerung entsprechend den
aktuellen Seebedingungen auf optimale Seegangsunterdriickung
ein.

Radar-Storechos

Der Rain-Filter wird verwendet, um die Auswirkungen von Regen,
Schnee und anderen Wetterbedingungen auf dem Radarbild zu
minimieren. Wenn Sie den Wert erhéhen, wird die Empfindlichkeit
der durch Regen verursachten Feld-Stérungen in langen Distanzen
verringert. Der Wert sollte nicht zu stark erhoht werden, weil
anderenfalls echte Ziele herausgefiltert werden kénnten.

Wenn sich der Niederschlag Uber der Schiffsposition befindet, wirkt
sich die Anpassung des Regen-Filters auf die Darstellung der Echos
im Nahbereich aus.

Verwenden des Cursors in einem Radarfeld
Der Cursor wird standardmaBig im Radarfeld nicht angezeigt.

Wenn Sie den Cursor in einem Radarfeld bewegen, wird das Fenster
mit der Cursor-Position gedffnet.
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Die Cursor-Hilfsfunktion

Die Cursor-Hilfsfunktion erméglicht die Feinabstimmung und die
genaue Platzierung des Cursors, ohne dass dabei Details von lhrem
Finger verdeckt werden.

Aktivieren Sie den Cursor im Feld, halten Sie dann den Finger auf
den Bildschirm gedrtckt, um vom Cursor-Symbol zu einem
Auswahlkreis zu wechseln, der Uber Ihrem Finger angezeigt wird.
Ziehen Sie den Auswahlkreis — ohne den Finger vom Bildschirm zu
nehmen - auf die gewiinschte Position.

Wenn Sie den Finger vom Bildschirm nehmen, wird zur normalen
Cursor-Bedienung zurlickgekehrt.

Zur Cursorposition wechseln

Sie wechseln zu einer ausgewahlten Position im Bild, indem Sie die
Cursor im Feld positionieren und dann die MenUoption GoTo
Cursor (Zu Cursor wechseln) auswahlen.

Neuer Wegpunkt

Sie kdnnen einen neuen Wegpunkt an einer ausgewahlten Position
speichern, indem Sie den Cursor im Feld positionieren und dann die
Funktionstaste Neuer Wegpunkt wahlen.

Erweiterte Radar-Optionen
Die MenUoptionen kénnen je nach Funktionsumfang Ihres

Zuriick

i Radargerats und dem ausgewahlten Betriebsmodus variieren.
ortschrittlich Storunterdriickung

Off

Schwellwert

Storunterdriickung

Legt die Starke des Gerduschfilters des Radars fest. Bei groBReren
Bereichen mit der Einstellung "Low" oder "High" ist die

= Zielsensibilitat starker, fihrt aber zu einem gewissen Grad an

off Verlusten bei der Zieltrennung.

Schnell-Scan

Off - Hinweis: Damit das Radar maximale Reichweite erzielt, sollten

o Sie nur in einer Reichweite senden und die
Storungsunterdrickung auf Hoch und den Schwellenwert auf
die niedrigste verfligbare Einstellung setzen. Die
Standardeinstellung fiir weniger Stérungen auf dem Bildschirm
ist 30 %. In Bereichen mit extrem starken Stérungen kann die
Einstellung AUS ein optimiertes Radarbild bieten.
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Schwellwert

Der Schwellenwert legt die erforderliche Signalstérke fir die
schwachsten Radarsignale fest. Radarsignale unter diesem Wert
werden herausgefiltert und nicht angezeigt.

Zielvergrof3erung

Durch die Zielerweiterung l3sst sich die Lange der Ziele im
Radarbereich erhdhen, wodurch sie leichter zu erkennen sind.

Unterdriicken von Radarstérungen

Die Option Stérunterdriickung (IR oder Stérunterdr.) wird
verwendet, um Zweitspur-Echos von weit entfernten Zielen und
Interferenzen von Radargerdten zu beseitigen, die im selben
Frequenzband arbeiten.

Bei EINGESCHALTETER IR ist die Impuls-Staffelung des Senders/
Empfangers aktiviert. Wenn diese Option aktiviert ist, wird die
Transceiver-PRF flr jede Abtastung geringfligig gedndert. Hierdurch
werden Spiral-Interferenzen und Zweitspur-Echos im Bereich von
Abtastung zu Abtastung aufgeteilt. Die IR-Verarbeitung 16scht alle
im gleichen Bereich erkannten Echos, die nicht in jeder Abtastung
vorhanden sind.

Die IR muss gemals der Umgebung des eigenen Schiffes gewahlt
werden:

IR aus, wenn das maximale Signal vom Empfanger bendtigt wird.
IR ein, wenn Interferenz oder Zweitspur-Echos das Radarbild
storen

Um schwache Ziele nicht zu Ubersehen, sollte die
Storunterdriickung AUS eingestellt werden, wenn keine Stérungen
vorliegen.

Zieltrennung
Steuert die Zielunterscheidung des Radars (Trennung zwischen
Objekten ist deutlicher).

Fast Scan

Legt die Drehgeschwindigkeit der Radarantenne fest. Diese Option
ermoglicht schnellere Zielaktualisierungen.
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Palette

2

Orientierung
Steuerkurs oben

Position

Mitte

Darstellung
Symbolik

Ziel-Trails

Aus

-> Hinweis: Je nach Radareinstellungen, Modus und
ausgewdhltem Bereich wird die maximale Drehzahl
maoglicherweise nicht erreicht. Das Radar dreht sich nur so
schnell wie es die aktuellen Einstellungen gestatten.

ZielvergroBerung

Durch die ZielvergréBerung ldsst sich die Impulsldnge erhéhen oder
die Radarbandbreite verringern, damit die Ziele im Radarbereich
groBer angezeigt werden und die Radarempfindlichkeit erhdht wird.

Weitere Optionen

Die MenUoptionen kénnen je nach Funktionsumfang des Radars
variieren.

VelocityTrack

- Hinweis: Wenn VelocityTrack aktiviert ist, kann die
Drehgeschwindigkeit der Antenne reduziert werden.

-» Hinweis: Beim Betrieb des Radars im Zweibereichsmodus mit
einem der Bereiche auf 36 sm oder mehr, ist die Erhohung des
VelocityTrack-Farbrauschens Uber Land zu sehen.

Doppler-Farbung ist eine Navigationshilfe zur Unterscheidung von
sich bewegenden Zielen, die sich Ihrem Schiff ndhern oder sich von
ihm entfernen. Das Radar gibt an, ob sich ein Ziel ndhert oder
entfernt, wenn diese beide Bedingungen erfiillt sind:

Die relative Geschwindigkeit des Ziels ist groler als der
Schwellenwert der VelocityTrack-Geschwindigkeit.
Das Ziel ist nicht geostationar (z. B. Land oder Markierungsboje).

Folgende Optionen sind verfligbar:

Aus — Schaltet Doppler-Farbung aus

Normal - Sich ndhernde und entfernende Ziele sind farblich
gekennzeichnet.

Sich ndhernde Ziele — Nur sich ndhernde Ziele sind farblich
gekennzeichnet

Die Farbe von sich ndhernden und entfernenden Ziele hangt von
der verwendeten Palette ab:

Radar-Bildpaletten
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Sich entfernende Ziele sind blau auf allen Radarbildpaletten
dargestellt.

Farben von sich ndhernden Zielen auf den Radarbildpaletten:
- Schwarz/Rot-Palette — Gelb

- Weil}/Rot-Palette — Gelb

- Schwarz/Griin-Palette — Rot

- Schwarz/Gelb-Palette — Rot

Radar-Overlay-Paletten bei Karten

Sich entfernende Ziele sind dunkelgrau.
Sich ndhernde Ziele sind gelb.

VelocityTrack-Einstellungen

Verwenden Sie dieses Dialogfeld, um
Geschwindigkeitsschwellenwerte von Zielen festzulegen, die farbig
dargestellt werden sollen.

Der Geschwindigkeitsschwellenwert kann definiert werden, damit
er nur fUr die Radarquelle des ausgewahlten Radarfeldes oder fur
alle Radarquellen angewendet wird, die an das System
angeschlossen sind. Diese Einstellung gilt nur fiir die Radargeréte,
die zum Zeitpunkt der Einstellung eingeschaltet und verbunden
sind. Wenn die Option Radarquellen ausgewahlt ist, verwenden neu
angeschlossene Radargerate die angegebenen Werte automatisch.

VelocityTrack-Beispiele

Sich ndhernde und divergierende Ziele kénnen als neutral (nicht
farbig) in einigen Fallen angegeben werden. Der Navigator sollte
diese Situationen erkennen, um die VelocityTrack-Funktion als
Hilfsmittel zur Vermeidung von Kollisionen sicher einzusetzen.

Beispiele fur das Verhalten von VelocityTrack in 2
Navigationsszenarien werden unten dargestellt. Die Abbildungen
zeigen Ziel (A), das den Weg des eigenen Schiffes (B) kreuzt.
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C D

Die Beispiele zeigen die Bewegung des Ziels (1-5) Uber 5
Radarmessungen mit dem Radar im Modus "Relative Bewegung".

In Beispiel € betrdgt COG des eigenen Schiffs 0°, und
Geschwindigkeit 0 Knoten.

In Beispiel D betrdgt COG des eigenes Schiffes 0° und
Geschwindigkeit 10 Knoten.

In beiden Beispielen betragt die Ziel-COG betragt 270° und die
Geschwindigkeit 20 Knoten.

Die Farben in den Beispielen entsprechen den Farben fir schwarz/
grune und schwarz/gelbe Radarpaletten:

Rot (C1/C2 und D1/D2) gibt an, dass das Ziel sich dem eigenen
Schiff ndhert. Seine relative Geschwindigkeit an dieser Stelle ist
grofer als der Geschwindigkeitsgrenzwert von VelocityTrack.
Nicht eingefarbt (C3 und D3/D4), gibt an, dass es voribergehend
neutral ist, weil die relative Geschwindigkeit an dieser Stelle
niedriger ist als der Geschwindigkeitsgrenzwert von
VelocityTrack.

Blau (C4/C5 und D5) bedeutet, dass sich das Ziel vom eigenen
Schiff wegbewegt und seine relative Geschwindigkeit an diesem
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Punkt groRer ist als der Geschwindigkeitsgrenzwert von
VelocityTrack.

Die Radarpalette

Sie konnen verschiedene Farben (Paletten) verwenden, um Details
in lhrem Radarfeld abzubilden.

Orientierung

Die Radarausrichtung wird in der oberen linken Ecke des
Radarfeldes als HU (Steuerkurs oben), NO (Nord oben) oder CU (Kurs
oben) angezeigt.

Fahrtrichtung oben

Im Modus Fahrtrichtung oben ist die Kurslinie auf dem Radarbild auf
die 0°-Angabe auf der Peilskala sowie die Oberseite des Bildschirms
ausgerichtet. Das Radarbild wird relativ zum eigenen Schiff
angezeigt. Wenn das Schiff wendet, dreht sich auch das Radarbild.

> Hinweis: Die Option Fahrtrichtung oben ist nurim Modus
Relative Bewegung verflgbar. Es ist der einzige verflighare
Ausrichtungsmodus, wenn das Radar nicht mit einer Kursquelle
verbunden ist.

Nord oben

Im Modus Nord oben steht die 0°-Anzeige auf dem Radarbild fur
Norden. Die Kurslinie auf dem Radarbild ist nach dem vom Kompass
ermittelten Eigenkurs des Schiffes ausgerichtet. Wenn das Schiff
wendet, passt sich die Kurslinie dem gednderten Schiffskurs an,
wahrend das Radarbild seine Position unverdndert beibehalt.

Die Ausrichtung Nord oben ist nur verflgbar, wenn eine Kursquelle
mit dem Radar verbunden ist. Wenn die Kursdaten verloren gehen,
schaltet das System automatisch zur Ausrichtung Fahrtrichtung
oben um.

Kurs oben

Im Modus Kurs oben zeigt die Oberseite der Peilungsskala den
tatsachlichen, von Norden aus gemessenen Kurs des Schiffes an
und zwar zu dem Zeitpunkt, an dem die Option Kurs oben aktiviert
war. Wenn das Schiff wendet, behalt die Peilungsskala eine feste
Position bei, wahrend sich die Kurslinie mit der Pendelbewegung
und der Kursanderung des Schiffes dreht.
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Mitte

204

Zuriick

Mitte

Vorausblick

Offset...

True Motion

Die Ausrichtung Kurs oben kann durch die erneute Auswahl des
Modus Kurs oben zurlickgesetzt werden.

Verschieben der PPI-Mitte

Sie kdnnen die Ausgangsposition der Antenne auf dem PPI des
Radars an eine andere Stelle verschieben. Daflr stehen die in den
ndchsten Abschnitten beschriebenen Optionen zur Verfigung.

PPI-Mitte: Mitte PPI-Mitte: Vorausblick PPI-Mitte: Abweichung

Mitte
Durch die Mitte-Option wird die Antennenposition auf die Mitte des
PPI zurickgesetzt.

Vorausblick

Die Vorausblick-Option dient dazu, den bestmdoglichen Blick nach
vorn zu ermoglichen. Bei der Auswahl dieser Option wird die PPI-
Mitte bei 70 % des Radius des PPI platziert, und zwar in einem
Winkel von 180° zur Oberseite des Displays.

-> Hinweis: Die Vorausblick-Option steht nur bei der
Radarausrichtung Steuerkurs oben zur Verfigung.

Abweichung

Mit dieser Option kénnen Sie den Cursor zur Auswahl der PPI-Mitte
verwenden.

Bewegen Sie den Cursor zur gewinschten Offset-Position, und
bestatigen Sie lhre Auswahl.

Radar-Laufmodus

Die Radarbewegung wird in der linken oberen Ecke des Radarfelds
als TM (True Motion) oder RM (Relative Motion) angezeigt.
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Relative Bewegung

In diesem Modus behalt Ihr Schiff eine feste Position auf dem Radar-
Bild bei, und alle anderen Objekte bewegen sich relativ zu lhrer
Position.

Sie kdnnen festlegen, wo sich die feste Position befinden soll (siehe
dazu den Abschnitt "Verschieben der PPI-Mitte" auf Seite 204).

Echte Bewegung

In diesem Modus bewegen sich bei Fahrt Ihr Boot und andere sich
bewegende Zielzeichen auf dem Radar-PPI (tatsdchliche Bewegung)
mit. Alle statischen Objekte behalten eine feste Position bei. Wenn
das Schiffssymbol 75 % des Bildschirm-Radius (A) erreicht, wird das
Radarbild mit dem Schiffssymbol neu positioniert (B) — und zwar um
180° in die entgegengesetzte Richtung des aktuellen Kurses.

" >

~B

Wenn True Motion ausgewahlt ist, kann die Resetoption fir diesen
Modus Uber das Menu aktiviert werden. Dadurch kénnen Sie das
Radarbild manuell zurlicksetzen und das Boot-Symbol wieder auf
die Ausgangsposition platzieren.

=» Hinweis: True Motion steht nur zur Verfligung, wenn Nord
oben oder Steuerkurs oben als Ausrichtungsmodus fir das
Radarbild ausgewahlt ist. Um im MFD zu True Motion zu
wechseln, wahlen Sie im MenU Mehr die Option Position und
anschlieBend die Option True Motion aus.

Radarsymbole

Verwenden Sie diese MenUoption, um Radarsymbole, die im
Radareinstellungen-Feld angezeigt werden sollen, gemeinsam ein-/
auszuschalten (siehe "Radareinstellungen" auf Seite 218).
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Ziel-Trails
Ein Ziel-Trail stellt die Zielbewegung dar, indem ein Nachglthen
angezeigt wird, dessen Intensitdt im Laufe der Zeit abnimmt.

Ziel-Trails zeigen an, wo sich ein Ziel zuvor befunden hat. Die
Funktion ist besonders praktisch, um eine schnelle Einschatzung der
Bewegung von Zielen vorzunehmen, und zwar relativ zum eigenen
Schiff.

Sie kbnnen die Anzeigedauer der Trails einstellen. Die Anzeigedauer
steht fUr die Zeit, die vergeht, bis die Trails zu verblassen beginnen.
Sie kdnnen Ziel-Trails auch DEAKTIVIEREN.

Trails l6schen

Mithilfe der Option "Lésche Trails" kdnnen Sie Ziel-Trails
vorlibergehend aus dem Radarfeld entfernen. Die Trails werden
daraufhin erneut erstellt, es sei denn, Sie schalten die Funktion aus.

EBL-/VRM-Marker

Mit der elektronischen Peillinie (EBL) und dem variablen Messring
(VRM) konnen Sie schnell zu allen Schiffen und Landmassen im
Radarfeld die Distanzen und Peilungen messen. Es kdnnen zwei
verschiedene EBL/VRMs auf dem Radarbild platziert werden.

EBL/VRMs werden standardmafig ausgehend von der Mitte des
Schiffes positioniert. Allerdings ist es moglich, den Referenzpunkt an
jede andere Position im Radarbild zu versetzen.

Definieren eines EBL-/VRM-Markers

1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.
2. Rufen Sie das MenU Mehr auf, wahlen Sie EBL/VRM und dann
EBL/VRM 1 oder EBL/VRM 2 aus.
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Palette

s

Zuriick

Orientierung
Steuerkurs oben § EBL/VRM 1

Einstellen..

Eingabe Offset..

Datenbox

EBL/VRM 2

Einstellen..

Eingabe Offset..

Der EBL/VRM-Marker wird jetzt auf dem Radarbild positioniert.
3. Wahlen Sie im MenU die Option Adjustment (Anpassung), wenn
Sie den Marker neu positionieren mussen.
4, Passen Sie den Marker an, indem Sie ihn in Position ziehen.
5. Speichern Sie Ihre Einstellungen.

Platzieren der EBL-/VRM-Marker mit dem Cursor
1. Positionieren Sie den Cursor im Radarbild.
2. Aktivieren Sie das Mend.
3. Wahlen Sie einen der EBL/VRM-Marker aus.
- Die EBL-Linie und der VRM-Kreis werden entsprechend der
Cursor-Position positioniert.

Versetzen einer EBL/VRM-Markierung

1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.

2. Rufen Sie das MenU auf, wahlen Sie EBL/VRM und anschlieend
die zu versetzende Markierung aus.

3. Wahlen Sie die Offset-Option aus.

4, Positionieren Sie den Cursor im Radarfeld, um die Offset-
Position festzulegen.

5. Wahlen Sie die Option Speichern (Save) aus, um Ihre
Einstellungen zu sichern.

Sie kbnnen Uber das Men( die EBL/VRM-Mitte auf die

Schiffsposition zurlicksetzen.

Verfolgen von Zielen

-> Hinweis: In diesem Handbuch werden verschiedene
Verfolgungsoptionen fUr verschiedene Radarsysteme
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beschrieben. Die verfigbaren Verfolgungsoptionen in hrem
System hangen von den Fahigkeiten lhres Radarsystems ab.

> Hinweis: Fur die Verfolgung von Zielen sind eine gute
Kursquelle und eine gultige GPS-Positionsbestimmung
erforderlich.

Jedes Radarziel innerhalb eines voreingestellten Bereichs kann
erfasst und verfolgt werden. Das System zeigt Ziele im Radarfeld
basierend auf den Einstellungen an, die Sie im Mend und im
Dialogfeld "Schiffe und verfolgte Ziele" vornehmen.

Sie kdnnen Tracking-Zonen einrichten (max. Bereich 42 nm).
Weitere Informationen finden Sie unter "Zielverfolgungszonen" auf Seite
208. Das System verfolgt Ziele, die in die Zonen eintreten, gemafls
der Einstellungen, die Sie im Dialogfeld ,Schiffe und verfolgte Ziele
vornehmen.

Ein Alarm wird ausgel®st, wenn die Anzahl der verfolgten Ziele die
maximale Systembeschrankungen und Kapazitat Uberschreitet.
Wenn die Anzahl der Ziele die Systembeschrankungen oder die
Kapazitdt Uberschreitet, werden nur die Ziele angezeigt, die dem
eigenen Schiff am ndchsten liegen.

Zielverfolgungszonen

Die Zielverfolgungszonen-Funktion ermdglicht die automatische
Erfassung von Radarzielen, wenn sie in eine benutzerdefinierte Zone
gelangen.

Die Schutzzonenfunktion verfolgt Ziele nicht automatisch, wenn sie
in die Schutzzone gelangen. Die Funktion 16st nur dann einen Alarm
aus, wenn sie in die Schutzzone eintritt.

Um anzugeben, welche Ziele im Radarbereich angezeigt werden,
verwenden Sie das Dialogfeld "Schiffe und verfolgte Ziele", um
gefahrliche Ziele und Ziele von Interesse zu definieren und Zielfilter
zu erstellen. Weitere Informationen finden Sie unter "Schiffe und verfolgte
Ziele" auf Seite 219.

Die Optionen Schutzzone oder Zielverfolgungszone hédngen von
der Radarquellenfahigkeit ab. Die Einrichtung der Zonen ist ahnlich.
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Zuriick
Gain

0

Sea clutter

0

Rain-Filter Form

Sektor

Rain clutter

0

Sector ZoneTrack

Guard zones Zelverfolgung Einstellen

il Zone 1
F ittlich Alarm auslésen)
Alarm when
Zone 2
iz - Alarm if

Target in zone
Guard zone 2

Schutzzonen Zielverfolgungszonen

Es kdnnen zwei Zonen mit jeweils individuellen Einstellungen
definiert werden.

Wenn ein Ziel in eine Zone eintritt, wird es basierend auf den CPA-/
TCPA-Einstellungen automatisch als sicher oder geféhrlich
eingestuft.

ZoneTrack

Wenn diese Option ausgewadhlt ist, kdnnen Sie Verfolgungszonen
einrichten oder bereits eingerichtete Verfolgungszonen reaktivieren.
Es kdnnen Alarme empfangen werden, wenn das Radar ein Ziel
innerhalb einer Zone erfasst.

Deaktivieren Sie diese Option, um alle Zonen zu deaktivieren. Die
Zonen werden aus dem Radarbild entfernt. Das Radar stoppt die
Erfassung von Zielen innerhalb der Zonen, und es werden keine

Alarme ausgegeben.

> Hinweis: Die ZoneTrack-Zielgrenze betragt 50 Ziele pro Zone.
Die Obergrenze kann nicht gedndert werden.

Definieren einer Guard Zone um das Schiff

Eine Guard Zone ist ein Bereich (entweder kreisférmig oder in Form
eines Kreisschnitts), den Sie im Radarbild definieren. Wenn der
Alarm aktiviert ist, informiert er Sie, wenn ein Radarziel in den
Bereich eintritt oder ihn verlasst.
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Erstellen von Schutzzonen oder Zielverfolgungszonen
Eine Schutzzone oder Zielverfolgungszone ist ein Bereich (entweder
kreisformig oder in Form eines Kreisschnitts), den Sie im Radarbild
definieren. Wenn der Alarm aktiviert ist, informiert er Sie, wenn ein
Radarziel in den Bereich eintritt oder ihn verl3sst.

Definieren einer Guard Zone oder einer Zielverfolgungszone
1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.
2. Aktivieren Sie das Mend, wahlen Sie Guard Zone oder
Zielverfolgung und anschlieBend eine der Zonen aus.
3. Wahlen Sie die gewiinschte Zonenform aus.
Die Einstellungsoptionen hangen von der Form der Zone ab.
4. Wahlen Sie Einstellen aus, um die Einstellungen fur die Zone
festzulegen. Die Werte kdnnen Uber das Menl oder durch
Ziehen im Radarfeld festgelegt werden.
A: Peilung, bezogen auf den Kurs des Schiffes
B: Tiefe
C: Bereich, relativ zur Schiffsmitte
D: Breite

Form: Sektor Form: Kreis

5. Waéhlen Sie die Option Speichern (Save) aus, um lhre
Einstellungen zu sichern.

Alarm Einstellungen

Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn ein Radarziel in die Guard Zone
eindringt. Sie kdnnen festlegen, ob der Alarm ausgeldst wird, wenn
das Ziel in die Zone eintritt oder sie verldsst.

Empfindlichkeit

Die Empfindlichkeit der Guard Zone kann so eingestellt werden,
dass Alarme fir kleine Ziele vermieden werden.
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Watch target

More

Stop watching

More

Advanced

Stop watching all

More

Ziele beobachten

Verwenden Sie diese Option, um bestimmte Ziele auf dem
Radarbild zu verfolgen.

Wahlen Sie ein Ziel und anschlieBend die Option "Ziel beobachten”.
Das Ziel wird hervorgehoben. Wiederholen Sie den Vorgang, um ein
weiteres Ziel zu Uberwachen. Es kdnnen mehrere Ziele Gberwacht
werden.,

Beobachtung von Zielen beenden

Sie kbnnen die Beobachtung von Zielen beenden, die keine
besondere Aufmerksamkeit mehr erfordern.

Um die Beobachtung bestimmter Ziele zu beenden, wéhlen Sie ein
Uberwachtes Ziel auf dem Radarbild und dann die Option
"Beobachtung beenden". Die Option "Beobachtung beenden” ist im
MenU verflgbar, wahrend ein Uberwachtes Ziel ausgewahlt ist.

Wahlen Sie die Option "Beobachtung fur alle beenden”, um die
Beobachtung aller Gberwachten Ziele zu beenden. Die Option
"Beobachtung fiir alle beenden" ist verfligbar, wenn Ziele
Uberwacht werden und der Cursor aus dem Radarbild entfernt wird.

Radarzielsymbole
Das System verwendet die nachfolgend aufgefiihrten Zielsymbole.

O Radarziel, bewegt sich nicht.

7\ Verfolgtes Radarziel, bewegt sich nicht. Verfolgte
O Radarziele werden mit einem Ring um sie herum
#1 | angezeigt. Sie werden auch mit ihrer Ziel-ID-
~—" | Nummer angezeigt.

r—

¢ *\ | Verfolgtes bewegliches Radarziel mit Trail, wenn
( O ) Zielhistorie aktiviert ist. Zeigt den Ring des verfolgten
5 i ie Ziel-ID-

< » | Ziels und die Ziel-ID-Nummer an.

7~ \ | Verfolgtes bewegliches Radarziel ohne Kurs-
( ) Verldngerung (kurze Linie, die die Richtung anzeigt,
> in die sich das Ziel bewegt). Zeigt den Ring des
~—/ verfolgten Ziels und die Ziel-ID-Nummer an.
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Verfolgtes bewegliches Radarziel mit Kurs-
Verldngerung. Zeigt den Ring des verfolgten Ziels
und die Ziel-ID-Nummer an.

Verfolgtes geféhrliches bewegliches Radarziel (gelb)
mit Trail, wenn Zielhistorie aktiviert ist. Die gelbe
Farbe wird angezeigt, wenn die Radarpalette

ES
~

(

3 schwarz/rot oder schwarz/grin ist. Zeigt den Ring
des verfolgten Ziels und die Ziel-ID-Nummer an.
Verfolgtes gefahrliches bewegliches Radarziel
—~ gtesg g

(violett), mit Trail, wenn die Zielhistorie aktiviert ist.
Die violette Farbe wird angezeigt, wenn die
Radarpalette weil}/rot ist. Zeigt den Ring des
verfolgten Ziels und die Ziel-ID-Nummer an.

)

Q

(,

Verfolgtes geféhrliches bewegliches Radarziel (rot)
mit Trail, wenn Zielhistorie aktiviert ist. Die rote Farbe
wird angezeigt, wenn die Radarpalette schwarz/gelb
ist. Zeigt den Ring des verfolgten Ziels und die Ziel-
ID-Nummer an.

Verfolgtes verknipftes Ziel. Zeigt den Ring des
verfolgten Ziels und die Ziel-ID-Nummer an. Wenn
das Radar- und das AlS-Signal dasselbe Ziel erfassen,
wird dieses Ziel im System mit einem Symbol
versehen. Dies reduziert die Anzahl von AlS-
Symbolen und Radarzielen auf dem PPI. Die
VerknUpfungsfunktion kompensiert zudem
maogliche Stérungen bei einem der beiden Ziele.
Wenn z. B. sich das vom Radar verfolgte Ziel hinter
einer Insel befindet, verfolgt und visualisiert das
System das AlS-Ziel weiterhin.

=> Hinweis: Das verfolgte Radarziel wird weiterhin
vom System analysiert, wenn die Zielzuordnung
aktiviert ist.

Ausgewahltes Radarziel

Verlorenes Radarziel

Radar | HDS Pro Bedienungsanleitung




Mogliche Zielverfolgungsfehler

Einige Faktoren konnen Verfolgungsfehler verursachen oder das
Ablesen des Radarbildes erschweren und dadurch die
Zielerkennungsfunktion beeintrachtigen:

Echos von Seegang, Regen, Schnee und tiefhangende Wolken
Radarstérungen

Nebenkeulen-Echos

Blindsektoren

Geringes Signal-Rausch-Verhaltnis und Nutzsignal-Storsignal-
Verhaltnis

A Warnung: Geschwindigkeit und Kurs eines Radarziels
werden durch aufeinanderfolgende Messungen der
Echo-Position ermittelt. Die Daten werden
anschlieBend gefiltert, um die erforderliche Genauigkeit
zu erreichen. Das bedeutet, dass jeder abrupte Wechsel
der Geschwindigkeit und Richtung mit einer gewissen
Verzdgerung erfasst wird, um absolut sicherzugehen,
dass sich das Ziel in eine andere Richtung bewegt. Die
Bestatigungsverzdgerung betragt ungefahr finf Scans.
Um die gleiche Datengenauigkeit wie vor dem
Manover zu erreichen, wird noch etwas zusatzliche Zeit
bendtigt.

Echos von Seegang, Regen, Schnee und tiefhangende
Wolken

Radarechos kénnen in Bereichen, in denen durch den Seegang, den
Regen oder die vorherrschenden Wetterbedingungen verursachte
Storungen auftreten, von eben diesen Stérungen verdeckt werden.
Die Auswirkungen solcher Fehler machen sich dadurch bemerkbar,
dass kontinuierlich erhebliche Anderungen des Zielkurses und der
Geschwindigkeitsvektoren auftreten. Manchmal kann das Symbol
eines bei hoher Geschwindigkeit erfassten Zieles nach einer
gewissen Zeit von der tatsachlichen Zielposition abweichen,
wodurch unter Umstdnden ein Alarm fiir ein verlorenes Ziel
ausgeldst wird.
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Diese Fehler lassen sich verhindern oder zumindest auf ein
Minimum reduzieren, indem die Seegangs- und Regenkontrollen
manuell korrekt eingestellt werden oder die automatische
Kontrolloption ausgewahlt wird. Weitere Informationen finden Sie
im Abschnitt "Anpassen des Radarbildes" auf Seite 192.

Radarstérungen

Andere Radargerate, die im gleichen Frequenzbereich arbeiten,
kénnen ebenfalls Stérungen verursachen. Fir gewdhnlich werden
diese Stérungen auf dem Radarschirm als eine Reihe von Spiralen
angezeigt. Wenn die Stérung auf das verfolgte Ziel trifft, kann dies
eine Anderung der GréBe des Echos nach sich ziehen und zu
kleinen Fehlern im Hinblick auf die Kurs- und
Geschwindigkeitswerte des Zieles fihren.

Die Einstellungsoption kann Uber das erweiterte Men( aufgerufen
werden. Siehe "Unterdriicken von Radarstérungen” auf Seite 199.

Zweitspur-Echo

Ein Zweitspur-Echo ist ein Echo, das von einem entfernten Ziel
empfangen wird, nachdem der folgende Impuls Ubertragen wurde.

Zweitspur-Echos sind nur unter anormalen atmospharischen
Bedingungen oder im Zustand der Superrefraktion vorhanden.

Diese Echos werden an der richtigen Peilung, jedoch in der falschen
Entfernung angezeigt.

Zweitspur-Echos kénnen an ihrer unregelmaliigen Form erkannt
werden. Da der Zeitraum zwischen zwei aufeinanderfolgenden
Sendeimpulsen kleinen Schwankungen unterliegt, erscheint das
Zweitspur-Echo undefiniert und unscharf.

Zweitspur-Echos werden automatisch vom Radar unterdriickt,
wenn die Stérunterdriickung eingeschaltet wird. Weitere
Informationen finden Sie unter "Unterdriicken von Radarstirungen" auf Seite
199.

Nebenkeulen-Echos

Radarantennen weisen ein Abstrahlungsmuster auf, das aus einer
Hauptkeule und mehreren sehr kleinen Nebenkeulen besteht. Ein
GroRteil der vom Radar tibertragenen Energie wird abgestrahlt und
anschlieBend Uber die Hauptkeule wieder empfangen. Ein sehr
kleiner Teil der Energie wird von den Nebenkeulen empfangen. Bei
entfernten oder kleinen Zielen hat dies keine Auswirkungen. Bei
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Echos, die von einem grofRen Ziel Uber eine kurze Entfernung
(weniger als 3 sm) empfangen werden, kann es jedoch passieren,
dass auf beiden Seiten des Hauptechos und in der gleichen
Entfernung Bogen oder eine Reihe kleiner Echos angezeigt werden.
Diese Effekte kdnnen, insofern sie eine Erweiterung des Hauptechos
sind, vortbergehende Verfolgungsfehler verursachen. Darliber
hinaus kdnnen die durch die Verfolgung ermittelten Kurs- und
Geschwindigkeitswerte unstetig werden.

Das Problem lasst sich fir gewohnlich beheben oder deutlich
minimieren, indem eine genaue Anpassung des Seegangsfilters
vorgenommen wird. Weitere Informationen finden Sie unter "Sea
Clutter (Wellenreflex)" auf Seite 196.

Blindsektoren

Schornsteine, Masten oder andere Hindernisse konnen blinde oder
dunkle Sektoren verursachen (wenn sie sich in der Néhe der
Radarantenne befinden). In diesen Sektoren kann die Sichtbarkeit
der Zielobjekte komplett verloren gehen oder stark herabgesetzt
sein. Ziele, die langere Zeit in diesen Sektoren verbleiben (mehr als
10 Antennenumdrehungen), werden als verloren gegangen
eingestuft, woraufhin der Alarm fiir ein verlorenes Ziel ausgeldst
wird.

Verwenden Sie die Sektorausblende-Funktion, damit das Radar nicht
bis zu vier Sektoren im Bild Ubertragt. Weitere Informationen finden
Sie unter "Sektor ausblenden" auf Seite 217.

Geringes Signal-Rausch-Verhiltnis und Nutzsignal-
Storsignal-Verhaltnis

In Situationen, in denen das Signal-Rausch-Verhaltnis oder das
Nutzsignal-Storsignal-Verhaltnis gering ist (kleine Schiffe in starken
von Seegang oder Regen verursachten Stérungen oder grol3e
Schiffe, die sich nahe des Radarhorizontes befinden), fallt die
Zielerkennung schlecht aus und das Ziel wird nicht bei jeder
Antennenumdrehung von der Verfolgung erfasst. Wenn das Ziel bei
10 aufeinanderfolgenden Antennenumdrehungen nicht erfasst
wird, kann dies zu Verfolgungsfehlern fihren, die von fehlenden
Informationen bis hin zum kompletten Verlust des Ziels reichen
konnen.
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Gefahrliche Ziele

Radarziele werden im Dialogfeld "Schiffe und verfolgte Ziele" als
gefahrliche Ziele definiert (TCPA/CPA-Einstellungen), siehe "Schiffe und
verfolgte Ziele" auf Seite 219.

Damit das System Warnmeldungen zu gefdhrlichen Zielen anzeigen
kann, wenn gefdhrliche Ziele erkannt werden, muss die Option
,Gefdhrliches Fahrzeug" im Abschnitt "Schiffe" des Dialogfelds
"Alarmeinstellungen” aktiviert sein.

Aktiv  Historie ' Einstellungen

True wind low AUS 95 (kn)
Wenig verbleibender Treibstoff (L) 93.0 (L)
Viel verbleibender Treibstoff 3 (L) 273.0 (L)
Monitoring system
¥ Spannungen
Fehlende Daten
+ Boote
Gefahrliches Fahrzeug

AIS Ziel verloren 1.0 (NM)

Vessel message

Warnmeldungen bei gefahrlichen Zielen

Wenn ein Schiff die im Dialogfeld ,Schiffe und verfolgte

Ziele” (TCPA/CPA-Einstellungen) festgelegten Kriterien fur
gefahrliche Ziele erfillt und die Warnungsoption bei gefahrlichen
Zielen im Dialogfeld ,Alarmeinstellungen” aktiviert ist, wird eine
Warnmeldung fir gefahrliche Ziele angezeigt. Im Meldungsdialog
stehen die folgenden Optionen zur Verfigung:

Deaktivieren: Schliel3t das Meldungsdialogfeld und bricht die
Warnung fur gefahrliche Ziele fir alle Schiffe ab. Sie kdnnen die
Warnung fir gefahrliche Schiffe im Abschnitt ,Schiffe” des
Dialogfelds ,Alarmeinstellungen” erneut aktivieren.

- Hinweis: Wenn ,Deaktivieren” ausgewahlt ist, ist die
Warnoption bei gefahrlichen Zielen im Dialogfeld
JAlarmeinstellungen” deaktiviert. Wenn die Warnoption bei
gefahrlichen Zielen deaktiviert ist, werden keine
Warnmeldungen fiir gefahrliche Ziele fur geféhrliche Radar-
oder AlS-Ziele ausgegeben.
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Ignorieren: Schliel3t das Meldungsdialogfeld und deaktiviert die
Warnung fur dieses Schiff. Die Warnmeldung fir dieses Schiff
wird erneut angezeigt, wenn sich der Status dieses Schiffs dndert,
d. h. wenn das Schiff sicher ist und dann wieder gefahrlich wird.
Ansicht: Schliel3t das Meldungsdialogfeld und offnet das
Radarfeld mit aktiviertem Popup-Fenster fir das gefahrliche
Schiff. Sie kénnen das Popup-Fenster des Schiffs im Radarfeld
auswahlen, um die Schiffsdetails anzuzeigen.

Sektor ausblenden

= Hinweis: Diese Funktion wird nur von Halo-Radars unterstUtzt.

Wenn das Radar in der unmittelbaren Nahe eines Mastes oder einer
groBeren Struktur montiert ist, kann dies zu unerwinschten
Reflektionen oder Stérungen im Radarbild fihren. Verwenden Sie
die Sektorausblende-Funktion, damit das Radar nicht bis zu vier
Sektoren im Bild Ubertragt.

Die Option Sektor ausblenden ist im Dialogfeld zur Radarinstallation
verflgbar. Weitere Informationen finden Sie im
Installationshandbuch.

= Hinweis: Die Sektoren werden relativ zur Kurslinie des Radars
eingerichtet. Der Kurs des Sektors wird von der Mittellinie des
Sektors gemessen.

- Hinweis: Die Sektorenausblendung sollte sehr vorsichtig
eingesetzt werden, um zu vermeiden, dass der Nutzen des
Radars bei der Identifizierung gultiger und potenziell
gefahrlicher Ziele eingeschrankt wird.

Hauptradar-PPI Radar-Overlay auf einer Karte
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Radareinstellungen

Settings

ﬁ System Nord-Anzeige
Distanz Ringe

Eigenschaften
Range-Marker

SHEE Kompass

i Navigation Kurs-Linie

i Active route
Karte

Peilungen
SRR Schiffe und verfolgte Ziele...
Radar Sicherheitsring

Installation...

Autopilot

Symbole des Radarbedienfelds

Aktivieren Sie diese Option, um Symbolik im Radarfeld ein- oder
auszublenden:

- Nord-Anzeige

- Distanzringe
Sie kdnnen die Anzahl der im Radarfeld anzuzeigenden Ringe im
Dialogfeld "Erweiterte Einstellungen" festlegen.

Satelliten...

Standardeinstellungen wiederherstellen...

- Range-Marker
- Kompass

- Kurs-Linie

- Aktive Route

Die Radarfeldsymbolik kann tber die Option "Symbolik" im
Unterment "Mehr" global ein- und ausgeschaltet werden, wenn sie
zur Anzeige im Dialogfeld "Radareinstellungen” ausgewahlt ist.
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Peilungen
Hiermit wahlen Sie aus, ob die Peilung mit Bezug auf Geografisch-/
Magnetisch-Nord (°T/°M) oder relativ zu lhrem Schiff (°R) gemessen
werden soll.

> Hinweis: Die Peilung auf Geografisch-Nord kann nur
ausgewdhlt werden, wenn ein Kompass zur Verfligung steht.

Schiffe und verfolgte Ziele

Dieses Dialogfeld enthalt Einstellungen fir AlS- und Radarziele. AlS-
spezifische Einstellungen sind nur verfligbar, wenn ein
funktionsfahiges AlS-Gerédt an lhr System angeschlossen ist.

Mit dieser Option kénnen Sie Folgendes angeben:

Gefahrliche Ziele

- Zeit bis zum nachsten Punkt der Annaherung: Geben Sie
die Zeit der Anndherung an, in der ein Schiff als gefahrlich
angesehen werden soll.

- Nachster Punkt der Anndherung: Geben Sie den nachsten
Punkt der Anndherung an, an dem ein Schiff als gefahrlich
eingestuft werden soll. Diese Einstellung bestimmt die Gro3e
des Sicherheitsrings, wenn der Sicherheitsring aktiviert ist.
Siehe "Sicherheitskreis" auf Seite 220.

Ziele von Interesse: Ziele, die weiter entfernt sind als der folgende
Abstand, werden ausgeblendet:

- Bereich von Interesse: Legen Sie fest, ob Ziele in allen
Bereichen (basierend auf der Radarreichweite) oder Ziele
innerhalb einer bestimmten Entfernung zum eigenen Schiff
angezeigt werden sollen.

Filtern: Legen Sie fest, welche und wie viele AlS-Ziele angezeigt
werden. Wenn die Anzahl der Ziele die festgelegte Anzahl
Uberschreitet, werden nur die interessantesten Ziele angezeigt.
Bei Radargeraten, die das Verfolgen von Zielen unterstitzen,
gelten die folgenden Zielfiltereinstellungen auch fur verfolgte
Ziele.

Die Filteroptionen sind:

- Anzeigen: Geben Sie an, ob alle Ziele, gefahrliche Ziele oder
keine Ziele angezeigt werden sollen.
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- Max. Zahl von AlS-Zielen: Geben Sie an, ob alle AlS-Ziele
angezeigt werden sollen, oder geben Sie eine maximale
Anzahl von AlS-Zielen an, die angezeigt werden sollen.

- Ausblenden, wenn langsamer als: Geben Sie an, dass Ziele,
die langsamer als eine bestimmte Geschwindigkeit sind, oder
alle Ziele unabhdngig von der Geschwindigkeit ausgeblendet
werden sollen.

- Verlorene Ziele ausblenden nach: Geben Sie an, dass Ziele,
die verloren gehen, nach einer bestimmten Zeit ausgeblendet
werden, oder dass verlorene Ziele nicht ausgeblendet werden.

Sicherheitskreis

Ein Sicherheitskreis kann um Ihr Schiff gesetzt werden, um einen
Gefahrenbereich zu markieren. Der Radius des Rings entspricht dem
nachsten Punkt der Anndherung, wie im Dialog "Schiffe und
verfolgte Ziele" festgelegt. Weitere Informationen finden Sie unter
"Schiffe und verfolgte Ziele" auf Seite 219.

Installation

Die Option Installation wird verwendet, um Einstellungen fir die
Installation des Radars vorzunehmen. Die Installationseinstellungen
mussen vor der Verwendung des Radars vorgenommen werden.
Die Einstellungen fir die Installation werden in den jeweiligen
Installationsanleitungen des Radars oder der Displayeinheit
beschrieben.
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Audio

Info Audiofunktion

Wenn ein kompatibler Audioserver korrekt installiert/angeschlossen
und in lhrem System eingerichtet wurde, kdnnen Sie das
Audiosystem mit der Anlage steuern und anpassen.

Informationen zur Installation, Einrichtung und Verbindung von
Audiogeraten finden Sie in der Dokumentation, die dem Audiogerat
beiliegt. Informationen zum Anschluss der Kabel der Displayeinheit
finden Sie in der Installationsanleitung der Einheit.

Die Audio-Steuerung

Die Steuerschaltflachen, Werkzeuge und Optionen variieren je nach
Audioquelle.

Kontrollleiste

Audio-Bedienfeld, kleine und grof3e Displays
Quelle und Quellinformationen
Steuertasten

ON/OFF- (EIN/AUS) Taste
Die OFF- (AUS) Taste befindet sich in der Quellenliste auf
kleinen Bildschirmen.

m O Nn @ >
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OPTIONEN

Bl Zuriick

Audio server

MIXER
Zuriick
Lautstarke
0
Limit
0
Balance

Mitte
Abblenden
Mitte
Sub level
(0]
Tiefpassfilter

Bass

Hohen
0

QUELLE

< Zuriick

222 |

Einrichten des Audiosystems

Audio server (Audioserver)

Wenn mehrere Audioquellen mit dem gleichen Netzwerk
verbunden sind, muss eines der Gerdte als Audioserver ausgewahlt
werden. Wenn nur eines der Gerate vorhanden ist, wird es
automatisch als Audioserver ausgewahlt.

Einrichten der Lautsprecher

-» Hinweis: Die Anzahl der Mischpultoptionen hdangt vom aktiven
Audio-Server ab.

Lautsprecherzonen

Dieses Gerdt kann so eingerichtet werden, dass verschiedene
Audiozonen gesteuert werden kénnen. Die Anzahl der Zonen hdngt
vom angeschlossenen Audio-Server ab.

Sie kdnnen die Balance, die Lautstarke und die maximale Lautstarke
fur jede einzelne Zone separat einstellen. Hohen- und
Tiefenanpassungen wirken sich auf alle Zonen aus.

Master-Lautstirkeregelung

StandardmaBig wird die Lautstarke aller Lautsprecherzonen
angepasst, wenn Sie die Master-Lautstarke einstellen.

Sie kdnnen jede Lautsprecherzone einzeln einstellen. Sie kdnnen
auch festlegen, welche Zonen gedndert werden sollen, wenn Sie
die Lautstérke anpassen.

Audioquelle festlegen

Verwenden Sie die Schaltflache Source (Quelle), um die Liste der
Audioquellen anzuzeigen. Die Anzahl der Quellen hangt vom
aktiven Audioserver ab.

Bluetooth-Gerate

Wenn Ihr Audioserver Bluetooth unterstUtzt, wird Bluetooth als
Quelle aufgefihrt.
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Sie kdnnen das Symbol fur Bluetooth in der Audiosteuerung
verwenden, um den Audioserver mit einem Bluetooth-fadhigen
Audiogerat, wie einem Smartphone oder einem Tablet, zu koppeln.
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OPTIONEN

Zuriick

Favoriten

Tuner region

Audio server

Verwenden des AM/FM-Radios

Auswahl des Empfangsbereichs

Bevor Sie FM, AM oder ein UKW-Radio nutzen kénnen, missen Sie
den richtigen Empfangsbereich fur Ihren Standort auswahlen.

Radiokanile
Einstellen eines AM-/FM-Radiosenders

Halten Sie die Schaltflaichen links oder rechts der Audiosteuerung
gedrickt.

Um einen Sender als Favoriten zu speichern:
Wahlen Sie die MenUoption Favorite (Favoriten) aus.

Um durch die Favoritenkanéle zu blattern:

Wahlen Sie die Schaltflachen oben oder unten der
Audiosteuerung aus.

Liste bevorzugter Kanile

Die Favoritenliste kann zur Auswahl eines Senders und zum
Loschen der gespeicherten Sender aus der Liste verwendet werden.

OPTIONEN
Zurtick FM Stationen Favoriten
Zuriick

90.00 MHz
98.65 MHz

Anhoren Entfernen

Unterstiitzung fiir den Satellitenempfianger
WM-4 von Navico

Der Satellitenwetter-/Audio-Empfanger WM-4 von Navico wird
unterstitzt. Wenn der Empfanger Navico WM-4 an |hr System
angeschlossen ist und Sie Uber das entsprechende SiriusXM®-
Abonnement verfligen, kdnnen Sie SiriusXM®-Seewetterdienste und
SirilusXM®-Radio in Ihr System integrieren.

= Hinweis: SiriusXM®-Wetter ist nur in Nordamerika verfigbar.

Audio | HDS Pro Bedienungsanleitung



Sirius-Radio
> Hinweis: Das SirilusXM®-Radio ist nur in Nordamerika verfigbar.

Wenn Sie einen kompatiblen SiriusXM®-Empfanger an Ihr System
angeschlossen haben, kénnen Sie ihn Uber die Audio-Kontrollleiste
steuern.

Sirius deckt die Binnengewasser der USA sowie die
nordamerikanischen Kistenbereiche am Atlantik und Pazifik, dem
Golf von Mexiko und der Karibischen See ab. Welche SiriusXMe®-
Audioprodukte Sie erhalten, hdangt von Ihrem Abonnement ab.
Weitere Informationen finden Sie unter www.siriusXxM.com und in
der Serverdokumentation.

Liste der Sirius-Kanale

Es stehen verschiedene Optionen zur Anzeige der Sirius-Kanale zur
Verfligung.

OPTIONE™  \NALE Kanéle - Alle ®

Zuriick Zuriick Chan Beschreibung Favorit Status

— 1
Audio se 027 :}t Deep Tracks Angemeldet (Subscription)

A
L\%m The Spectrum Angemeldet (Subscription)

T\ - o
Kanale § S @Re! JamOn Angemeldet (Subscription)
Favoriten

030 ({1SirlusXMT) RodStewart Radio Angemeldet (Subscription)

Alle 031 Tom Petty Radio Angemeldet (Subscription)

Sirius-Favoritenkanale

Sie kdnnen Ihre Favoritenkandle aus der Liste aller Sender und der
Liste der abonnierten Kanéle erstellen.

Auswadhlen eines Sirius-Kanals

Um einen Kanal auszuwahlen:

- Wahlen Sie die Schaltflachen links oder rechts der
Audiosteuerung aus.

Um durch die Favoritenkanale zu blattern:

- Wahlen Sie die Schaltflachen oben oder unten der
Audiosteuerung aus.
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Sperren von Kanalen

Sie kbnnen ausgewadhlte Sirius-Kanéle sperren. Ein vom Benutzer
ausgewahlter 4-stelliger Code muss zum Sperren und Entsperren
von Kandlen eingegeben werden.

DVD-Wiedergabe

Wenn |hr Audio-Server die DVD-Wiedergabe unterstitzt und als
Audioquelle DVD eingestellt ist, kdnnen Sie die Audio-Steuerung fir
den DVD-Spieler verwenden.

Videostandard

OPTIONEN
Zuriick

Video standard

Audio server

Wahlen Sie fir den Audio-Server das Videoformat aus, das dem
angeschlossenen Display entspricht.

Audio | HDS Pro Bedienungsanleitung



AlS

Informationen zum AIS

Wenn ein kompatibles AlS (Automatic Identification System) an das
System angeschlossen wird, kdnnen alle AlS-Ziele angezeigt und
verfolgt werden. Sie kdnnen aullerdem Meldungen und Positionen
von Schiffen sehen, die innerhalb der Reichweite DSC-
Ubertragungen vornehmen.

AlS-Ziele kénnen als Uberlagerung auf Karten- und Radarbildern
angezeigt werden.

Das AlS ist ein wichtiges Werkzeug fUr eine sichere Reise und zur
Kollisionsvermeidung. Sie kénnen Alarme definieren, die Sie
informieren, wenn ein AlS-Ziel zu nahe kommt oder das Ziel
verloren geht.

AlIS-Schiffe in einem Kartenfeld AIS-Schiffe in einem Radarfeld

Ein AlS-Ziel auswahlen

Wenn Sie ein AIS-Symbol auswahlen, andert sich das Symbol in das
ausgewahlte Zielsymbol. Es kann immer nur ein Ziel auf einmal
ausgewahlt werden.

- Hinweis: Popupinformationen mussen aktiviert sein, damit der
Name des Schiffs angezeigt wird. Weitere Informationen finden
Sie unter "Karten Einstellungen" auf Seite 73.

Suche nach AlIS-Schiffen

Mit der Option Find (Suchen) im MenU kénnen Sie nach AlS-Zielen
suchen. Wenn der Cursor aktiv ist, sucht das System nach Schiffen in
der Nahe der Cursorposition. Ist der Cursor nicht aktiv, sucht das
System nach Schiffen in der Néhe Ihres Schiffes.
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Anzeigen von Zielinformationen

Das Dialogfeld Vessels (Schiffe)
Im Dialogfeld Vessels (Schiffe) wird eine Liste aller Ziele angezeigt.

StandardmaBig listet das Dialogfeld Ziele nach Entfernung zum
eigenen Schiff geordnet auf. Sie kdnnen die Sortierreihenfolge
andern und nur einen ausgewdhlten Zieltyp anzeigen.

Im Dialogfeld Vessels (Schiffe) werden auch empfangene AlS-
Nachrichten aufgelistet.

Status - Alle | Meldungen

Name

4496 NM >100 NM AIS
287 °M  Passiert Sicher
4496 NM >100 NM AIS
287

SIM VESSEL A

SIM VESSEL B M  Passiert Sicher

—= - -
SCHIFFI SIM VESSEL C _l‘0.0ogH /;Icsher
100 NM AIS
24:00 Sicher
0 NM AIS
Sicher

SIM VESSEL D

SIM VESSEL E

Sortieren Ansicht
Name Alle

AIS-Schiffsdaten

Detaillierte Informationen zu einem AlS-Ziel finden Sie im Dialogfeld
AlS-Schiffsdaten.

Um das Dialogfeld anzuzeigen:

- Wahlen Sie das AlS-Popup-Fenster
- Wahlen Sie im Men die Info-Option aus

AIS Schiffsdaten

SIM VESSEL A (MMSI: 366771124)
i 4
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SIM VESS...
danger

soc 20.00 kn
coG 246 °M

cea 158
TceAa 0:01:25
RNG (.48 nm
BRG 82 °M

AlS-Informationen auf Radarfeldern
Die Radardatenleiste enthélt Informationen Uber Ziele.

Die Ziele werden mit dem néchsten Ziel an erster Stelle
nacheinander aufgefiihrt. Der Zielstatus wird durch eine
Farbmarkierung angezeigt.

Rufen eines AIS-Schiffes

Wenn das -System Uber ein UKW-Funkgerat mit DSC (Digital Select
Calling) fur Rufe per NMEA 2000° und NMEA 0183° verfugt, kdnnen
Sie einen DSC-Funkruf zu anderen Booten vom Gerdt aus
vornehmen.

Die Rufoption ist im Dialogfeld AlS-Schiffsdaten sowie im Dialogfeld
Schiffsstatus verfigbar. Weitere Informationen finden Sie unter
"Anzeigen von Zielinformationen” auf Seite 228.

DSC-Schiffsverfolgung

DSC (Digital Selective Calling) ist ein halbautomatisches Verfahren
zum Anfragen bzw. Empfangen von Positionsdaten eines Schiffs
mittels DSC-UKW-Gerat. Weitere Informationen zur Nutzung dieses
Verfahrens finden Sie im Handbuch lhres UKW-Gerates.

Es gibt verschiedene Arten von DSC-Positionsmeldungen, dazu
gehoren auch Notrufe. Die Art der Meldung bestimmt die
Informationen, die mit dem Anruf gesendet werden, und wie das
Funkgerdt und das MFD auf den eingehenden Anruf reagieren.

Kartenfeld und im Radarfeld des MFD ein DSC-
Schiffssymbol an den empfangenen Koordinaten
angezeigt. Dartber hinaus senden einige Funkgerate
zusammen mit den Positionsdaten auch COG und SOG.
Dies ermoglicht eine korrekte Ausrichtung des Symbols.

n Wenn eine DSC-Meldung empfangen wurde, wird im

Beim Empfangen einer Notrufmeldung wird ein Alarmfeld
angezeigt, das Sie Uber eine empfangene Meldung informiert. Die
Meldung kénnen Sie im Dialogfeld Schiffe auf der Registerkarte
Meldungen lesen. Wahlen Sie in der Symbolleiste die Schaltflache
Schiffe, um das Dialogfeld Schiffe anzuzeigen.
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AIS SART

Wenn ein AIS SART (Search and Rescue Transponder) aktiviert ist,
beginnt das Gerat mit der Ubertragung seiner Positions- und
Identifizierungsdaten. Diese Daten werden von Ihrem AlS-Gerat
empfangen.

® K

Ist Ihr AIS-Empfanger nicht mit AlS SART kompatibel, so interpretiert
er die empfangenen AlS SART-Daten als ein Signal von einem
standardmaBigen AlS-Sender. Auf der Karte wird ein Symbol
platziert, bei diesem Symbol handelt es sich jedoch um ein AlS-
Schiffssymbol.

Ist Ihr AIS-Empfanger mit AIS SART kompatibel, passiert nach dem
Empfang der AlS SART-Daten Folgendes:

Auf der Karte wird ein AIS SART-Symbol an der Position platziert,
die vom AIS SART empfangen wurde.

Das AIS SART-Symbol ist rot, wenn es sich im Status "Aktiv"
befindet. Im Status "Test" ist es griin.

Es wird eine Alarmmeldung angezeigt.

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, erfolgt nach der
Alarmmeldung ein akustischer Alarm.

= Hinweis: Das Symbol leuchtet griin, wenn es sich bei den
empfangenen AlS SART-Daten um eine Testmeldung und nicht
um eine aktive Meldung handelt.

AIS SART-Alarmmeldung

Wenn von einer AlS SART Daten empfangen werden, wird eine
Alarmmeldung angezeigt. Diese Meldung beinhaltet die einmalige
MMSI-Nummer des AIS SART sowie die jeweilige Position, Distanz
und Peilung ausgehend von Ihrem Schiff.

Mann uber Bord

AIS SART aktiviert

MMSI: 512030087
Lange (Grad): S 36°31.799'
Breite (Grad): E 174°29.089'
Peilung (°M): 286

Distanz (mi): 23.9

Ignorieren Speichern Wpt Aktiviere MOB

Sie haben folgende Optionen:
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Ignorieren des Alarmes

- Das akustische Alarmsignal wird ausgeschaltet, und die
Meldung wird geschlossen. Der Alarm wird nicht erneut
angezeigt.

> Hinweis: Wenn Sie den Alarm ignorieren, bleibt das AIS SART-
Symbol weiterhin auf lhrer Karte sichtbar und die AIS SART
bleibt in der Schiffsliste erhalten.

Speichern des Wegpunktes

- Der Wegpunkt wird in Ihrer Wegpunktliste gespeichert. Der
Name eines solchen Wegpunkts wird mit dem Prafix MOB AIS
SART versehen, gefolgt von der eindeutigen MMSI-Nummer
des SART. Beispiel: MOB AIS SART - 12345678.

Aktivieren der MOB-Funktion

- Das Display schaltet auf ein vergroRertes Kartenfeld um, bei
dem sich die AIS SART-Position in der Mitte befindet.

- Das System erstellt eine aktive Route zur AIS SART-Position.

= Hinweis: Ist die MOB-Funktion bereits aktiviert, wird sie
beendet und durch die neue Route zur AlS SART-Position
ersetzt.

> Hinweis: Wird vom AlS keine Meldung vom AIS SART mehr
empfangen, wird der AIS SART nach Eingang des letzten Signals
noch fUr die Dauer von 10 Minuten in der Schiffsliste angezeigt.

Schiffsalarme

Sie kdnnen mehrere Alarme definieren, um benachrichtigt zu
werden, wenn ein Ziel vordefinierte Bereichsgrenzen unterschreitet
oder ein zuvor ermitteltes Ziel verloren geht.

=» Hinweis: Damit das System Warnmeldungen fur geféhrliche
Ziele anzeigen kann, wenn gefdhrliche Ziele erkannt werden,
muss die Option "Gefahrliches Fahrzeug" aktiviert sein.
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Historie | Einstellungen

True wind low AUS 95 (kn)
Wenig verbleibender Treibstoff Al (L) 93.0 (L)
Viel verbleibender Treibstoff ) 273.0 (L)
Monitoring system
¥ Spannungen
Fehlende Daten
+ Boote
Gefahrliches Fahrzeug
AIS Ziel verloren 1.0 (NM)

Vessel message

Gefahrliche Ziele

AlS-Ziele werden im Dialogfeld "Schiffe und verfolgte Ziele" als
gefahrliche Ziele definiert (TCPA/CPA-Einstellungen), siehe "Schiffe und
verfolgte Ziele" auf Seite 236.

Warnungen bei gefahrlichen Zielen

Wenn ein Schiff die im Dialogfeld ,Schiffe und verfolgte

Ziele” (TCPA/CPA-Einstellungen) festgelegten Kriterien fur
gefahrliche Ziele erfillt und die Warnungsoption bei geféhrlichen
Zielen im Dialogfeld ,Alarmeinstellungen” aktiviert ist, wird eine
Warnmeldung fur gefahrliche Ziele angezeigt. Im Meldungsdialog
stehen die folgenden Optionen zur Verflgung:

Deaktivieren: Schliel3t das Meldungsdialogfeld und bricht die
Warnung fur gefahrliche Ziele fir alle Schiffe ab. Sie konnen die
Warnung fir gefahrliche Schiffe im Abschnitt ,Schiffe” des
Dialogfelds ,Alarmeinstellungen” erneut aktivieren.

-> Hinweis: Wenn ,Deaktivieren” ausgewahlt ist, ist die
Warnoption bei gefahrlichen Zielen im Dialogfeld
,Alarmeinstellungen” deaktiviert. Wenn die Warnoption bei
gefdhrlichen Zielen deaktiviert ist, werden keine
Warnmeldungen fur gefahrliche Ziele fur gefdhrliche Radar-
oder AlS-Ziele ausgegeben.

Ignorieren: Schliel3t das Meldungsdialogfeld und deaktiviert die
Warnung fur dieses Schiff. Die Warnmeldung fur dieses Schiff
wird erneut angezeigt, wenn sich der Status dieses Schiffs dndert,
d. h. wenn das Schiff sicher ist und dann wieder gefahrlich wird.
Ansicht: Schliel3t das Meldungsdialogfeld und offnet das
Kartenfeld mit aktiviertem Popup-Fenster fir das gefahrliche
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Schiff. Sie kénnen das Popup-Fenster des Schiffs im Kartenfeld
auswahlen, um die AlS-Schiffsdetails anzuzeigen.

AlS-Zielsymbole

Symbol Beschreibung

A

AlS-Ziel, stationdr oder beweglich, wenn keine
Verldngerungslinien aktiviert sind

Gefahrliches AlS-Ziel (gelb). Die gelbe Farbe wird
angezeigt, wenn die Radarpalette schwarz/rot oder
schwarz/grin ist.

Gefahrliches AlS-Ziel (violett). Die violette Farbe wird
angezeigt, wenn die Radarpalette weil3/rot ist.

Geféhrliches AlS-Ziel (rot). Die rote Farbe wird
angezeigt, wenn die Radarpalette schwarz/gelb ist.

Skaliertes AlS-Ziel. Das Symbol wird entsprechend
der physischen GroRe des Schiffes skaliert, wie sie
aus den AlS-Informationen, falls verfligbar, ermittelt
wurde.

Bewegliches AlS-Ziel mit vorhergesagter Kurs-
Verlangerung (gestrichelte Linie). Wird als gerade
Linie angezeigt, wenn es geradeaus fahrt oder wenn
keine AlS-Daten fir die Drehgeschwindigkeit
verflgbar sind.

Bewegliches AlS-Ziel mit Trail.
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Symbol Beschreibung

1 Bewegliches AlS-Ziel mit vorhergesagter Dreh-
0 Verlangerung (basierend auf AlS-Daten zur
Drehgeschwindigkeit).

1 Bewegliches AlS-Ziel mit vorhergesagter Dreh-
0 Verldangerung (basierend auf AlS-Daten zur
Drehgeschwindigkeit) und Wende-Trail.

VerknUpftes Ziel. Wenn das Radar und das AlS-Signal
dasselbe Ziel erfassen, zeigt das System das Ziel mit
einem Symbol an. Dies reduziert die Anzahl von AlS-
Symbolen und Radarzielen auf dem PPI. Die
VerknUpfungsfunktion kompensiert zudem

maogliche Stérungen bei einem der beiden Ziele.
@ Wenn z. B. sich das vom Radar verfolgte Ziel hinter
einer Insel befindet, verfolgt und visualisiert das
System das AlS-Ziel weiterhin.

=> Hinweis: Das Radarziel wird weiterhin vom
System analysiert, wenn die Zielzuordnung
aktiviert ist.

Ausgewadhltes AlS-Ziel, angezeigt durch Ecken um
das Zielsymbol

r 0 1
L . |
Verlorenes AlS-Ziel, angezeigt durch eine Linie auf
/@/ dem Zielsymbol. Das Symbol befindet sich an der
S

zuletzt empfangenen Position des Ziels.

AlS AtoN (Navigationshilfen) — Zielsymbol

AlS AtoN (Navigationshilfen) — Zielsymbol
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Symbol Beschreibung

AlS AtoN (Navigationshilfen) — gefdhrliches Ziel Die
gelbe Farbe wird angezeigt, wenn die Radarpalette
schwarz/rot oder schwarz/grin ist.

AlS AtoN (Navigationshilfen) — gefahrliches Ziel Die
violette Farbe wird angezeigt, wenn die Radarpalette
weil3/rot ist.

AlS AtoN (Navigationshilfen) — gefdhrliches Ziel Die
rote Farbe wird angezeigt, wenn die Radarpalette
schwarz/gelb ist.

¢
®

Aktive AIS SART-Symbole sind rot.

®

AlS SART-, Test"-Symbole sind grin.

Schiffseinstellungen

MMSI

Settings ®
'l""' Einheiten MMSL... 123456789
Kurs-Verléangerung 2Min v

((')) Drahtlos
Schiffe und verfolgte Ziele...

i!i Netzwerk Aufzeichn.-Lange

g Schiffe

Wird zur Eingabe Ihrer MMSI-Nummer (Maritime Mobile Service
Identity) in das System verwendet. Sie mUssen diese Nummer
eingegeben haben, um adressierte Meldungen von AlS- oder DSC-
Schiffen zu erhalten. Darlber hinaus muss Ihre MMSI-Nummer
eingegeben werden, um zu vermeiden, dass Ihr eigenes Schiff als
AlS-Ziel auf der Karte angezeigt wird.
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Kursverldngerung

Sie kdnnen die Lange der COG-Verldngerungslinien (Kurs Gber
Grund) fur AlS-Schiffe einstellen. Die Lange der Verldngerungslinien
wird entweder als feste Distanz oder zur Anzeige der Entfernung
verwendet, die ein Schiff in einem ausgewéhlten Zeitraum
zurlcklegt.

Weitere Informationen zu Verlangerungslinien fir Ihr Schiff finden
Sie im Abschnitt "Verldngerungslinien" auf Seite 73-

Schiffe und verfolgte Ziele

Dieses Dialogfeld enthélt Einstellungen fur AIS- und Radarziele.
Radarspezifische Einstellungen sind nur verfligbar, wenn Sie ein
funktionsfahiges Radar an Ihr System angeschlossen haben.

> Hinweis: Radarspezifische Einstellungen finden Sie unter "Schiffe
und verfolgte Ziele" auf Seite 219.

StandardmaBig werden alle Ziele im Bedienfeld angezeigt, wenn ein
AlS-Gerdt mit dem System verbunden ist. Sie kdnnen mit dieser
Option festlegen, dass keine Ziele angezeigt werden oder dass die
Symbole auf Grund von Sicherheitseinstellungen, Distanz und
Schiffsgeschwindigkeit gefiltert werden.

Mit dieser Option kénnen Sie Folgendes angeben:

Gefahrliche Ziele

- Zeit bis zum nachsten Punkt der Annaherung: Geben Sie
die Zeit der Annadherung an, in der ein Schiff als gefahrlich
angesehen werden soll.

- Nachster Punkt der Annaherung: Geben Sie den nédchsten
Punkt der Anndherung an, an dem ein Schiff als gefahrlich
eingestuft werden soll.

Ziele von Interesse: Ziele, die weiter entfernt sind als der folgende
Abstand, werden ausgeblendet:

- Bereich von Interesse: Die Optionen sind automatisch
(basierend auf dem Radarbereich, wenn ein Radar verfligbar
ist) oder in einem bestimmten Abstand zum eigenen Schiff.
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Filtern: Legen Sie fest, welche und wie viele AlS-Ziele angezeigt
werden. Wenn die Anzahl der Ziele die festgelegte Anzahl
Uberschreitet, werden nur die interessantesten Ziele angezeigt.
Bei Radargeraten, die das Verfolgen von Zielen unterstitzen,
gelten die folgenden Zielfiltereinstellungen auch fir
Zielverfolgung.

Die Filteroptionen sind:

- Anzeigen: Alle Ziele, gefdhrliche Ziele oder keine Ziele.

- Max. Anzahl von AlS-Zielen: Zeigt alle oder nur eine
maximale Anzahl von AlS-Zielen an.

- Langsamere Ziele ausblenden: Ziele anzeigen, die
langsamer sind als eine bestimmte Geschwindigkeit, oder alle
Ziele unabhdngig von der Geschwindigkeit anzeigen.

- Verlorene Ziele ausblenden: Verlorene Ziele ausblenden, die
fur die angegebene Zeitdauer verloren bleiben.

Aufzeichnungsdauer

Mithilfe von Trails kdnnen die vorherigen Positionen eines Zieles
angezeigt werden.

Die Aufzeichnungsdauer legt fest, welcher zeitliche Abschnitt des
Trails dargestellt wird.
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SiriusXM-Wetterfunktionen

Unterstiitzung fiir den Satellitenempfanger

WM-4 von Navico

Der Satellitenwetter-/Audio-Empfanger WM-4 von Navico wird
unterstutzt. Wenn der Empfanger Navico WM-4 an |hr System
angeschlossen ist und Sie Uber das entsprechende SiriusXM®-
Abonnement verfligen, kdnnen Sie SiriusXM®-Seewetterdienste und
SiriusXM®-Radio in |hr System integrieren.

= Hinweis: SiriusXM®-Wetter ist nur in Nordamerika verfligbar.

Uber SiriusXM® Wetter

=> Hinweis: SiriusXM®-Wetter ist nur in Nordamerika verfigbar.

Wenn ein unterstUtztes Navico Satelliten-Wetterempfangermodul
mit entsprechendem Abonnement in Ihr System integriert ist, sind
SiriusXM®-Seewetterinformationen verflgbar.

Welche Optionen verfligbar sind, ist davon abhéngig, welches
Satelliten-Wetterempfangermodul mit welchem Abonnement an
Ihr System angeschlossen ist.

Der SiriusXM®-Wetterdienst deckt verschiedene nordamerikanische
Binnengewdsser und Kistengebiete ab. Weitere Informationen
finden Sie unter www.SiriusXM.com/sxmmarine.

Sirius-Statusfeld

Wenn das Wettermodul an das System angeschlossen ist, haben Sie
Zugriff auf das Sirius-Statusfeld.
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() Drahtlos Diagnose

Sirius-Status
f; Netzwerk

Sirius status

Wetter Abo ist aktiv. Weather should work properly.

Audio subscription is active. Audio should work properly.

Signalstake: 3/3
Weather status: Aktiv
Audio status: Aktiv
ESN: QVRX04MZ
Antenne: Verbunden
Service level: Offshore

Diagnose

Im Statusfeld wird die Signalstarke als 1/3 (schwach), 2/3 (gut) oder
3/3 (bevorzugt) angezeigt. Es werden auch der Antennenstatus, das
Service-Level und die elektronische Seriennummer fUr das
Wettermodul angezeigt.

Sirius-Wetterzentrale

Die Sirius-Wetterfunktion kann als Overlay in Ihrem Kartenfeld
eingeblendet werden.

Wenn die Overlay-Option "Wetter" ausgewahlt ist, sind im
Kartenmend zusatzliche Wetter-Optionen verflgbar.

A Farbschattierung Niederschlag
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Oberflachen-Beobachtungen
Sturmsymbol

Vorhersage durch Windfahnen

m O N @

Farbschattierung fur Temperatur der Wasseroberflache
(SST)

F  SST-Farbleiste

Anzeigen von Wetterdetails

Wenn das Popup-Fenster aktiviert ist, kdnnen Sie ein Wettersymbol
N 24°03.491' auswdhlen, um die Identitdt der Beobachtung anzuzeigen. Wenn
W 81°30.898' Sie das Popup-Fenster auswahlen, werden weitere Informationen
zur Beobachtung angezeigt.

115.5NM, 224 °M
Moderate rain

Convective storm MLBIO
" Observation time: 18.22

Cloud top height: 6000 meters

The storm is moving at 8 kn WSW.

Sie kbnnen Wetterdaten auch Uber das Meni anzeigen, wenn das
Wettersymbol ausgewahlt wurde und die Mentoption "Info -
Wetter Objekt" ausgewdhlt ist.

Ortliches Wetter

Das Dialogfeld Local Weather (Lokales Wetter) zeigt das aktuelle
Wetter und die Wettervorhersage fur lhren aktuellen Standort.
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Local weather

Now 3hrs 6hrs Thur Fri Sat Sun Mon Tues
5 419' Miami/Ft. Lauderdale (Hollywood/M... Florida

20% UV: Niedrig L o ‘
Local weather =) o G 27°C
Cloud Partly Cloudy Night

Wetteroptionen
_ Anzeigeoptionen
e Niederschlag
SR Farbschattierungen werden verwendet, um Art und Intensitat von
. Niederschldgen anzuzeigen. Die dunkelste Farbe steht fir die

starkste Intensitat.

Tropische

Meldungen

Ensieen Regen Von Hellgriin (leichter Regen) tiber Gelb, Orange
Animleren bis Dunkelrot (starker Regen)

gransparenz Schnee Blau
Gemischt Pink

Temperatur der Wasseroberfldche (SST)

Sie kénnen sich die SST als Farbverlauf oder Text anzeigen lassen.
Wenn die Farbcodierung ausgewdhlt wurde, wird die SST-Farbleiste
auf der linken Seite des Displays angezeigt.

Sie legen fest, wie die Farbcodierung zur SST-Erkennung verwendet
werden soll. Weitere Informationen finden Sie unter "Anpassen der
Farbcodierungen” auf Seite 244.

Anzeige der Wellenvorhersage

Es werden Farben verwendet, um die vorhergesagte Wellenhdhe
anzuzeigen. Dunkelrot steht fir die hochsten Wellen und blau fir
die flachsten Wellen.
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Sie kdnnen festlegen, wie die Wellenhdhe anhand der Farbcodes
identifiziert wird. Weitere Informationen finden Sie unter "Anpassen der
Farbcodierungen" auf Seite 244.

Windpfeile zur Vorhersage
Auf dem Wetterbildschirm kénnen Windpfeile zur Vorhersage
angezeigt oder ausgeblendet werden.

Windfahnen

Die Drehung der Windfahnen zeigt die relative Windrichtung an,
wobei das hintere Ende der Windfahne in die Richtung weist, aus
der der Wind kommt. In der folgenden Abbildung bldst der Wind
aus Nordwesten.

Die Windgeschwindigkeit wird durch eine Kombination von grof3en
und geringen Windstarken am Ende der Windfahne angezeigt.

Null Knoten/Unbestimmte Wind-Richtung

Kurze Fahne = 5 Knoten

Pfeil-Fahne = 50 Knoten

©
/\O Lange Fahne = 10 Knoten

Wird eine Kombination von 5- und 10-Knoten-Windstérken an einer
Windfahne angezeigt, werden diese addiert, um die
Gesamtwindgeschwindigkeit zu erhalten. Im nachstehenden
Beispiel werden mit 3 x grol3e Windstarke + 1 x geringe Windstarke
= 35 Knoten angezeigt, und 60 Knoten werden mit 1 x Pfeil-
Windstarke + 1 x grofe Windstérke angezeigt.

™, ™

Windgeschwindigkeit: 35 Knoten Windgeschwindigkeit: 60 Knoten
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Wetter-Symbole

Es stehen verschiedene Wettersymbole zur Anzeige aktueller oder

vorhergesagter Wetterbedingungen zur Verfigung.

Sie kdnnen ein Symbol auswahlen, um detaillierte
Wetterinformationen aufzurufen.

Oberflachen Beobachtung

aktuell (rot) — zukinftig (gelb)

Verfolgen von Tropenstirmen; vergangen (grau) —
666 g p gangen (grau)

(grau) — aktuell (rot) — zukunftig (gelb)

Verfolgen von Hurrikans (Kategorie 1-5); vergangen
55 § g g gang

Verfolgen von Tropenwetterlagen/

zukilnftig (gelb)

L L ﬂ__, Tiefdruckgebieten; vergangen (grau) — aktuell (rot) —

(10 4 Sturm-Eigenschaften

(4] Blitze

DA Lage von Wetterwarngebieten und Warnsignal

I Standort des Seewetterbereichs

Seegebiete

Abhangig von lhrem Abonnement beinhalten die SiriusXM-Services
den Zugang zu den Wetterberichten fur die US-amerikanischen und

kanadische Seegebiete, mit Ausnahme der Hochseegebiete.
Sie kdnnen ein Seegebiet auswahlen und die entsprechende

Vorhersage anzeigen. Zudem kdnnen Sie ein Seegebiet als aktuelles
Interessengebiet markieren, um dann Uber alle Wetterwarnhinweise

fUr dieses Gebiet benachrichtigt zu werden.
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Tropische Meldungen

Sie kdnnen tropische Meldungen lesen, einschlieflich
Informationen zu den tropischen Wetterbedingungen. Diese
Meldungen sind fur den gesamten Atlantik und fur den Ostpazifik
verflgbar.

Anpassen der Farbcodierungen

Zuriick

Warm SST

27°C

|
|
Einstellen ’ Cool SST

4°C

Min. Wellenhhe

Sie kénnen die Farbcodierung fiir den Temperaturbereich der
Wasseroberflache (SST) und die Wellenhohe festlegen.

Die Temperatur Uber den warmen und unter den kihlen Werten
wird mit zunehmend dunkleren Rot- bzw. Blautdnen angezeigt.
Wellen Gber dem Hochstwert werden in zunehmend dunkleren

Rottdnen angezeigt. Wellen unter dem Mindestwert haben keine
Farbcodierung.

Animieren der Wettergrafiken

Die Wetterinformationen, die Sie eingeschaltet haben, werden
aufgezeichnet. Diese Informationen kdnnen verwendet werden, um
vergangene oder zukinftige Wetterbedingungen zu animieren. Der
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Umfang der verfigbaren Informationen im System ist abhangig
vom Umfang der Wetteraktivitdten. Je komplexer die
Wetterbedingungen, desto weniger Zeit steht fUr die Animation zur
Verfligung.

Sie kbnnen die Vergangenheit oder Zukunft abhdngig von der
eingeschalteten Wetteranzeige animieren:

Mit der Niederschlagseinblendung kénnen Sie Animationen fur
vergangene Wetterbedingungen durchftihren, die in
unmittelbarer Zukunft jedoch nur prognostizieren.

Mit der Wellenhohenfarbeinblendung kénnen Sie auch
Animationen fir die Zukunft durchfihren (Wettervorhersagen).

Ist diese Option aktiviert, wird die Zeit fur die aktuelle grafische
Animation im Bedienfeld angezeigt.

Transparenz
Passt die Transparenz des Overlays an.

Wetteralarme

Sie kdnnen Alarme fir Gewitter oder Stiirme in einer bestimmten
Entfernung zu Ihrem Schiff einrichten.

Sie kdnnen auch einen Alarm fur Schlechtwettervorhersagen fir
Ihre gewahlte Marine-Zone einrichten.

Der National Weather Service legt Wetterwarngebiete fest. Wenn Sie
den Alarm flr Wetterwarngebiete aktivieren, wird er ausgelost,
wenn sich Thr Schiff in einem Wetterwarngebiet befindet bzw. in ein
Wetterwarngebiet hineinfahrt.

Settings

& Sonar

Aktiv  Historie | EinstellungeR
B Treibstoff

6\‘ Alarme

Fehlende Daten

4 Wetter
Us 5 (NM)
Severe weather
Sturm 5 (NM)
Watch-Box
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Fernbedienung des MFD

Fernbedienungsoptionen

Die folgenden Optionen stehen zur Fernsteuerung des MFD-Gerats
zur Verfigunag:

ein Smartphone oder Tablet, das mit demselben Wi-Fi®-Hotspot
verbunden ist wie das/die MFD(s)

ein Smartphone oder Tablet, das mit einem MFD verbunden ist,
das als Wi-Fi®-Access Point fungiert

> Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden kénnen einige Funktionen
nicht Uber eine Fernbedienung gesteuert werden.

Mobile Lowrance-App

Sie kénnen die App Lowrance: Fishing & Navigation aus dem
Apple® App Store® und bei Google Play® herunterladen.

> Hinweis: Die mobile App ist ein optionales Angebot und
beeintrachtigt nicht den normalen Betrieb |hrer Displayeinheit.
Uberpriifen Sie die Kompatibilitat der App mit lhrem Mobilgerat
in der Beschreibung des App-Stores.

Sobald die Verbindung hergestellt ist, kbnnen Sie mit der App
Folgendes tun:
Registrieren Sie die Displayeinheit.
Zeigen Sie die Produktdokumentation an, und laden Sie sie
herunter.
Erstellen und synchronisieren Sie Wegpunkte, Routen und Tracks.
Finden Sie Sonderziele (POI).
Uberwachen Sie Schiffsverkehr und Wetter.
Spiegeln und steuern Sie die Displayeinheit mit dem Mobilgerat.
Abonnieren Sie Premium-Karten.
Laden Sie Software-Updates fur die Displayeinheit herunter, und
installieren Sie sie.

-> Hinweis: FUr die Synchronisierung Ihrer Daten mit Cloud-
Diensten Uber die Displayeinheit oder das Mobilgerét ist eine
Internetverbindung erforderlich.

- Hinweis: Nutzen Sie die Hotspot-Funktion auf der
Anzeigeeinheit, um sich Uber Wi-Fi® direkt mit Inrem Mobilgerét
zu verbinden und so den Bildschirm zu spiegeln und zu steuern.

Fernbedienung des MFD | HDS Pro
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Verbindung liber einen Hotspot herstellen

Wenn Sie ein Telefon/Tablet und das/die MFD(s) mit demselben

Hotspot verbinden, kdnnen Sie das Telefon/Tablet verwenden, um
alle MFDs im selben Netzwerk zu steuern.

Settings

6\ Alarme

""' Einheiten

() Drahtlos

i’i Netzwerk

Schiffe

Simulator

Mit einem MFD verbinden, der als

@Link o1l T 14:00 7 (-
{ Settings Wi-Fi

Wi-Fi (@

v NavicoGuests 8= @

CHOOSE A NETWORK...

NavicoPrivate a =

Mit dem Internet verbinden...

SchlieBen Sie Ihr Telefon/Tablet an...

Bluetooth
Bluetoth Optionen

Integriertes WLAN

WLAN Netzwerke Verbunden - NavicoGuests

Integrierter Hotspot

Zugriffspunkt fungiert

Wenn Sie keinen Zugang zu einem Wi-Fi®-Netzwerk haben, kdnnen

Sie Ihr Telefon/Tablet direkt mit dem MFD verbinden.
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Settings

6\ Alarme Mit dem Internet verbinden...

'i"" Einheiten

®

Bereits verbunden

SchlieBen Sie Ihr Telefon/Tablet an...

((-)) Drahtlos SchlieBen Sie Ihr Telefon/Tablet an

Netzwerk Name (SSID)

Passwort

Laden Sie die Link-App fiir iOS und
N Android herunter, um Geréate auf Ihrem
D‘ Boot fernzusteuern.

@& AppStore

SchlieBen

P> Google Play

Der MFD-Netzwerkname (SSID) wird als verfligbares Netzwerk im

Telefon/Tablet angezeigt.

Verwalten von tiber Wi-Fi® verbundenen

Fernbedienungen

Sie konnen die Zugriffsebene dandern und die Uber Wi-Fi®-

verbundenen Fernbedienungen entfernen.

Settings

((')) Drahtlos Erinnerte Hotspots

ﬁ y— Fernsteuerberechtigungen
Remote Controllers

Name Immer zulassen

ONEPLUS A6003 - Verbunden

Fernbedienung des MFD | HDS Pro
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Verwenden des Telefons mit dem
MFD

Informationen iiber Telefonintegration

Die folgenden Funktionen sind verfigbar, wenn Sie ein Telefon mit
der Anlage verbinden:

Lesen und Senden von Textnachrichten.
Anrufer-ID fur eingehende Anrufe anzeigen.

Einschrédnkungen bei iPhones®:

Nur eingehende Anrufe und Nachrichten, die empfangen
werden, wahrend das Telefon mit dem MFD verbunden ist, sind
verflgbar.

Nachrichten kénnen nicht vom MFD gesendet werden. iPhones®
unterstltzen die Nachrichtenversendung von verbundenen
Bluetooth®-Gerdten nicht.

Verbinden und Koppeln eines Telefons

= Hinweis: Bluetooth® muss auf Ihrem Telefon aktiviert sein, um
eine Verbindung mit dem MFD herstellen zu kénnen.

> Hinweis: Wenn Sie ein Telefon koppeln mochten, wahrend ein
anderes Telefon mit dem MFD verbunden ist, siehe "Bluetooth-
Gerdte verwalten" auf Seite 254.

> Hinweis: Sie mUssen die Verbindung immer vom MFD zu
einem Telefon herstellen, nicht umgekehrt.

Verwenden Sie das Telefonsymbol in der Symbolleiste, um das
Telefon mit dem MFD zu verbinden. Wenn das Symbol ausgewahlt
wird, geschieht Folgendes:

Bluetooth® ist im MFD eingeschaltet.
Das Bluetooth®-Dialogfeld wird gedffnet, in dem alle Bluetooth®-
fahigen Gerate in Reichweite aufgelistet werden.
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Settings
() Drahtlos Bluetooth

ﬁ Netzwe

Bluetooth Geréte

Galaxy A5 (2016)

OnePlus 6

So koppeln Sie ein Telefon, das im Dialogfeld als andere Gerate
aufgefthrt ist:

Wahlen Sie das Telefon aus, das Sie koppeln méchten, und
befolgen Sie die Anweisungen auf dem Telefon und auf dem
MFD.

Wenn das Telefon gekoppelt ist, wird es in Abschnitt Paired Device
(gekoppeltes Gerat) im Dialogfeld verschoben.

So schliel3en Sie ein gekoppeltes Telefon an:
Wahlen Sie das Telefon aus, das Sie anschlieBen mochten.

Wenn das Telefon und die Anlage
‘. miteinander verbunden sind, wird auf der

Startseite ein Telefonsymbol angezeigt.

Eingehende Nachrichten und Telefonbenachrichtigungen werden
jetzt auf dem MFD angezeigt.

Verbindung des Gerates zum Telefon
trennen

1. Offnen Sie das Dialogfeld Wireless-Einstellungen

2. Wahlen Sie die Option Bluetooth®-Gerate aus

3. Wahlen Sie aus der Liste der gekoppelten Gerate das
verbundene Telefon aus

4. Wahlen Sie die Option Trennen aus, wenn das Telefon fir
zukUnftige Verbindungen gespeichert werden soll. Wahlen Sie
alternativ die Option Vergesse aus, wenn das Telefon nicht fur
zukinftige Verbindungen gespeichert werden soll.
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Erneutes Verbinden eines Bluetooth®-

fahigen Telefons

Mit diesem Verfahren wird ein Telefon erneut verbunden, das

bereits vorher einmal verbunden war.

Bevor Sie dieses Verfahren durchfiihren, missen die Bluetooth®-

Funktion und die Sichtbarkeit des Telefons aktiviert sein. AufSerdem

muss die Telefonkopplung des Gerdtes aktiviert sein.

1. Wahlen Sie das Telefonsymbol in der Symbolleiste aus. Damit
wird das Dialogfeld Bluetooth®-Gerdte gedffnet.

2. Wahlen Sie im Dialogfeld das Telefon aus

3. Wahlen Sie die Option zum Verbinden aus.

Wenn das Telefon und das Gerat verbunden sind, wird auf der

Startseite ein Telefonsymbol angezeigt.

Telefonbenachrichtigungen

Verwenden Sie nach der Kopplung und Verbindung des Telefons
und des Gerdtes das Telefonsymbol, um die Nachrichtenliste und
den Anrufverlauf anzuzeigen.

Meldungen  Anrufe

+4747 24 Sep 2018 20:42:06

(23

good
Linda 24 Sep 2018 20:40:53
Ok, good stuff. Cold here brrrr almost winter.

+4747 24 Sep 2018 20:37:18

Filter Neue
Aus Nachricht...

Einstellungen

StandardmaRig werden in der Nachrichtenliste alle Nachrichten
angezeigt. Die Liste kann gefiltert werden, um nur gesendete oder
empfangene Nachrichten anzuzeigen.

Erstellen einer Textnachricht

= Hinweis: Fir iPhones® ist diese Option nicht verfligbar.
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So erstellen Sie eine neue Textnachricht;

Wahlen Sie im Dialogfeld Message (Nachrichten) die Option New
Message (Neue Nachricht) aus.

So beantworten Sie eine Textnachricht oder einen Telefonanruf:

Wéhlen Sie die Nachricht oder den Anruf, auf den Sie antworten
mochten.

Neue Nachricht
Leere Nachricht
Can't talk now, I'm fishing.

Hooked up, call me later.

Neue
Nachricht...

I'm out on the boat.

I'm out on the boat, call you back later.

On the water right now.

Auf einen eingehenden Anruf reagieren
Ein Anruf muss vom Telefon angenommen oder abgelehnt werden.

Sie kénnen einen eingehenden Anruf mit einer SMS beantworten
(nicht fur iPhones® verflgbar).

Nachrichteneinstellungen

Sie kdnnen Nachrichtenvorlagen festlegen und bestimmen, wie die
Warnmeldung im Dialogfeld Settings (Einstellungen) angezeigt
werden soll.

Einstellungen

Nachrichtenvorlage bearbeiten ...
Einstellungen » Alarmtup

Pop-U

Audioalarm
Anrufe und Nachrichten

Telefonische Fehlerbehebung
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Ein iPhone® kann nicht verbunden werden
Wenn ein MFD zum ersten Mal versucht, eine Verbindung mit

einem iPhone® herzustellen, konnten folgende Fehler angezeigt
werden:

Verbindung schldgt fehl und es erscheint eine Meldung, dass das

Telefon nicht zur Verbindung verfligbar ist.
Das Telefon zeigt nicht den richtigen Namen fur das MFD an.

Wenn dies geschieht, versuchen Sie Folgendes:

Starten Sie den MFP und das Telefon neu.

Vergewissern Sie sich, dass das Telefon nicht mit anderen
Bluetooth®-Gerdten verbunden ist.

Stellen Sie das iPhone® manuell so ein, dass Benachrichtigungen
vom MFD zugelassen werden:

il N Telenor & 16:45 % . il N Telenor & 16:46 % -
< Settings Bluetooth ¢ Bluetooth  HDS-12 Carbon
Bluetooth [
L/ Forget This Device
Now discoverable as “ xooox iPhone”.
MY DEVICES *
3 s . - - Show Notifications )
Bose Mini SoundLink Not Connected ( eatt L/
HDS-12 Carbon =
Sync Contacts ( {L/w

Misc

Fehlende Benachrichtigungen

StandardmaBig ist das Verbindungsprofil fir das Telefon auf Auto
eingestellt.

Das Verbindungsprofil sollte auf Alternativ eingestellt sein, sofern
eine der folgenden Situationen eintritt:

Das Telefon ist verbunden und der Alarmtyp wird auf Popup
oder Benachrichtigung gestellt, aber der Alarm ertdént nicht oder
sehr verzogert.

Das Telefon ist verbunden und der Ton auf dem Telefon
funktioniert nicht, wenn Sie sprechen.
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Bluetooth Gerate-Details

Connection profile
Auto

Vergesse Trennen Abbrechen

Weitere Informationen zum Anzeigen der Geratedetails im
Abschnitt "Bluetooth-Gerdite verwalten" auf Seite 254.

Informationen zum Andern der Alarmeinstellung fur die
Telefonbenachrichtigungen finden Sie unter "Nachrichteneinstellungen”
auf Seite 252.

Textmeldungen, die auf dem iPhone®, aber nicht auf
dem MFD angezeigt werden

Uberpriifen Sie, ob die Text-App auf dem iPhone® nicht gedffnet
oder aktiv ist.

Bluetooth-Gerate verwalten

Bluetooth-fahige Gerate in Reichweite werden im Dialogfeld
Bluetooth-Gerate angezeigt. Weitere Informationen finden Sie unter
"Bluetooth®-Optionen" auf Seite 261.
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Tools und Einstellungen

Dieses Kapitel enthdlt eine Beschreibung fur Werkzeugleisten-Tools
und Einstellungen, die nicht fur ein beliebiges Anwendungsfeld
gelten.

Informationen zu den Anwendungseinstellungen finden Sie im
entsprechenden Kapitel fur die Anwendung.

Die in diesem Kapitel beschriebenen Optionen sind durch Auswahl
der Symbolleiste oder der Option Einstellungen auf der Startseite
verflgbar.

Die Symbolleiste

Dieser Abschnitt enthalt Erlduterungen zu Symbolleisten-Tools.

Die Symbolleiste wird auf der Startseite angezeigt. Driicken Sie die
Seiten-/Startseitentaste, um die Startseite anzuzeigen. Anhand eines
Bildlaufs der Symbolleiste kdnnen Sie die Optionen in der
Symbolleiste anzeigen.

Wegpunkte
Enthdlt Dialogfelder fur Wegpunkte, Routen und Trails fur die
Verwaltung dieser benutzerdefinierten Elemente.

WEGPUNKTE

Alarme

T Dialogfelder fur Verlaufs- und aktive Alarme. Dazu gehdort auch das
L Dialogfeld Alarm Settings (Alarmeinstellungen), in dem die

B Optionen fur alle verfligbaren Systemalarme aufgefiihrt sind.

)

- Schiffe

=4 Die Statusliste zeigt den Status und die verfiigbaren Informationen
TELEFON fur die folgenden Schiffstypen an:

O - AIS

STORE DSC

Die Registerkarte Meldungen zeigt empfangene Meldungen von
anderen Schiffen an. Wahlen Sie in der Liste eine Meldung aus, um
Details anzuzeigen.

Weitere Informationen finden Sie in "AlS" auf Seite 227.
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Info

Enthalt Gezeiteninformationen fiir verfligbare Gezeitenstationen,
Reise- und Motorinformationen in Dialogfenstern zu Touren und ein
Dialogfenster mit Informationen zum Stand von Sonne und Mond
am ausgewdhlten Datum an der ausgewahlten Position.

Lagerung

Zugriff auf das Dateiverwaltungssystem. Zum Durchsuchen und
Verwalten des Inhalts des internen Geratespeichers und der an das
Geradt angeschlossen Speichergerate.

Telefon

Zum AnschlieRen eines Telefons an das MFD. Siehe "Verwenden des
Telefons mit dem MFD" auf Seite 249.

Store

Stellt eine Verbindung zum Navico Internet-Geschaft her. Im Shop
konnen Sie nach Belieben suchen, kaufen, Funktionen erwerben,
Schlissel entsperren, kompatible Karten fir Ihr System
herunterladen und vieles mehr.

= Hinweis: Das Gerdt muss mit dem Internet verbunden sein, um
diese Funktion verwenden zu kdnnen. Weitere Informationen
finden Sie unter "Internetnutzung" auf Seite 6.

Einstellungen

Systemeinstellungen
Settings ®

* L+ System Sprache Deutsch

Boots-Einstellungen...
‘ﬁ Eigenschaften

@ Services

i}? Navigation Zeit...
Schnellzugriffstasten...
@ Karte

TextgroBe Normal v

Tastentone Aus v

Datum...

.
& Sonar

Koord. System Grad/Minuten
B Treibstoff Magnetabweichung Manuell: 19°

@ Alarme Satelliten...

Standardeinstellungen wiederherstellen...
‘" Einheiten
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Sprache
Legt die auf diesem Gerat verwendete Sprache fest.

Boots-Einstellungen
Zur Angabe der dul3eren Merkmale des Schiffs.

TextgroBBe
Zur Einstellung der TextgroRe in Mends und Dialogen.

Tastenton

Steuert die Lautstarke der Tone, die beim Drlicken einer Taste
wiedergegeben werden.

Zeit
Konfigurieren Sie die Zeiteinstellungen sowie die Uhrzeit und
Datumsformate so, dass sie zur Schiffsposition passen.

Schnellzugriffstasten
Legt Aktion fest, wenn konfigurierbare Tasten gedriickt werden.

Schnellzugriffstasten fiir Funksteuerung
Legt eine Aktion fest, wenn konfigurierbare Tasten der
Fernsteuerung gedriickt werden.

Datum

Die meisten Papierkarten werden im Format WGS84 erstellt, das
auch vom HDS Pro verwendet wird.

Wenn lhre Papierkarten ein anderes Format haben, kénnen Sie die
Datumseinstellungen an Ihre Papierkarten anpassen.

Koordinaten-System
Es kdnnen verschiedene Koordinatensysteme verwendet werden,
um das Format fUr Ldngen- und Breitengrade zu steuern.

Magnetabweichung

Die magnetische Abweichung ist die Differenz zwischen echter und
magnetischer Peilung durch die unterschiedliche Lage von
geografischem und magnetischem Nordpol. Auch lokale
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Anomalien, zum Beispiel Eisenablagerungen, kbnnen eine
magnetische Abweichung verursachen.

Wenn die Funktion auf "Auto" gesetzt ist, rechnet das System den
magnetischen Nordpol automatisch in den wahren Nordpol um.
Wahlen Sie den manuellen Modus, wenn Sie die magnetische
Abweichung an Ihrem Standort eingeben mussen.

Satelliten
Statusseite fUr aktive Satelliten.

Die Positionskorrektur WAAS (und EGNOS) kann auf EIN oder AUS
gesetzt werden.

Voreinstellungen wieder herstellen
Hier konnen Sie auswahlen, welche Felder auf die urspriingliche
Einstellung zurlickgesetzt werden sollen.

A Warnung: Wenn Wegpunkte, Routen und Trails
ausgewahlt sind, werden diese dauerhaft geldscht.

Weitere
Zur Konfiguration weiterer Einstellungen und daftr, wie Ihr System
verschiedene Informationen der Benutzeroberflache anzeigt.

Registrierung
Leitet Sie durch die Registrierung des Gerdtes.

Uber
Zeigt Informationen zum Urheberrecht, die Software-Version und
technische Informationen fUr dieses Geréat an.

Die Option Support greift auf den Serviceassistenten zu, siehe
"Servicebericht" auf Seite 274.

Services

Wird fUr den Zugriff auf Websites verwendet, die Featureservices
bereitstellen.

Navigation

Wird zur Definition der Navigationseinstellungen verwendet.
Weitere Informationen finden Sie unter "Navigieren" auf Seite 89.
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Wireless-Einstellungen

Hier finden Sie Optionen fur die Konfiguration und
Systemeinrichtung der Wireless-Funktion.

Settings ®

. . 7
& Sonar Mit dem Internet verbinden... Bereits verbunden

SchlieBen Sie Ihr Telefon/Tablet an...
@ Autopilot

Bluetooth
Treibstoff Bluetoth Optionen

Alarme Integriertes WLAN

-I.. Einheiten WLAN Netzwerke Verbunden -

Integrierter Hotspot EIN

() Drahtlos
Einstellungen Hotspots

i!i Netzwerk Erinnerte Hotspots

g Schiffe Fernsteuerberechtigungen

Fortschrittlich

€ Simulator

Mit Hotspot verbinden
Zur Verbindung mit einem Hotspot.

Wenn eine Verbindung hergestellt wird, andert sich der Text, um
den Hotspot-Namen (SSID) anzuzeigen.

Zuriick zu einem Access Point
FUhrt das Gerat zurlick zu einem Access Point und trennt die
Verbindung des Gerates zum WLAN-Hotspot.

Diese Option ist nur verfigbar, wenn das Gerat mit einem Hotspot
verbunden ist.

Ihr Telefon/Tablet verbinden

Zum Verbinden eines Telefons oder eines Tablets mit dem MFD.
Weitere Informationen finden Sie unter "fernbedienung des MFD" auf Seite
246.

Fernbedienungen

Wenn ein drahtloses Gerat (Smartphone oder Tablet) verbunden ist,
sollte es in der Liste Fernbedienungen angezeigt werden. Wenn Sie
die Option Immer zulassen auswahlen, kann das Gerat ohne erneute
Kennworteingabe automatisch eine Verbindung herstellen.
AulSerdem konnen Sie Uber dieses Dialogfeld Gerdte trennen, auf
die nicht mehr zugegriffen werden muss.
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Wireless-Gerdite

In diesem Dialogfeld werden die verfligbaren Drahtlos-Gerate
angezeigt.

Bei Auswahl eines Gerates werden weitere Details angezeigt.

Gespeicherte Hotspots
Zeigt Hotspots an, mit denen das Gerat in der Vergangenheit
verbunden war.

Fortschrittlich
In der Software stehen Tools zur Fehlersuche und Einrichtung des
WLAN-Netzwerks zur Verflgung.

DHCP-Priifung

Das Wireless-Modul enthélt einen DHCP-Server, der allen MFDs und
Gerédten im Netzwerk eine IP-Adresse zuweist. Bei der Integration
mit anderen Geraten wie einem 3G-Modem oder Satellitentelefon
konnen auch andere Gerédte im Netzwerk als DHCP-Server
fungieren. Um die Suche nach allen DHCP-Servern in einem
Netzwerk zu erleichtern, kann dhcp_probe Gber das Gerat
ausgefthrt werden. Es kann immer nur ein DHCP-Gerédt in einem
Netzwerk betrieben werden. Wird ein zweites Gerat gefunden,
schalten Sie nach Moglichkeit seine DHCP-Funktion ab. Weitere
Informationen finden Sie in den Anweisungen des jeweiligen
Gerats.

- Hinweis: Bei Iperf und DHCP Probe handelt es sich um
Diagnosetools fur Nutzer, die mit der Netzwerkterminologie
und -konfiguration vertraut sind. Navico ist nicht der Entwickler
dieser Tools und kann keinen Support in Verbindung mit deren
Nutzung anbieten.

Iperf

Iperf ist ein hadufig verwendetes Tool fir die Netzwerkleistung. Es
dient dazu, die Leistung des kabellosen Netzwerks auf dem Boot zu
testen, um Schwachpunkte oder Problembereiche zu identifizieren.
Die Anwendung muss auf einem Tablet-Geréat installiert und auf
diesem ausgefiihrt werden.
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Das Gerat muss Iperf-Server ausfihren, bevor der Test vom Tablet
gestartet wird. Bei Verlassen der Seite wird Iperf automatisch
beendet.

Bluetooth
Aktiviert die integrierte Bluetooth-Funktion.

Bluetooth®-Optionen
Offnet das Bluetooth®-Dialogfeld. In diesem Dialogfeld finden Sie
eine Liste der Bluetooth®-fahigen Gerate.

> Hinweis: Nach dem Koppeln des Gerdtes mussen Sie die
Verbindung herstellen.

Treffen Sie eine Auswahl in der Liste der gekoppelten Gerdte, um
ein Dialogfenster mit Detailinformationen zu dem betreffenden
Bluetooth®-Gerdt zu 6ffnen. Sie kdnnen das Dialogfeld verwenden,
um:

Geratedetails anzuzeigen
Das Gerat zu verbinden, die Verbindung zu trennen oder das
Gerat aus der Gerateliste zu entfernen

Bluetooth Gerate-Details

Connection profile
Auto

Vergesse Trennen Abbrechen

Integriertes Wi-Fi®
Wahlen Sie diese Option, um das interne Wi-Fi® zu aktivieren oder
zu deaktivieren.

Durch das Deaktivieren des internen Wi-Fi® wird der
Stromverbrauch des Gerates verringert.
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Netzwerk Einstellungen

Settings

Treibstoff Info

Gerate-Name
Alarme

Auto Konfig
Einheiten

Datenquellen...
Drahtlos .

Démpfe...

Netzwerk Gerételiste

Schiffe Diagnose

Simulator NMEA2000

Netzwerkinfo
Listet grundlegende Netzwerkinformationen auf.

Gerdtename

Die Zuweisung eines Namens ist ndtzlich in Systemen, in denen
mehrere Gerdte vom gleichen Typ und von der gleichen Groe
verwendet werden.

Automatische Konfiguration

Mit der Option Automatische Konfiguration wird nach allen Quellen
gesucht, die mit dem Gerét verbunden sind. Wenn fir jeden
Datentyp mehr als eine Quelle verfiigbar ist, erfolgt die Auswahl
automatisch anhand einer internen Prioritatsliste.

- Hinweis: Diese Option bietet die beste Konfiguration
verflgbarer Datenquellen fur die meisten Installationen.

Datenquellen

Datenquellen liefern Echtzeitdaten an das System. Wird ein Gerdt an
mehrere Quellen angeschlossen, die die gleichen Daten
bereitstellen, kann der Benutzer die gewlinschte Quelle wahlen.

Stellen Sie vor Beginn der Quellenauswahl sicher, dass alle externen
Gerate und Netzwerke angeschlossen und eingeschaltet sind. Die
manuelle Auswahl ist in der Regel nur erforderlich, wenn mehrere
Quellen fir die gleichen Daten vorhanden sind und die automatisch
ausgewadhlte Quelle nicht die gewlinschte ist.
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Ddmpfung

Wenn Daten fehlerhaft oder zu empfindlich scheinen, kénnen
Informationen ggf. durch Dampfung stabilisiert werden. Bei
ausgeschalteter Dampfungseinstellung werden Daten in Rohform
ohne angewandte Dampfung dargestellt.

Dampfung

Kurs

Kurs tiber Grund
Speed uber Grund
Scheinb. Wind
Wahrer Wind
Bootsgeschwindigkeit
Tiefe

Rollen

L O =

Stampfen
Tide

Speichern Abbrechen

Gerdite-Liste

Durch Auswahl eines Gerétes in dieser Liste werden zusdtzliche
Details und Optionen aufgerufen.

Alle Gerate ermdglichen die Zuweisung einer Instanznummer Uber
die Option Configure (Konfigurieren). Legen Sie fur identische
Gerédte im Netzwerk eindeutige Instanznummern fest, damit das
System zwischen diesen unterscheiden kann. Die Option Data
(Daten) zeigt alle Daten an, die von dem Gerdt ausgegeben werden.

=> Hinweis: Das Festsetzen der Instanznummer auf dem Produkt
eines Drittanbieters ist in der Regel nicht méglich.

=> Hinweis: In der Gerateliste werden keine Ethernet-, sondern nur
NMEA 2000°-Gerdte angezeigt.

Diagnose
Bietet nitzliche Informationen zur Erkennung von
Netzwerkproblemen.

NMEA 2000°
Bietet Informationen Uber die Aktivitat des NMEA 2000°-Bus.

-> Hinweis: Die folgenden Informationen bedeuten nicht
zwangslaufig, dass ein Problem einfach durch eine kleine
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Anpassung im Netzwerk-Layout oder an den angeschlossenen
Gerdten und ihrer Aktivitat im Netzwerk geldst werden kann.
Rx- und Tx-Fehler weisen jedoch mit grol3er Wahrscheinlichkeit
auf Probleme mit dem physischen Netzwerk hin, die durch
Terminierung, die Reduzierung von Backbone- oder Drop-
Ldngen oder die Reduktion der Anzahl von Netzwerkknoten
(Geraten) behoben werden kdnnen.

NMEA 2000 UDB

Bus-Status - Bus off
Rx Uberlaufe - 0
Rx Uberlauf - 0

UDB (Benutzerdatenbank)
Stellt Informationen zur Ethernet-Aktivitat zur Verfigung.

Diagnose

NMEA 2000 | UDB

NMEA 2000°-Setup

Erhalte Wegpunkt
Ermoglicht den Empfang von Wegpunkten von Gerédten, die
Wegpunkte Gber NMEA 2000° Ubertragen.

Auf anderen Geraten erstellte Wegpunkte werden empfangen,
wenn die folgenden Einstellungen vorgenommen wurden:

Am Empfangsgerat muss die Option Erhalte Wegpunkt auf EIN
eingestellt werden, bevor der Wegpunkt im sendenden Gerat
erstellt wird.

Am sendenden Gerat muss die Option Sende Wegpunkt auf EIN
eingestellt werden, bevor der Wegpunkt erstellt wird.

"Send waypoint" (Wegpunkt senden)
Ermoglicht diesem Gerdt das Versenden von Wegpunkten Uber das
NMEA 2000°-Netzwerk an andere Geréte.
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Ein Wegpunkt wird Ubertragen, wenn zum Zeitpunkt seiner
Erstellung folgende Einstellungen in Kraft sind:

Am sendenden Gerat muss die Option Sende Wegpunkt auf EIN
eingestellt werden, bevor der Wegpunkt erstellt wird.

Am Empfangsgerdt muss die Option Erhalte Wegpunkt auf EIN
eingestellt werden, bevor der Wegpunkt im sendenden Gerat
erstellt wird.

Synchronisierung der Hintergrundbeleuchtung

Wahlen Sie diese Option, um die Synchronisierung der
Displayhelligkeit Gber die mit demselben Netzwerk verbundenen
Gerate zu aktivieren.

NMEA 0183°-Setup

Der NMEA 0183°-Port muss so eingerichtet werden, dass er die
Geschwindigkeit der angeschlossenen Gerate unterstitzt. Er kann
so konfiguriert werden, dass er nur die Datensatze ausgibt, die von
den Empfangsgeraten bendtigt werden.

Erhalte Wegpunkt

Wahlen Sie diese Option, um es einem Gerat mit der Funktion zum
Erstellen und Exportieren von Wegpunkten tber NMEA 0183° zu
ermdglichen, sie direkt an dieses Gerdt zu Ubertragen.

Serielle Ports

Gibt die Baudrate und das Protokoll fir die NMEA 0183°-
Schnittstelle an. Die Einstellung der Baudrate sollte mit den an den
Ein- und Ausgang des NMEA 0183® angeschlossenen Gerdten
Ubereinstimmen.

Serieller Ausgang

Die Auswahl legt fest, ob die Daten Uber Tx-Verbindungen
ausgegeben werden und aktiviert die Bearbeitung der Liste der
Ausgangsdatensatze.

Ausgewdhlte Ausgangsdatensatze

Uber diese Liste kdnnen Sie steuern, welche Datensétze vom
NMEAQ183°-Port an andere Gerate Ubertragen werden. Aufgrund
der eingeschrankten Bandbreite des NMEAQ183° ist es
empfehlenswert, nur Daten zu aktivieren, die erforderlich sind. Je

Tools und Einstellungen | HDS Pro Bedienungsanleitung | 265



weniger Datensdtze ausgewahlt werden, desto hoher ist die
Ausgangsgeschwindigkeit der aktivierten Datensatze.

Ethernet/WLAN

Der NMEA 0183°-Datenstrom wird per WLAN- oder Ethernet-
Verbindung ausgegeben und Tablet-Geraten und PCs zur
Verfligung gestellt. Der Dialog stellt IP- und Portdaten zur
Verfligung, die in der Regel zur Konfiguration der Anwendung auf
dem Gerat einer Drittpartei bendtigt werden.

= Hinweis: Andere MFDs kdnnen diese Informationen nicht
zurlck zum NMEA 0183° decodieren und die Daten als Quelle
verwenden. Um Daten gemeinsam zu verwenden, ist zusatzlich
eine physische NMEA 2000°- oder NMEA 0183°-Verbindung
erforderlich.
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Alarme

Alarmsystem

Das System priift wahrend des Betriebs permanent, ob geféhrliche
Situationen oder Systemfehler auftreten.

Meldungstypen

Die Meldungen werden nach der Auswirkung der gemeldeten
Situation auf Ihr Schiff klassifiziert. Folgende Farbcodes werden
verwendet:

Farbe Wichtigkeit

Rot Kritischer Alarm

Orange Wichtiger Alarm

Gelb Standardalarm

Blau Warnung

Grdn Leichte Warnung
Alarmanzeige

Eine Alarmsituation wird angezeigt durch:
eine Popup-Meldung eines Alarmes
ein blinkendes Alarmsymbol

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, erfolgt nach der
Alarmmeldung ein akustischer Alarm.

Alarm

Flachwasser
A

Tiefe < 002.0 (m)

SchlieBen

Ein Einzelalarm wird mit dem Namen des Alarms im Titel sowie mit
Details zum Alarm angezeigt.

Wenn mehrere Alarme gleichzeitig aktiv sind, kann das Alarm-Pop-
up-Fenster 3 Alarme anzeigen. Die Alarme werden in der
Reihenfolge ihres Auftretens aufgefihrt, wobei der zuletzt aktivierte
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Alarm ganz oben steht. Die verbleibenden Alarme sind im
Alarmdialog aufgefihrt.

Bestdtigen von Meldungen

Die Optionen des Alarmdialogfelds fir das Bestatigen einer
Meldung variieren je nach Alarm:

SchlieBen. Setzt den Alarmstatus auf Bestatigt. Der Alarmton
verstummt und das Dialogfeld Alarm wird geschlossen.
Allerdings bleibt der Alarm in der Alarmliste aktiv, bis die
Alarmursache beseitigt wurde.

Ausschalten. Deaktiviert die aktuelle Alarmeinstellung. Der
Alarm wird nicht mehr angezeigt, bis Sie ihn im Dialogfeld Alarm
Settings (Alarmeinstellungen) wieder aufrufen.

Es gibt keine ZeitUberschreitung fir eine Meldung oder den
Alarmton. Beide bleiben aktiv, bis sie bestatigt sind oder die Ursache
der Meldung beseitigt ist.

Alarm Einstellungen

Sie kdnnen die Alarmsirene im Dialogfeld Alarm Settings
(Alarmeinstellungen) aktivieren oder deaktivieren.

In diesem Dialogfeld kénnen Sie auch auf das Dialogfeld Settings

(Einstellungen) zugreifen, in dem Sie alle Systemalarme aktivieren
oder deaktivieren.

Settings

@ Autopilot Einstellungen...

* iﬂ Treibstoff Alarmton einschalten

‘\‘ Alarme

Alarmdialogfelder

Die Alarmdialogfelder werden im Dialogfeld Alarmeinstellungen
oder durch Auswahl der Schaltfliche Alarm in der Symbolleiste
aktiviert.
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Historie | Einstellungen

No GPS fix EIN
Flachwasser EIN 5.0 (m)

Tiefes Wasser 30.0 (m)
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Wartung

Vorbeugende Wartung

Das Gerdt enthalt keine Komponenten, die eine Wartung vor Ort
erfordern. Daher muss der Bediener nur ein sehr geringes Mal3 an
praventiver Wartung durchfthren.

Priifen der Anschliisse

Dricken Sie die Stecker in die Anschliisse. Wenn die Anschlisse mit
einer Verriegelung ausgestattet sind,, Uberprifen Sie die Position
der Verriegelung.

Reinigen des Displays
So reinigen Sie den Bildschirm:

Verwenden Sie ein Mikrofasertuch oder ein weiches
Baumwolltuch, um den Bildschirm zu saubern. Verwenden Sie
reichlich Wasser, um Salzriickstande aufzuldsen und zu
entfernen. Kristallisiertes Salz, Sand, Schmutz etc. kdnnen Kratzer
auf der Schutzbeschichtung verursachen, wenn Sie ein feuchtes
Tuch benutzen. Verwenden Sie ein leichtes Trinkwasserspray und
wischen Sie das Gerdt mit einem Mikrofasertuch oder einem
weichen Baumwolltuch trocken. Uben Sie keinen Druck mit dem
Tuch aus.

So reinigen Sie das Gehduse:
Verwenden Sie warmes Wasser mit einem Hauch von flissigem
Geschirrspilmittel oder Reinigungsmittel.

Vermeiden Sie scheuernde Reinigungsmittel bzw. Produkte mit
Losungsmitteln (Azeton, Terpentin usw.), Sdure, Ammoniak oder
Alkohol, da dies zu Schaden am Display und Kunststoffgehause
fUhren kann.

Unterlassen Sie Folgendes:
Verwenden Sie keine DUsen- oder Hochdruckwasche.
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Touchscreen-Kalibrierung

-» Hinweis: Prifen Sie vor der Kalibrierung, dass der Bildschirm
sauber und trocken ist. Berhren Sie den Bildschirm nur dann,
wenn Sie dazu aufgefordert werden.

In einigen Féllen kann es notwendig sein, den Touchscreen neu zu
kalibrieren. So kalibrieren Sie den Touchscreen neu:

1. Schalten Sie das Gerat aus.

2. Dricken Sie die Wegpunkt-Taste, halten Sie die Taste gedrUckt,
und schalten Sie das Gerat ein.

3. Halten Sie die Wegpunkttaste wahrend des Einschaltvorgangs
gedrlickt, bis der Kalibrierungsbildschirm geschlossen wird.

NMEA®-Datenprotokoll

Alle Gber die NMEA®-TCP-Verbindung gesendeten
Ausgabedatensatze werden in einer internen Datei aufgezeichnet.
Sie kbnnen diese Datei zu Service- und Fehlersuchzwecken
exportieren und Uberprifen.

Die maximale Dateigrof3e ist vordefiniert. Wenn Sie dem System
eine Reihe weiterer Dateien hinzugefiigt haben
(Datenaufzeichnungen, Musik, Bilder, PDF-Dateien), verringert dies
u. U. die zuldssige MaximalgroRe der Speicher-Datei.

Das System protokolliert im Rahmen der Dateigré3enbeschrankung
so viele Daten wie moglich und beginnt dann, die dltesten Daten zu
Uberschreiben.

Exportieren der NMEA®-Protokoll-Datei
Die NMEA®-Protokoll-Datei kann tber das Dialogfeld Ablage
exportiert werden.

Bei Auswahl der Protokoll-Datenbank werden Sie aufgefordert,
einen Zielordner und Dateinamen auszuwdhlen. Nach dem dies
akzeptiert wurde, wird die Speicher-Datei in den ausgewahlten
Speicherort geschrieben.

Software-Updates

Denken Sie vor dem Start eines Updates auf dem Gerat daran,
maoglicherweise wertvolle Nutzerdaten zu sichern.
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Installierte Software und Software-Updates

Das Dialogfeld About (Info) zeigt die Softwareversion an, die derzeit
auf dem Gerat installiert ist (A).

Wenn das Gerdt mit dem Internet verbunden ist, zeigt das
Dialogfeld auch verfiigbare Softwareupdates (B) an.

A B

@ Services Software update available
59.1.86

Serial number
Navigation 170100101
Barcode
1701001

Chart
Sonar

Fuel

Sc

Alarms 172040

CZone version

Units

Aktualisieren der Software, wenn eine
Internetverbindung vorhanden ist

Wenn das Gerat mit dem Internet verbunden ist, sucht das System
automatisch nach Software-Updates fir das Gerat und die
angeschlossenen Gerate.

-> Hinweis: Einige Softwaredateien sind mdglicherweise groBer
als der verfligbare freie Speicherplatz im internen Speicher des
Geréts. In diesem Fall werden Sie aufgefordert, eine
Speicherkarte oder ein USB-Speichergerdt in das Gerét
einzusetzen.

=> Hinweis: Fligen Sie keine Softwareupdatedateien zu einem
Kartenmodul hinzu.

-» Hinweis: Schalten Sie die Anlage oder das Remote-Gerdt
keinesfalls aus, bevor das Update abgeschlossen ist oder Sie
aufgefordert werden, das Gerdt neu zu starten.

Sie werden benachrichtigt, wenn neue Softwareupdates verflgbar
sind. Sie kdnnen die Updates auch manuell Gber das Dialogfeld
Updates starten.
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System Uberblick
HDS-16 Carbon

Sprachversion

Seriennummer
7 Copyright...
Barcode

v 1 Unterstltzung.
Erstelle Report

108. (Dieses Gerat) Download

1433 MB

Aktualisieren der Software von einem SpeichergerAxt
Sie kAfnnen das Softwareupdate hier herunterladen:
www.lowrance.com

Acebertragen Sie die Update-Datei/en auf ein kompatibles
SpeichergerAnt, und setzen Sie dann dieses in die Anlage ein.

= Hinweis: FAvagen Sie keine Softwareupdatedateien zu einem
Kartenmodul hinzu.
Nur zum Aktualisieren dieser Anlage:
Starten Sie die Anlage neu, um das Update vom SpeichergerAnt
aus zu starten.
So aktualisieren Sie diese Anlage oder ein daran angeschlossenes
GerAnt:
WAxrhlen Sie im Dialogfeld die Update-Datei aus.
= Hinweis: Schalten Sie die Anlage bzw. das mit ihr verbundene

GerAnt keinesfalls aus, bevor die Aktualisierung abgeschlossen
ist oder Sie aufgefordert werden, die Anlage neu zu starten.
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HDS_Live-bsp4-61.develop.109-Standard-1.upd

Operator manual.pdf

<& Einstellungen Database

Servicebericht

Das System verfligt Uber einen integrierten Serviceassistenten, der
einen Bericht Uber das Gerét erstellt. Der Servicebericht wird zur
Unterstltzung bei technischen Support-Anfragen verwendet.

Er kann zudem Informationen zu Geréaten enthalten, die mit
dem/den Netzwerk(en) verbunden sind.

Der Bericht umfasst die Softwareversion, Seriennummer und
Informationen aus der Datei mit den Systemeinstellungen.

Wenn Sie zuerst den technischen Support anrufen, kdnnen Sie eine
Vorfallnummer zur Unterstitzung bei der Nachverfolgung
eingeben. Sie kdnnen Screenshots und Protokolldateien zum
Bericht hinzuftgen.

> Hinweis: Die GroRe der Anhdnge ist auf 20 MB begrenzt.

Der Bericht kann auf einem Speichermedium gespeichert und per
E-Mail an den Support gesendet werden.

Sie kénnen ihn auch direkt hochladen, wenn Sie Gber eine
Internetverbindung verfligen.

Loader
7.4 2.0

pots I
Unterstiitzung...
Erstelle Report

Nach Updates suchen
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Sichern lhrer Systemdaten

Es wird empfohlen, diese Nutzerdaten und die Datenbank Ihrer
Systemeinstellungen regelmaBig im Rahmen Ihrer
Datensicherungsroutine zu kopieren.

Wegpunkte

e
Wegpunkte
' =¥ Meine Dateien

& Einstellungen Database

< Thermal log

H

bertragunge

Deatils - Wegpunkte, Routen Trails und Trips ®

Wegpunkte 3
Geléschte Wegpunkte 1
Routen 0
Geldschte Routen 0
Trails 19

Trips 0]
Bendtigter Speicherplatz 697.4 kB
Freier Speicherplatz 165.2 GB
Export

Redi Losche alles  Losche alles
egion...

Exportiere...

Die Option Wegpunkte im Dialogfeld Speicher erméglicht die
Verwaltung der Benutzerdaten.

Alle Wegpunkte exportieren
Die Exportoption dient zum Exportieren aller Wegpunkte, Routen,

Trails und Trips.

-> Hinweis: Mithilfe der Funktion fur Speicherexport kénnen Sie
Daten auf eine Speicherkarte exportieren. Legen Sie die Karte
anschlielend in ein anderes Gerat ein, und wahlen Sie die Datei
auf der Speicherkarte aus, um die Datei zu importieren.

- Hinweis: Zum Exportieren/Importieren von Daten sollten keine
Navigationskarten verwendet werden.

Exportregion

Mithilfe der Option Export Region kdnnen Sie den Bereich
auswahlen, aus dem Sie Daten exportieren mochten.

1. Wahlen Sie die Option Export Region aus.
2. Ziehen Sie den Rahmen um die gewiinschte Region.
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3. Waéhlen Sie im Men( die Option Exportieren aus.

4. Wahlen Sie das entsprechende Dateiformat aus.

5. Waéhlen Sie die Option Exportieren zum Exportieren auf die
Speicherkarte aus.

= Hinweis: Mithilfe der Funktion zum Speicherexport von
Regionen konnen Sie die Informationen auf eine Speicherkarte
exportieren. Legen Sie die Karte anschlieSend in ein anderes
Gerét ein, und wahlen Sie die Datei auf der Speicherkarte aus,
um die Datei zu importieren.

> Hinweis: Zum Exportieren/Importieren von Daten sollten keine
Navigationskarten-Karten verwendet werden.

Nutzerdaten dauerhaft entfernen

Gelodschte Nutzerdaten werden im Gerdtespeicher aufbewahrt, bis
die Daten dauerhaft entfernt werden. Wenn Sie zahlreiche
geldschte Wegpunkte haben, kénnen Sie die Leistung lhres Gerdts
verbessern, indem Sie diese permanent entfernen.

- Hinweis: Wenn Nutzerdaten gel6scht und/oder dauerhaft aus
dem Speicher entfernt werden, kénnen sie nicht
wiederhergestellt werden.

Exportformat

Die folgenden Formate stehen flr den Export zur Verfigung:
Benutzerdatendatei Version 6
Dient zum Exportieren von Wegpunkten, Routen und farbigen
Strecken/Trails.
Benutzerdatendatei Version 5
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Dient zum Exportieren von Wegpunkten und Routen mit
standardisiertem UUID (Universally Unique Identifier). Dieser
Prozess ist sehr zuverldssig und benutzerfreundlich. Die Daten
enthalten unter anderem Datum und Uhrzeit der Erstellung einer
Route.

Benutzerdatendatei Version 4

Es empfiehlt sich, zur Ubertragung von Daten von einem System
zum anderen diese Datei zu verwenden, da sie samtliche
Zusatzinformationen enthalt, die von den Systemen zu
Elementen gespeichert werden.

Benutzerdatendatei Version 3 (mit Tiefe)

Diese Datei sollte beim Ubertragen von Benutzerdaten von
einem System auf ein Vorgangerprodukt verwendet werden
Benutzerdatendatei Version 2 (ohne Tiefe)

Diese Datei kann beim Ubertragen von Benutzerdaten von
einem System auf ein Vorgangerprodukt verwendet werden
GPX (GPS Exchange, keine Tiefe)

Dieses Format wird héufig im Internet verwendet und kann auf
die meisten GPS-Systeme Ubertragen werden. Verwenden Sie
dieses Format, um Daten auf das Gerat eines anderen Herstellers
zu Ubertragen.

Exportieren der Einstellungsdatenbank

Verwenden Sie die Option Datenbankeinstellungen im Dialogfeld
Speicher, um Ihre Benutzereinstellungen zu exportieren.

\~ 3

-

&
=

U Sonar.Logs
Einstellungen exportieren
Bestimme Zielordner...

¥ < Meine Dateien

£ Einstellungen Dats S
+ =¥ Meine Dateien
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Integration von
Drittanbietergeraten

An dieAnlage kdnnen mehrere Gerate von Drittanbietern
angeschlossen werden.. Die Anwendungen werden auf separaten
Bedienfeldern angezeigt oder in andere Felder integriert.

Ein Gerat, das mit dem NMEA 2000°-Netzwerk verbunden ist, sollte
automatisch vom System erkannt werden.. Ist dies nicht der Fall,
aktivieren Sie die Funktion Uber die Option Erweitert im Dialogfeld
Systemeinstellungen.

Die Bedienung des Drittanbietergerates erfolgt wie bei den anderen
Bedienfeldern Uber die MenUs und Dialogfelder.

Dieses Handbuch enthélt keine spezielle Anleitung fir '@ Gerate von
Drittanbietern. Weitere Informationen zu den Funktionen und
Merkmalen finden Sie in der Dokumentation, die dem Gerat des

Drittanbieters beiliegt'.

SmartCraft VesselView-Integration

Wenn ein kompatibles Mercury Marine VesselView-Produkt oder
eine kompatible VesselView-Verbindung im NMEA2000°-Netzwerk
vorhanden ist, kdnnen die Motoren mit dem Gerét Uberwacht und
gesteuert werden.

Wenn die Funktion auch im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen
unter Funktionen aktiviert ist:

Es wird ein Mercury-Symbol zur Startseite hinzugefliigt — wahlen

Sie dieses aus, um das Motor-Instrumentenfeld anzuzeigen.

Sie kdnnen anpassen, welche Daten im Instrumentenfeld

angezeigt werden. Weitere Informationen finden Sie unter

"Instrumente” auf Seite 151.

Es wird ein Dialogfeld Mercury-Einstellungen hinzugefugt —

verwenden Sie dieses Dialogfeld, um die Motoreinstellungen zu

andern.

Der Kontrollleiste werden die Mercury- und Schiffs-

Steuerelemente hinzugefigt:

- Bei Auswahl des Mercury-Elementes werden Motor- und
Schiffsdaten angezeigt.

- Bei Auswahl der Schiffs-Steuerelementes wird die
Motorsteuerung gedffnet.
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Bei Aktivierung der Funktionen fragt der Display den Nutzer ggf.
nach einigen grundlegenden Informationen zur Konfiguration.

Weitere Informationen sind im Handbuch VesselView zu finden oder
beim Motorhandler erhaltlich.

FLIR® Kamera-Kontrolle

Wenn im Ethernet-Netzwerk eine kompatible FLIR®-Kamera der
Serie M verflgbar ist, konnen Sie die Videoaufzeichnung anzeigen
und die Kamera Uber das System steuern.

Nach Herstellung der Verbindung zu einer kompatiblen FLIR®-
Kamera andert sich das Mend und beinhaltet nunmehr den Zugriff
auf die FLIR®-Kamerasteuerung.

- Hinweis: Sie kdnnen die Steuerung der Kamera Uber jede mit
dem Ethernet-Netzwerk verbundene Anlage Gbernehmen.

Herstellen der Verbindung mit der FLIR®-Videokamera

Wenn ein Videofeld aktiviert ist, erkennt das Gerat automatisch eine
im Netzwerk verflighare, kompatible FLIR®-Kamera.

= Hinweis: Ist ein DHCP-Server Teil des Ethernet-Netzwerks, so
muss die FLIR®-Kamera konfiguriert und mit einer statischen IP-
Adresse eingerichtet werden, ehe die Verbindung hergestellt
werden kann. Anweisungen zur Konfiguration lhres FLIR®-
Kameramodells kdnnen Sie der jeweiligen FLIR®-
Dokumentation entnehmen.

= Hinweis: Mit dem Ethernet-Netzwerk kann nur eine FLIR®-
Kamera verbunden werden.

Sobald Sie ein Videofeld aktivieren, beginnt das System, das
Ethernet-Netzwerk nach einer kompatiblen FLIR®-Kamera zu
durchsuchen.

Unterbrochene Verbindungen werden im Bedienfeld angezeigt.
Wahlen Sie diese Anzeige an, um die Verbindung erneut
herzustellen.

Nach Herstellen der Verbindung verandert sich das Mend und
beinhaltet nunmehr den Zugriff auf die FLIR®-Kamerasteuerung.

- Hinweis: Sie kdnnen die Steuerung der Kamera Uber jedes mit
dem Ethernet-Netzwerk verbundene, kompatible Geréat
Ubernehmen.
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Schwenken und Neigen der FLIR®-Kamera

Nach Herstellen der Verbindung zur FLIR®-Kamera werden im
Videofeld die Schaltflichen zum Schwenken und Neigen angezeigt.
Mit der linken und der rechten Pfeiltaste kdnnen Sie die Kamera
schwenken. Mit den aufwarts- bzw. abwarts gerichteten Pfeiltasten
kénnen Sie die Kamera neigen.

Wahlen Sie zur Steuerung der Kamera eine der im Feld angezeigten
Pfeiltasten. Die Kamera bewegt sich so lange, wie Sie die Taste
gedrickt halten.

VergroBBern des FLIR®-Videobildes

Verwenden Sie zum Vergré3ern oder Verkleinern des Videobildes
die Zoom-Schaltflichen im Bedienfeld.

Je nach gewadhlter Quelle der FLIR®-Kamera gibt es zwei Zoom-
Optionen:
Digitaler Zoom
Diese Option ist nur dann verfligbar, wenn sich die Kamera im
Infrarot-Modus befindet. In diesem Modus wird der Zoom durch
entsprechende Stufen reprasentiert (0, 2- und 4-facher Zoom).
Mit jedem Driicken einer Zoom-Schaltflache wird der Zoom um
eine Stufe groRer oder kleiner.
Optischer Zoom
Diese Option ist im Tageslicht-Modus verflgbar. In diesem
Modus wird das Kamerabild solange vergré3ert oder verkleinert,
wie Sie eine Zoom-Schaltfldche gedrickt halten.

Ausgangsposition der FLIR®-Kamera

Sie kdnnen die aktuelle eingestellte Schwenk- und
Neigungsposition der Kamera als Ausgangsposition festlegen.

Sie kdnnen so spater schnell zu dieser Kameraposition
zurtickkehren.

Quellenoptionen der FLIR®-Kamera

Die FLIR®-Kamera umfasst als Videoquelle Tageslicht und Infrarot.

Bei Auswahl der Infrarot-Quelle sind folgende Optionen verflgbar:
Umschalten Farbschema
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Hiermit durchlaufen Sie das Video-Ausgabe-Farbschema der
FLIR®-Kamera. Jedes dieser Schemata ordnet einer bestimmten
Temperatur eine jeweilige Farbe zu.

Umschalten Polaritat

Hiermit wird das Farbschema invertiert.

Integration von Suzuki®-Motoren

Wenn ein Suzuki® C-10 Display oder ein Suzuki®-
Motorschnittstellensensor im NMEA 2000°-Netzwerk verflgbar ist,
kdnnen die Motoren von dem Gerat Gberwacht werden.

Wenn die Funktion auch im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen
unter Funktionen aktiviert ist:

Es wird ein Suzuki®-Symbol zur Startseite hinzugefligt — wéhlen
Sie dieses aus, um das Motor-Instrumentenfeld anzuzeigen.

Sie kdnnen anpassen, welche Daten im Instrumentenfeld
angezeigt werden. Weitere Informationen finden Sie unter
"Instrumente” auf Seite 151.

Weitere Informationen sind im Motorhandbuch zu finden oder
beim Motorhadndler erhaltlich.

Yamaha®-Motorintegration

Wenn ein kompatibles Yamaha®-Gateway mit dem NMEA 2000°-
Netzwerk verbunden ist, kdnnen die Motoren von dem Gerét
Uberwacht werden.

Wenn die Funktion auch im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen
unter Funktionen aktiviert ist:

Es wird ein Yamaha®-Symbol zur Startseite hinzugefigt — wahlen
Sie dieses aus, um das Motor-Instrumentenfeld anzuzeigen.

Sie kdnnen anpassen, welche Daten im Instrumentenfeld
angezeigt werden. Weitere Informationen finden Sie unter
"Instrumente” auf Seite 151.

Wenn das Yamaha®-System Troll-Steuerung unterstitzt, erscheint
eine Troll-Schaltflache auf der Kontrollleiste. Wahlen Sie diese
Schaltflaiche, um die Troll-Steuerung zu aktivieren/deaktivieren
und um die Nachziehgeschwindigkeit zu regeln.

Weitere Informationen sind im Motorhandbuch zu finden oder
beim Motorhandler erhaltlich.
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Integration von BRP°-Motoren

Wenn im NMEA 2000°-Netzwerk eine BRP®-Motorsteuereinheit
vorhanden ist, kdnnen die BRP®-Motoren von diesem Gerat
Uberwacht und gesteuert werden. Wenn die Funktion verflgbar ist,
wird der Startseite ein BRP®-Symbol hinzugefigt.

Es werden maximal zwei Steuereinheiten und vier Motoren
unterstutzt.

Wenn die Funktion auch im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen
unter Funktionen aktiviert ist:

Es wird ein BRP®-Symbol zur Startseite hinzugefiigt. Wahlen Sie
dieses aus, um das Motor-Instrumentenfeld anzuzeigen.

Sie kdnnen anpassen, welche Daten im Instrumentenfeld
angezeigt werden. Weitere Informationen finden Sie unter
"Instrumente” auf Seite 151.

Das Dialogfeld mit den BRP®-Einstellungen wird hinzugefligt.
Verwenden Sie dieses Dialogfeld, um die Motoreinstellungen zu
andern.

In der Kontrollleiste wird eine BRP®-Schaltflaiche hinzugeflgt.
Durch Auswahl dieser Schaltfléche wird die Motor-Bedienung
gedffnet. Verwenden Sie die Motorsteuerung, um die Motoren zu
steuern.

Weitere Informationen sind im Motorhandbuch zu finden oder
beim Motorhandler erhaltlich.

FUSION-Link™-Integration

Mit dem System verbundene kompatible FUSION-Link™-Gerdte
konnen Uber das System gesteuert werden.

Die FUSION-Link™-Gerate werden als zusatzliche Quellen bei
Verwendung der Audio-Funktion angezeigt. Es sind keine
zusétzlichen Symbole verfugbar.

Weitere Informationen finden Sie unter "Audio” auf Seite 221.

BEP® CZone®-Integration

Das Gerat lasst sich in ein BEP® CZone®-System integrieren. Das
Gerét dient zur Steuerung und Uberwachung einer verteilten
Stromversorgung auf lhrem Schiff.
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Das CZone®-Symbol wird in der Symbolleiste auf der Startseite
angezeigt, wenn ein CZone®-System im Netzwerk verflgbar ist.

Sie erhalten ein gesondertes Handbuch mit lhrem CZone®-System.

Kontrollleiste fiir Digital Switching mit CZone®

Ein CZone®-Gerdt mit Digital Switching kann in das NMEA 2000°-
Netzwerk integriert und so konfiguriert werden, dass die Steuerung
Uber die MFD-Kontrollleiste erfolgt.

Die Digital Switching-Leiste wird automatisch in der Kontrollleiste
angezeigt, wenn das CZone®-Gerdt mit Digital Switching auf
Einflgen in die Kontrollleiste konfiguriert ist. Weitere Informationen
zum Konfigurieren des Gerdts und Einflgen in die Kontrollleiste
finden Sie in der Dokumentation zum CZone®-Gerat mit Digital
Switching.

Dialogfeld DIGITAL SWITCHING Konfiguration
CZone®-Gerate mit Digital Switching lassen sich tber das Dialogfeld
DIGITAL SWITCHING Konfiguration deaktivieren.

Settings

‘a System Satelliten..
Standardeinstellungen wiederherstellen...

ﬁ Eigenschaften

Fortschrittlich...

Weitere Einstellungen

Digital Switching

DIGITAL SWITCHING Konfiguration

None

Heben Sie die Auswahl der Geréate auf, die aus der Kontrollleiste
entfernt werden sollen.

Waéhlen Sie Keine aus, um alle CZone®-Gerate aus der
Kontrollleiste zu entfernen.

Es kdnnen mehrere Switching-Gerdte mit dem Netzwerk verbunden
sein. Wenn lhre Auswahl vorsieht, dass mehr als die maximal
zuldssige Anzahl an Gerdten gleichzeitig angezeigt wird, informiert
Sie eine Meldung, dass die Hochstzahl erreicht wurde.
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Anchor
Light

lge Pump

Interior
Lights

Live Well

Nav

Kontrollleiste fiir Digital Switching mit CZone®
Bei korrekter Konfiguration und Einrichtung lassen sich CZone®-
Gerate mit Digital Switching Uber die Kontrollleiste bedienen.

Schaltflachen der Kontrollleiste
Die Schaltfldche zeigt den Schalterstatus an.

_ Aus (schwarz)
Der Schalter ist auf AUS geschaltet.

Ein (blau)

Der Schalter ist auf EIN geschaltet.
Fehler (rot)

(BN Fs liegt ein Fehler am Schalter oder ein
Kommunikationsfehler vor.

-O:  Interior Lights

Kommunikationsfehler

Tritt zwischen dem MFD und dem CZone®-Gerét fur Digital
Switching ein Kommunikationsfehler auf, wird in der Kontrollleiste
eine Fehlermeldung angezeigt.

Offnen des CZone®-Bedienfelds beim Start deaktiviert
Das Vollbildbedienfeld fur CZone® wird jetzt nicht mehr
standardmafig beim Start aktiviert. Wenn auf lhrem Gerat das
Bedienfeld unerwinscht gedffnet wird, kdnnen Sie das
automatische Offnen beim Start tiber das Dialogfeld mit den
CZone®-Einstellungen deaktivieren.

Settings

i!i Netzwerk Batt. als "voll" einstellen...

Beim Starten zeigen
&  schiffe
Beleuchtung

&= CZone Einstellen Dip-Schalter... 00000000

CZone®-Anzeige

Nach der Konfiguration und Installation von CZone® wird eine
weitere CZone®-Anzeige zu den Instrumentenfeldern hinzugefugt.
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Sie wechseln zwischen den Instrumenten eines Felds, indem Sie auf
dem Feld nach rechts/links wischen oder das Instrument aus dem
Men( auswahlen.

Bearbeiten einer CZone®-Anzeige

Sie kdnnen eine CZone®-Anzeige anpassen, indem Sie die Daten fur
die einzelnen Messinstrumente verandern. Welche
Bearbeitungsoptionen verflgbar sind, hangt davon ab, welches
Messinstrument Sie verwenden und welche Datenquellen an |hr
System angeschlossen sind.

Weitere Informationen finden Sie unter "Instrumente” auf Seite 151.

Power-Pole®-Anker

“POWER-POLE™> Power-Pole®-Anker, die Uber die auf Ihnrem Schiff installierte C-
Monster™-Steuerung gesteuert werden kdnnen, kénnen auch vom
Gerat aus gesteuert werden. Zur Steuerung der Power-Pole®-Anker
verbinden Sie diese mit dem Gerat mithilfe der Bluetooth®-
Technologie beider Produkte.

Power-Pole®-Steuerung

Wenn Bluetooth® aktiviert ist, wird die Power-Pole®-Schaltflache in
der Kontrollleiste verflgbar. Wahlen Sie diese Option aus, um die
Power-Pole®-Steuerung anzuzeigen.

Informationen zum Koppeln von Bluetooth®-Gerdten finden Sie
unter "Bluetooth®-Optionen" auf Seite 261.

Wenn Sie zwei Power-Poles® koppeln, lesen Sie auch "Koppeln von
dualen Power-Poles®" auf Seite 286.

Q
S
a
.
o
=
e)
a

Wenn die Power-Pole®-Steuerung gedffnet ist, stellt das System die
Verbindung zu verbundenen Power-Pole®-Ankern her. Sobald die
Verbindung bestatigt wurde, sind die Schaltflachen fur die
Steuerung verflgbar.

Die Power-Pole®-Steuerung zeigt Schaltflachen fur jeden Power-
Pole® an, der mit dem Gerat gekoppelt wird.

Dricken Sie die AUTO-Tasten einmal, um die Power-Pole®-Anker
automatisch ganz anzuheben oder ganz abzusenken. Mithilfe der
manuellen Auf- und Abwartstasten kénnen Sie sie so hoch anheben
oder niedrig absenken wie Sie wiinschen.
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Einfache Power-Pole®-Steuerung Duale Power-Pole®-Steuerung

Mit einer dualen Steuerung kénnen Sie die Power-Pole®-Anker
einzeln anheben und absenken. Alternativ kénnen Sie auch die
Sync-Schaltfliche auswahlen, um die Steuerung beider Power-
Poles® Uber eine Betatigung der Auto-Tasten oder der manuellen
Auf- und Abwartstasten zu ermdéglichen.

Bleibt verbunden

Wahlen Sie die Schaltfldche Einstellungen im Power-Pole®-
Bedienfeld zum Offnen des Dialogfeldes Power-Pole®-Einstellungen
aus, in dem Sie auswahlen kénnen, ob die Verbindung zu allen
gekoppelten Power-Pole®-Ankern bestehen bleiben soll.

-> Hinweis: Die Option Stay Connected (Verbunden bleiben)
erhoht die Verbindungsgeschwindigkeit fur die Bedienung, die
Anker kdnnen in diesem Fall jedoch nicht von anderen Geréten
aus bedient werden. Schalten Sie diese Option aus, um eine
Verbindung mit anderen Gerdten zu ermoglichen.

Im Dialogfeld Power-Pole®-Einstellungen gibt es die Option zum
Hinzuflgen oder Entfernen von Power-Poles®. Mit dieser Option
wird dasselbe Dialogfeld fir Bluetooth®-Gerdte gedffnet, das Sie im
Dialogfeld fur die WLAN-Einstellungen 6ffnen. Weitere
Informationen finden Sie unter "Bluetooth®-Optionen" auf Seite 261.

Koppeln von dualen Power-Poles®

Wenn duale Power-Pole®-Anker auf dem Boot installiert sind, wird in
der Power-Pole®-Steuerung der zuerst gekoppelte Power-Pole®
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automatisch als Backbord und der danach gekoppelte Power-Pole®
als Steuerbord festgelegt.

Um diese Festlegung umzukehren, missen Sie zundchst die beiden
Power-Pole®-Anker entkoppeln. Schalten Sie danach im Dialogfeld
Wireless-Einstellungen Bluetooth® aus und wieder ein, um den
Bluetooth®-Speicher zurlickzusetzen. Sobald Bluetooth® wieder
eingeschaltet ist, fiihren Sie die Kopplung der Power-Pole®-Anker in
der richtigen Reihenfolge durch.

ITC-Beleuchtung

Ein ITC-Beleuchtungs-Controller kann in das NMEA 2000°-Netzwerk
integriert und so konfiguriert werden, dass die Beleuchtung lhres
Schiffs Uber die MFD-Steuerleiste gesteuert werden kann.

Informationen zur Installation des Controllers finden Sie in der
Dokumentation zum ITC-Beleuchtungs-Controller.

Aktivieren/Deaktivieren des ITC-Beleuchtungs-
Controllers

Settings

Satelliten...
Standardeinstellungen wiederherstellen...

Fortschrittlich...

ITC Lighting g Kontrolliert, ob ITC Lighting Eigenschaften angezeigt werden.

Sobald der ITC-Beleuchtungs-Controller installiert und mit dem
NMEA 2000°-Netzwerk verbunden ist, sollte er in der Steuerleiste
angezeigt werden. Wenn er nicht in der Kontrollleiste angezeigt
wird, kdnnen Sie ihn im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen
aktivieren.

Sie konnen das Dialogfeld Erweiterte Einstellungen auch
verwenden, um die [TC-Beleuchtung in der Kontrollleiste zu
deaktivieren.

Steuerleiste fiir die ITC-Beleuchtung
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LIGHTING

4

Lighting \&"

A Schaltflache fur die Zonenverwaltung

B Wiéhlen Sie diese Option, um zwischen Zonen
umzuschalten. Die angezeigte Zone wird mit den
Schaltflichen unten gesteuert.

C Helligkeitseinstellung der Lichter in der Zone.

D Aktiviert/deaktiviert den Quick White-Modus. Wahlen Sie
diese Option, um alle nicht gesperrten und aktiven Zonen
sofort weils darzustellen, und wahlen Sie erneut, um alle
Zonen in den vorherigen Zustand zurlickzuversetzen.

Farbanpassung der Lichter in der Zone.
Aktiviert/deaktiviert die Lichter in der Zone.

G Wahlen Sie diese Option, um den Modus der Beleuchtung
in der Zone zu definieren:
Farblbergang
Musiksynchronisierung

Kein Anschluss

Wenn ein Verbindungsproblem zwischen dem MFD und dem ITC-
Lichtsteuergerat auftritt, wird in der Steuerleiste die Meldung "Nicht
verbunden" angezeigt.
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NMEA 2000° RGBW-Beleuchtung

A Warnung: ES LIEGT IN DER VERANTWORTUNG DES
BENUTZERS, DIESES GERAT UNTER EINHALTUNG ALLER
GELTENDEN GESETZE, VORSCHRIFTEN UND
VERORDNUNGEN ZU BETREIBEN. Navico Ubernimmt
keinerlei Verantwortung fur Bu3gelder, Strafen oder
Schaden, die aufgrund von staatlichen oder lokalen
Gesetzen oder Verordnungen beziglich einer
Anderung der Beleuchtung |hres Bootes entstehen
kdnnen. Beachten Sie die ortlichen seerechtlichen
Gesetze und Vorschriften, um sicherzustellen, dass lhre
Beleuchtung gesetzeskonform ist.

Eine RGBW-Beleuchtungssteuerung kann in das NMEA2000°®-
Netzwerk integriert und so konfiguriert werden, dass die Steuerung
der Beleuchtung lhres Bootes Uber die Kontrollleiste des
Multifunktionsdiplays erfolgt. Die neuen Kontrollen ermdéglichen es
dem Benutzer, die Lichtfarbe auszuwahlen, die Helligkeit
anzupassen, Licht mit Musik zu synchronisieren, verschiedene
Beleuchtungsszenen zu erstellen und mehrere Beleuchtungszonen
auf dem Boot unabhangig zu steuern und zu synchronisieren.

Aktivieren/Deaktivieren der Beleuchtungssteuerung

Wenn eine Beleuchtungssteuerung mit dem NMEA2000°-Netzwerk
verbunden ist, wird sie in der Kontrollleiste angezeigt. Wenn sie
nicht automatisch in der Kontrollleiste angezeigt wird, Gberprifen
Sie, ob die Steuerung den NMEA2000°-Standard untersttzt oder ob
sie in der Gerateliste angezeigt wird.

Um die Beleuchtungssteuerung manuell zu aktivieren/deaktivieren,
gehen Sie zu Einstellungen > Weitere Einstellungen >
Eigenschaften, und aktivieren/deaktivieren Sie RGBW-
Beleuchtung.
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’Q‘ System Advanced...

Advanced Settings

User interface

Controls which Digital Switching configuratic

RGBW Lighting [¢ Controls whether RGBW Lighting features are shown.

Kein Anschluss

Wenn ein Verbindungsproblem zwischen dem MFD und der
Beleuchtungssteuerung auftritt, wird in der Kontrollleiste die
Meldung Nicht verbunden angezeigt.
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Die NMEA2000° RGBW-Beleuchtungssteuerleiste

LIGHTING

LIGHTING ®-

Iy
9
E|
Q
2
£
t
s

AUDIO

A Schaltflache Schlielen: Blendet das Bedienfeld aus.

B Schaltfliche Manage Lights (Lichter einstellen): Offnet
das Dialogfeld Manage Lights (Lichter einstellen).

C Aus: Schaltet die Szenenlichter aus.
D Weif3: Die Szene leuchtet weils.

E Liste Szenen/Alle Lichter:
- Wahlen Sie die Schaltflache Szenen aus, um die
verflgbaren Szenen anzuzeigen.
Wiéhlen Sie die Schaltflache Alle Lichter aus, um die
verfugbaren Lichter anzuzeigen.

F Ellipsen-Symbol: Offnet das Dialogfeld Szene
verwalten.

G Farbvorschau: Gibt die fir die Szene ausgewahlte Farbe
an.

H Schaltfliche Alle Lichter: Offnet eine Liste der Zonen,
gefolgt von den einzelnen Beleuchtungsgerdten. Wenn
diese Option ausgewahlt ist, ist das Symbol ausgegraut.

| Schaltflache Szenen: Offnet eine Liste der Szenen. Wenn
diese Option ausgewahlt ist, ist das Symbol ausgegraut.
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Meniioptionen fiir Alle Lichter

Verwenden Sie das Feld Alle Lichter auf der NMEA2000° RGBW-
Beleuchtungssteuerleiste, um alle Beleuchtungszonen und
Einzellichter anzuzeigen. Mit diesem Menu konnen Sie die Lichter
ein-/ausschalten, die Lichtfarbe konfigurieren und verschiedene
Effekte auf Zonen anwenden.

Die Zonenlichter sind mit einem Quadrat und einem Ein-/Aus-
Symbol gekennzeichnet. Die Einzellichter sind mit einem Kreis und
einem Ein-/Aus-Symbol gekennzeichnet.

Tippen Sie in der Liste Alle Lichter auf das Ein-/Aus-Symbol neben
dem Namen der Beleuchtungszone/Einzellichter, um das Licht ein-
oder auszuschalten. Wenn das Ein-/Aus-Symbol eingeschaltet ist,
wird die fUr die Zone/das Licht ausgewahlte Farbe angezeigt. Im
ausgeschalteten Zustand ist das Ein-/Aus-Symbol schwarz und
weils.

Tippen Sie auf das Label fUr die Beleuchtungszone oder das
Einzellicht, um das Optionsmenu zu &ffnen.

Hinweis: Um ein Licht einzeln einzuschalten, muss es zuerst aus der
Zone entfernt werden.

Hinweis: Steuerungen kénnen unterschiedliche Funktionsebenen
unterstUtzen.

LIGHTING

Under...
lights

Light 1

—— O ) Light 2
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A Symbol fiir die Beleuchtungszone - £in

Symbol fiir die Beleuchtungszone — Aus

C Symbol fiir die Beleuchtungszone - mit gestartetem
Farbsequenzeffekt.

Symbol fiir Einzellicht - Ein
Symbol fiir Einzellicht - Aus

Schieberegler fiir die Intensitat: Passt die Helligkeit/
Intensitdt an. Wenn Effekte gestartet werden, ldsst sich
deren Intensitat Uber den Schieberegler steuern.

G Effekte: Wahlen Sie diese Option aus, um verschiedene
Effekte auf Beleuchtungszonen anzuwenden.

H Ein-/Ausschalttaste: Schaltet die Lichter ein/aus.
| Farbe: Offnet die Schieberegler fir die Farbauswahl.

Hinweis: Die Optionen variieren je nach angeschlossener
Steuerung/angeschlossenen Lichtern.

Effektmeniioptionen

Verwenden Sie die Schaltfliche Effekte, um Ihre
Beleuchtungszonen anzupassen. Wenden Sie eine Farbsequenz auf
lhre Lichter an, stellen Sie den Farbwert, die Intensitat und den
Farblbergang ein, oder synchronisieren Sie Lichter mit Musik.

Hinweis: Die verfliigbaren Effekte kdnnen je nach Steuerung
variieren.

LIGHTING
EFFECTS

LIGHTING -

Back

LIGHTING ®-
LIGHTING -

Sequence

»

Music

Color Fade

RD @ TROLLING $

o
=4
=
9
<
o
@
=
=
[s}

AUDIO =
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Starten/Stoppen eines Licht-Effektprogramms

Sie kénnen ein Effektprogramm Uber das Meni Effekte starten/
stoppen. Um einen Effekt zu starten, 6ffnen Sie einen Effekt, und
wahlen Sie Start aus. Um einen Effekt zu stoppen, ohne die
Zonenbeleuchtung auszuschalten, 6ffnen Sie den laufenden Effekt,
und wahlen Sie Stopp aus.

EFFECTS
SEQUENCE

Back
Back

LIGHTING ®-
LIGHTING ®-

Sequence

'S
G

Transition
= Color Fade Intensity

Color Rate

§
Q
g
E
Le
]
s

Meniioptionen des Licht-Effektprogramms

Sie kénnen die Beleuchtungseffekte im Menu des Effektprogramms
anpassen. Die verfligbaren Programm- und MenUoptionen variieren
je nach Beleuchtungssteuerung.

EFFECTS

SEQUENCE
Back

Back

LIGHTING -

LIGHTING ®-

Sequence

Transition

A
o
5
&

Intensity

TROLLING $~

Color Rate

RD »»

Erstellen einer neuen Farbsequenz

Sie kbnnen eine benutzerdefinierte Farbsequenz Gber das MenU
Effekte erstellen.

So erstellen Sie eine neue Farbsequenz:
1. Wahlen Sie den Namen einer Beleuchtungszone aus.
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Wahlen Sie die Schaltflache Effekte aus. Das Men( Sequence

(Sequenz) wird gedffnet.

Wéhlen Sie den Farbblock aus.

Wahlen Sie unten im Men( die Option Erstellen aus.

Wahlen Sie Hinzufiigen aus.

Verwenden Sie die Regler fir Farbe und Farbton, um die Farbe

auszuwahlen, und aktivieren Sie das Kontrollkdstchen, um sie

hinzuzufigen.

7. Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6, um der Sequenz weitere
Farben hinzuzufigen.

8. Wenn Sie fertig sind, wéhlen Sie Zuriick aus. Die erstellte

Farbsequenz wird automatisch ausgewahilt.

ouew

Um eine Sequenz auszuwahlen, tippen Sie auf einen Farbblock. Die
Auswahl wird mit einem Bleistiftsymbol markiert.

Um eine Sequenz zu I6schen, tippen Sie darauf (tippen Sie zweimal
darauf, wenn es sich nicht um die aktuelle Auswahl handelt), und
wahlen Sie Loschen aus.

SEQUENCE

SEQUENCE —
Back Back SEQUENCE
Back

LIGHTING *®:
LIGHTING ®:-

Back

LIGHTING -
LIGHTING ®-

+ Add

‘

LIGHTING "®-

TROLLING $»

Color Rate

RD #@  TROLLING $~

OUTBOARD =

T

b Cr:ate

AUDIO =

| = Delete

Ubergang

Verwenden Sie diese Option, um den Farbibergang fir die Lichter
auszuwahlen. Die verfligharen Optionen kdnnen je nach Steuerung
variieren.

Intensitat
Wahlen Sie diese Option aus, um die Farbintensitat mit dem
Schieberegler anzupassen.
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Wert

Wahlen Sie diese Option, um den Wert anzupassen, mit dem sich
der Programmeffekt andert.

Farbwert

Wahlen Sie diese Option aus, und passen Sie mit dem Schieberegler
den Wert an, mit dem sich die Farbe andert.

Das Dialogfeld Manage Lights (Lichter verwalten)
Verwenden Sie das Dialogfeld Manage Lights (Lichter verwalten),
um eine neue Beleuchtungszone zu erstellen, Zonen zu |6schen
und auf Zonen- und individuelle Beleuchtungsinformationen
zuzugreifen. Auf der Registerkarte Diagnose konnen Sie auch die
Details Ihrer Beleuchtungssteuerungen tberprifen und Daten
aktualisieren.

LIGHTING Manage Lights

X
e,
v

9
€}
=
=
=
=

Lights Diagnostics

Create New Zone

ZONES

o [ cabin

4 . Roof

. Roof Zoned Light

Front

Erstellen einer neuen Zone

Mit der NMEA2000® RGBW-Beleuchtungssteuerung kénnen Sie
ganz einfach mehrere Beleuchtungszonen auf Ihrem Boot erstellen
und verwalten.

So erstellen Sie eine neue Zone:

1. Offnen Sie die Beleuchtungssteuerleiste auf Ihrem MFD.

2. Wahlen Sie die Schaltfliche Manage Lights (Lichter verwalten)
aus.

3. Wahlen Sie auf der Registerkarte Lichter die Option Create
New Zone (Neue Zone erstellen) aus.
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4. Fugen Sie einen Zonennamen hinzu, weisen Sie eine Steuerung
zu, und wahlen Sie die der Zone zugeteilten Lichter aus.
5. Wahlen Sie Erstellen aus.

Hinweis: Um eine Zone zu l6schen, wahlen Sie die Zone im
Dialogfeld Manage Lights (Lichter verwalten) aus. Wahlen Sie im
Dialogfeld Zonendetails die Option Delete This Zone (Diese
Zone léschen) aus.

Hinweis: Um ein Licht einzeln einzuschalten, muss es zuerst aus der
Zone entfernt werden.

LIGHTING Manage Lights

Lights | Diagnostics

LIGHTING -

Create New Zone
Create Zone

Zone Name

Controller

Light 1
Light 2
Light 3

Light 4

Create

Erstellen einer neuen Szene

Wenn Sie eine Szene auswahlen, andern sich alle der Szene
zugewiesenen Zonen in eine bestimmte Farbe, Intensitat und einen
bestimmten Effekt.

So erstellen Sie eine neue Szene:

1. Wahlen Sie in der Beleuchtungssteuerleiste die Schaltflache
Szenen.

2. Wahlen Sie Erstellen Neue Szene aus. Das Dialogfeld Szene
verwalten wird angezeigt.

3. Geben Sie der neuen Szene im Dialogfeld Szene verwalten
einen Namen, und wahlen Sie die Lichter aus, die Sie ihr zuteilen
mochten.
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4. Wenn ein Licht ausgewdhlt ist, wird die Schaltflaiche
Konfigurieren angezeigt. Wahlen Sie diese Option aus, um das
Dialogfeld Effekte verwalten zu 6ffnen und das Licht nach
Bedarf anzupassen, und wahlen Sie dann SchlieBen aus.

5. Waéhlen Sie Speichern.

Die Symbole zeigen die fir die Zone/das Licht ausgewahlte Farbe
an. Wenn fir die Lichter eine Farbsequenz ausgewahlt ist, zeigen die
Symbole vertikale Balken in der ausgewahlten Farbsequenz an.

Manage Scene

Scene Name
LIGHTS
l Cabin

Roof

o Green?

Create
+ New Scene

Front

l Underwater lights

. Bathroom lights
. Zone 1

Save Cancel

Das Dialogfeld Effekte verwalten

Die in einer Szene enthaltenen Zonenlichter und die Einzellichter
konnen im Dialogfeld Effekte verwalten individuell angepasst
werden. Der Zugriff auf das Dialogfeld erfolgt Giber die Schaltflache
Konfigurieren.

Uber das Dialogfeld Effekte verwalten kdnnen Sie auf die
folgenden Einstellungen zugreifen:

Status: Wahlen Sie diese Option, um das Programm ein-/
auszuschalten. Wenn diese deaktiviert ist, konnen die Effekte nicht
bearbeitet werden.

Programm: Wahlen Sie ein Programm fir den Lichteffekt aus,
z.B. Sequence (Sequenz).

Farben: Wahlen Sie eine Farbsequenz aus.

Ubergang: Wahlen Sie den Farbiibergang aus. Die
Ubergangsoptionen kénnen je nach Steuerung variieren.
Intensity (Intensitat): Wahlen Sie die Intensitat des Effekts aus.
Wert: Wahlen Sie den Wert aus, mit dem sich der Programmeffekt
andert.
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- Color rate (Farbwert): Wahlen Sie den Wert aus, mit dem sich die
Farbe dndert.

Die Effekte konnen auch Uber das Men( Effekte bearbeitet werden.

Hinweis: Die Optionen kénnen je nach ausgewdhltem Programm
variieren.

Manage Scene

Scene Name

P o
Manage Effects
State
é;'gg ram
Colors

Transition

Intensity

Color Rate

Bearbeiten einer Szene

Um eine vorhandene Szene zu bearbeiten, navigieren Sie Uber das
Beleuchtungsbedienfeld zu der entsprechenden Szene, und waéhlen
das Ellipsen-Symbol, um das Dialogfeld Szene verwalten zu
offnen. Nehmen Sie die gew(inschten Beleuchtungsdnderungen
vor, und wahlen Sie Speichern aus.

Manage Scene
Scene Name
Cabin Off

Cabin Off

Underwater Cabin

Integration von Drittanbietergerdten | HDS Pro | 299
Bedienungsanleitung



Unterstutzte Daten

Liste NMEA 2000°-fadhiger PGNs

NMEA 2000° PGN (Empfang)

59392

59904

60160

60416

65240

60928

126208
126992
126996
126998
127233
127237
127245
127250
127251
127252
127257
127258
127488
127489
127493
127500
127501
127503
127504
127505

ISO-Zulassung

ISO Anforderung

ISO-Transportprotokoll, Datendbertragung
ISO-Transportprotokoll, Verbindung M.
ISO-Befehlsadresse

ISO Adressforderung

ISO Befehlsgruppenfunktion

Systemzeit

Produktinformationen
Konfigurationsinformationen
Mann-tber-Bord-Benachrichtigung (MOB)
Fahrtrichtungs-/Kurssteuerung

Ruder

Fahrtrichtung des Schiffs
Dreh-Geschwindigkeit

Seegang

Lage

Magnetische Abweichung
Motorparameter, Schnellaktualisierung
Motorparameter, dynamisch
Sendeparameter, dynamisch
Verbindungsstatus/Steuerung des Lastreglers
Bindrstatusbericht

AC-Eingangsstatus

AC-Ausgangsstatus

Flassigkeitsstand
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127506
127507
127508
127509
128259
128267
128275
129025
129026
129029
129033
129038
129039
129040
129041
129283
129284
129539
129540
129545
129549
129551
129793
129794
129798
129801
129802
129283
129284
129539
129540
129794

Detaillierter DC-Status

Ladegeréatstatus

Akkuladestatus

Wechselrichterstatus

Geschwindigkeit, mit Wasserbezug
Wassertiefe

Distanz-Log

Position, Schnellaktualisierung

COG & SOG, Schnellaktualisierung

GNSS Positionsdaten

Zeit und Datum

AlS Klasse A Positionsbericht

AlS Klasse B Positionsbericht

Erweiterter Positionsbericht der AlS-Klasse B
AlS-Navigationshilfen

Cross-Track-Fehler (Cross Track Error)
Navigationsdaten

GNSS DOPs

Erweiterter Positionsbericht der AlS-Klasse B
GNSS RAIM-Ausgang

DGNSS-Korrekturen
GNSS-Differentialkorrektur-Empfangersignal
AlS UTC und Datumsbericht
AlS-Navigationshilfen

AlS Such- und Rettungsluftfahrzeug-Positionsbericht
Cross-Track-Fehler (Cross Track Error)
Sicherheitsrelevante Broadcast-AlS-Nachricht
Cross-Track-Fehler (Cross Track Error)
Navigationsdaten

GNSS DOPs

GNSS-Satelliten in Sicht

Statische Daten und Reisedaten der AlS-Klasse A
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129801 Sicherheitsrelevante adressierte AlS-Nachricht
129802 Sicherheitsrelevante Broadcast-AlS-Nachricht
129808 DSC-Funkrufinformationen

129809 AlS-Klasse B, "CS", Bericht fiir statische Daten, Teil A
129810 AlS-Klasse B, "CS", Bericht fur statische Daten, Teil B
130060 Beschriftung

130074 Routen- und Wegpunkt-Service — Liste, Name und
Position von Wegpunkten

130306 Winddaten

130310 Umgebungsparameter

130311  Umgebungsparameter

130312 Temperatur

130313  Feuchtigkeit

130314 Tatsdchlicher Druck

130316 Temperatur, Erweiterter Bereich

130569 Entertainment — Aktuelle Datei und Status
130570 Entertainment — Bibliotheksdatendatei

130571 Entertainment - Bibliotheksdatengruppe
130572 Entertainment — Bibliotheksdatensuche

130573  Entertainment — UnterstUtzte Quelldaten
130574  Entertainment — Unterstltzte Zonendaten
130576  Status kleines Boot

130577 Richtungsdaten

130578  Schiffsgeschwindigkeitskomponenten

130579 Entertainment — Status der Systemkonfiguration
130580 Entertainment — Status der Systemkonfiguration
130581  Entertainment — Status der Zonenkonfiguration
130582 Entertainment — Status der Zonenlautstarke
130583 Entertainment — Verfligbare Audio-EQ-Voreinstellungen
130584  Entertainment — Bluetooth®-Gerdte

130585 Entertainment — Status der Bluetooth®-Quelle
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NMEA 2000° PGN (Ubertragung)

60160  ISO-Transportprotokoll, Datentbertragung
60416  ISO-Transportprotokoll, Verbindung M.
126208 1SO Befehlsgruppenfunktion

126992  Systemzeit

126993  Herzschlag

126996  Produktinformationen

127237  Fahrtrichtungs-/Kurssteuerung
127250 Fahrtrichtung des Schiffs

127258 Magnetische Abweichung

127502 Banksteuerung wechseln

128259 Geschwindigkeit, mit Wasserbezug
128267 Wassertiefe

128275 Distanz-Log

129025 Position, Schnellaktualisierung

129026 COG & SOG, Schnellaktualisierung
129029 GNSS Positionsdaten

129283  Cross-Track-Fehler (Cross Track Error)
129285 Navigation — Informationen zu Route/Wegpunkt
129284 Navigationsdaten

129285 Routen-/Wegpunktdaten

129539  GNSS DOPs

129540 GNSS-Satelliten in Sicht

130074 Routen- und Wegpunkt-Service — Liste, Name und
Position von Wegpunkten

130306 Winddaten

130310 Umgebungsparameter

130311 Umgebungsparameter

130312 Temperatur

130577 Richtungsdaten

130578  Schiffsgeschwindigkeitskomponenten
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Unterstiitzte Datenformate NMEA 0183°

Tx/Rx - GPS

Na | Beschreibung RX TX

me

DTM | Datumsreferenz X

GGA | GPS Positionsdaten X X

GLC | Geografische Position — Loran-C

GLL | Geografische Position — Breiten-/Ldngengrad X X

GSA | GNSS DOP und aktive Satelliten X X

GNS | GNSS-Positionsdaten X

GSV | GNSS-Satelliten in Ansicht X X

VTG | Kurs und Geschwindigkeit Gber Grund X X

ZDA | Datum und Uhrzeit X X

Tx/Rx - Navigation

Na | Beschreibung RX TX

me

AAM | Wegpunkt-Alarm bei Ankunft X

APB | Richtungs-/Track-Controller (Autopilot) X
Datensatz B

BOD | Peilung vom Ausgangs- zum Bestimmungsort X

BWC | Peilung und Distanz zum Wegpunkt - X
GroRkreis

BWR | Peilung und Distanz zum Wegpunkt - X
Loxodrom

RMB | Empfohlene Mindest- X
Navigationsinformationen

XTE | Cross-Track-Fehler - gemessen X

RTE | Routen X
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Na | Beschreibung
me

WPL | Wegpunktposition X

Tx/Rx - Sonar

Na | Beschreibung RX TX
me

DBT | Tiefe unter dem Schwinger X X
DPT | Tiefe X X
MTW | Wassertemperatur X X
VLW | Distanz Uber Grund/Distanz im Wasser X X
VHW | Geschwindigkeit durchs Wasser und X X

Steuerkurs

Tx/Rx - Kompass

Na | Beschreibung

me
HDG | Richtung, Ablenkung und Abweichung X X
HDT | Richtung wahr X
THS | Wahre Richtung und Status X X
ROT | Dreh-Geschwindigkeit X

Tx/Rx - Wind

Na | Beschreibung RX TX
m

Ed

MW | Windrichtung und -geschwindigkeit X X
D

MW | Windgeschwindigkeit und -winkel X X
v
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Tx/Rx - AIS/DSC

Na | Beschreibung RX TX
me

DSC | DSC-Informationen X

DSE | Erweitertes DSC X

VDM | AIS VHF Daten-Link-Meldung X

VDO | AlIS VHF Daten-Link-Bericht eigenes Schiff X

= Hinweis: AlS-Datensatze werden nicht von oder Uber
NMEA 2000°® Gbertragen.

TX/RX- MARPA

Na | Beschreibung

‘TH\/\ ‘Verfolgte Zielmeldungen ‘ ‘ X ‘

- Hinweis: Dies sind ausschliefSslich Ausgangssequenzen.
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Technische Daten

HDS Pro

Display

Auflésung

9-Zoll-Gerat

1280 x 720

10-Zoll-Gerat

1280 x 800

12-Zoll-Gerat

1280 x 800

16-Zoll-Geréat

1920 x 1080

Helligkeit

Typ. 1200 NIT

Touchscreen

Multi-Touch

Ablesewinkel in Grad
(typischer Wert bei Kontrastverhdltnis =
10)

80° oben/unten, 80° links/rechts

Elektrik

Versorgungsspannung

12V DC (min. 10,8 — max.
18V DQ)

Stromverbrauch - max.

9-Zoll- und 10-Zoll-Gerate

40W (29 Abei 13,8V DCO)

12-Zoll-Gerat

48 W (3,6 Abei 13,8V DQ)

16-Zoll-Gerat

57 W (4,1 A bei 13,8V DC)

Empfohlener Sicherungswert

9-Zoll- und 10-Zoll-Geréate

3A

12-Zoll- und 16-Zoll-Gerate

5A

Umwelt

Betriebstemperaturbereich

-15°Cbis 55°C (5 °F bis 131 °F)

Lagertemperatur

-30 °C bis 70 °C (-22 °F bis
158 °F)

Wasserfestigkeit

IPX6 und IPX7

Schock und Vibration

100.000 Zyklen von 20 G

Schnittstelle/Konnektivitat

Technische Daten | HDS Pro Bedienungsanleitung




NMEA 2000°

1 Port (Micro-C-Steckverbinder)

NMEA 0183°

1 Anschluss (Uber das
Netzkabel)

Sonar

2 Anschlisse

HDMI°®-Eingang

9-Zoll- und 10-Zoll-Gerate

Nicht verftigbar

12-Zoll- und 16-Zoll-Gerate

1 Anschluss flr externen
Eingang (HDMI®-1.4-Senke und
HDCP)

Analog-Videoeingang

1 Anschluss (Uber das Netzkabel,
Adapterkabel separat erhaltlich)

Ethernet

2 Anschlisse (5-polig)

ussB

9-Zoll- und 10-Zoll-Geréate

Nicht verfigbar

12-Zoll- und 16-Zoll-Gerate

1 Anschluss (USB A) Ausgang:
5VDG 1A

Datenkartenlesegerdit

2 Steckplatze (microSD®, SDXC)
Max. Kapazitat 256 GB

Kabellos

Innen 802.11b/g/n

Bluetooth®

Bluetooth® 5.2 mit
Untersttzung fur Bluetooth®
Classic

Physikalische Daten

MaBe

Siehe

Gewicht (nur Display)

9-Zoll-Gerat

1,39 kg (3,06 Ib

10-Zoll-Geréat

12-Zoll-Gerét

(
1,66 kg (3,66 Ib
(

16-Zoll-Gerat

)
)
2,61 kg (5,76 Ib)
3,60 kg (7,94 b)

Kompass-Sicherheitsabstand

65cm (2,1 ft)

Montagetyp

Montage auf Pult oder an
Halterung
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Mafzeichnungen

9-Zoll-Gerat

308.0mm
(12.13")

280.0 mm 13.0mm
(11.02") (0.517)

e £l Elc
=D ~N8R oS

IR I
ETeD 3e RiE

i
[

=
‘ 73.1mm
(2.88")
93.7 mm
(3.69")
103.22 mm
(4.06")
10-Zoll-Gerit
32544 mm (12.8")
105.40 mm (4.2")
29461 mm (11.6") 82.57 mm (33")
15.99 mm 66.58 mm (2.6")

(0.6")

193.15 mm (7.6")

207.26 mm (8.2")

121.39 mm (4.8")
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12-Zoll-Gerat

375.2mm
(14.77")
347.5 mm 13.0mm 69.9 mm

(13.68") (2.75") (2.75")

228.5 mm
(9.00")
241.9 mm
(9.52")

Pimas

80.0 mm
(3.15")
99.0 mm
(3.90")

130.2 mm
(5.13")

16-Zoll-Gerat

463.1 mm
(18.23")
430.5 mm 13.0mm 74.8 mm
(16.95") (0.51") | | (2.95")
= 1S o
o E|n
N o ®?
S |9
= o/ Z||H
o~
i
80.0 mm
(3.15")
102.0 mm
(4.01")
134.1 mm
(5.28")
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